MANUALE D’INSTALLAZIONE

ZM3ES

FA00321M04

[taliano

English

Francais

Pycckum



IMPORTANTI ISTRUZIONI DI'SICUREZZA PER L'INSTALLAZIONE
ATTENZIONE! LINSTALLAZIONE NON CORRETTA PUG CAUSARE GRAVI DANNI, SEGUIRE TUTTE LE ISTRUZIONI DI INSTALLAZIONE
IL PRESENTE MANUALE E DESTINATO ESCLUSIVAMENTE A INSTALLATORI PROFESSIONALI O A PERSONE COMPETENTI

LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

ZM3ES Quadro comando multifunzioni per cancelli a due ante a battenti, con display grafico di programmazione e segnalazione e autodiagnosi dei
dispositivi di sicurezza.

Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi € la gestione degli utenti, vengono impostate e visualizzate sul display grafico.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

Destinazione d’uso

Quadro comando Motoriduttore
ZM3ES SUPERFROG

Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Dati tecnici

Modello ZM3ES
Grado di protezione (IP) 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 400 AC trifase
Potenza max accessori a 24 V (W) 30
Potenza max accessori a 230 V (W) 30
Assorbimento a riposo (mA) 100
Potenza max (W) 1200
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55
Materiale ABS

Classe dell’apparecchio I

Fusibili ZM3ES
CONTROL BOARD - Scheda 630 mA-F
ACCESSORIES - Accessori 1,6 A-F
E.LOCK - Elettoserratura 3,15A-F

Dimensioni (mm)

220 mm 353 mm 133 mm
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Descrizione delle parti /-

/ f/é,\\
Interruttore generale N

Interruttore salvavita T @ @ @
|
)

Contatore di potenza |
Interruttore di sicurezza del 1° motore ?
Interruttore di sicurezza del 2° motore

Trasformatore 230-24V @ m H O

«®
-0
=0

®

Morsettiera collegamento motoriduttori e lampeggiatore
Teleruttore apre del 1° motore

9. Teleruttore chiude del 1° motore

10. Teleruttore apre del 2° motore

11. Teleruttore chiude del 2° motore

12. Fusibile scheda

13. Fusibile accessori 8 T (8) .
14. Fusibile elettroserratura \@/ d " @ < \J
15. Display T
16. Trimmer regolazione illuminazione display sodonloodenlooctels

fh

17. Connettore scheda memory roll T e e =
18. Connettore per scheda AF = it
19. Connettore per scheda R700

20. Led segnalazione / errore contatti aperti
21. Pulsanti di programmazione

22. Morsettiera di collegamento

23. Led di segnalazione tensione presente
24. Connettore per scheda RSE

25. Morsettiera per antenna

26. Morsettiera di alimentazione

N O WM

RARERE

INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

A L'installazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.
A\ Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Verifiche preliminari
A\ Prima di procedere all'installazione del quadro & necessario:
e verificare che il punto di fissaggio sia in una zona protetta dagli urti, che le superfici di ancoraggio siano solide, e che il fissaggio venga fatto
con elementi idonei (viti, tasselli, ecc);
e prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare,
che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione lIl (ovvero con una distanza maggiore di 3 mm tra i
contatti);
o @ verificare che le eventuali connessioni interne al contenitore (eseguite per la continuita del circuito di protezione) siano prowiste di
isolamento supplementare rispetto ad altre parti conduttrici interne.
e Predisporre tubazioni e canaline adeguate per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il danneggiamento meccanico.

Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti e il materiale necessario per effettuare I'installazione nella massima sicurezza e secondo le normative
vigenti. In figura alcuni esempi di attrezzatura per I'installatore.

o




Tipi di cavi e spessori minimi

. Lunghezza cavo | Lunghezza cavo

Collegamento Tipo cavo 1<15m 15 <30 m
Alimentazione quadro comando 400 V AC 4Gx15mm2 | 4Gx2,5mm2
Alimentazione motore 400 VV AC HO5RN-F 4Gx15mm2 | 4Gx2,5mm2
Lampeggiatore 230 V AC 2x0,5mm2
Trasmettitori fotocellule FROR CEl 20-22 2x0,5 mm2
Ricevitori fotocellule CEIEN 4x0,5mm2

T . 50267-2-1 2
Dispositivi di comando e di sicurezza 2x0,5mm
Antenna RG58 max 10 m
Collegamento abbinato o CRP UTP CAT5 max 1000 m

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo
assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEl EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base
degli assorbimenti e delle distanze effettivi. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata
ai prodotti stessi.

INSTALLAZIONE

Fissare la base del quadro in una zona protetta con viti e tasselli o dei supporti adeguati @.

Forare sui fori presfondati e inserire i pressacavi con i tubi corrugati per il passaggio dei cavi elettrici @ ©.
Diametro fori presfondati: 23, 29 e 37 mm.

Dopo le regolazioni e settaggi, fissare il coperchio con viti in dotazione @.

gass

AR
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Alimentazione accessori
Morsetti per I'alimentazione

Eventuale uscita
del secondo canale

degli accessori a Collegamento del ricevitore radio

400 V AC (Trifase) 24V AC / DC - Potenza max: o _ elettroserraturaa 12V - (contatto NO).
50/60 Hz 0w Potenza max: 15 W Portata contatto:
1A-24V DC.
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Collegamento dei motoriduttori con finecorsa

M1 - Motoriduttore 400 V AC (Trifase)
ritardato in apertura
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Dispositivi di segnalazione

Lampeggiatore di it

|
B |

movimento (Portata contatto:
230V - 25W max.) - Lampeggia
durante le fasi di apertura e
chiusura del cancello.

A

2 Lampada ciclo o cortesia (portata contatto: 230V - 60 W max).
* Collegamento ausiliario di una lampada esterna liberamente posizionabile, per
aumentare I'illuminazione nella zona di manovra.

Ciclo: rimane accesa dal momento in cui I'anta inizia I'apertura fino alla
completa chiusura (compreso il tempo di chiusura automatica).
Cortesia: rimane accesa per un tempo fisso di 5 minuti.

Vedi funzione [Lampada E] nel menu [FUNZIONI].

Spia cancello aperto
(Portata contatto:
24V - 3W max.).
Segnala la posizione
del cancello aperto.
Si spegne quando il
cancello & chiuso.
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Dispositivi di comando

A\ Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R700), ¢ OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se
presenti, scollegare le batterie.

Inserire la scheda di decodifica (R700)
per far riconoscere il sensore (TSP0O) o il
lettore di tessere (LTOO01).

LTOO01 - Lettore tessere magnetiche

TSPOO - Sensore transponder E\:

L]
|

<«— Nero

A

<«—— Rosso

A

Inserire la scheda AF per comandare
I’automazione con trasmettitore.

Pulsante di stop (contatto NC). Permette 'arresto delle ante
con I'esclusione della chiusura automatica. Per riprendere il

movimento premere il pulsante di comando o un altro dispositivo ‘

di comando. N

Se non utilizzato, selezionare [Disattivato] dalla funzione Je—t—
[Stop Totale] nel menu [FUNZIONI].

Funzione SOLO APRE da dispositivo di comando
(contatto NO).

Funzione APERTURA PARZIALE o0 PEDONALE da
dispositivo di comando (contatto NO).

Vedi funzione [Comando 2-3P] nel menu
[FUNZIONI].

Antenna con cavo RG58
Funzione SOLO CHIUDE da dispositivo di comando .

(contatto NO).

Funzione APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale)

/ APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da
dispositivo di comando (contatto NO).

Vedi funzione [Comando 2-7] nel menu [FUNZIONI].
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Dispositivi di sicurezza

DELTA-S
Fotocellule
Configurare il contatto CX, CY o CZ (NC), ingresso per ‘ .
dispositivi di sicurezza tipo fotocellule, conformi alle RX X
normative EN 12978. o
Vedi funzioni [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso CZ]. gégég X 2
- C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura A @
delle ante, I'apertura del contatto provoca I'inversione del I T T T T
movimento fino alla completa apertura; ®

- G2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura
delle ante, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa chiusura;

- C3 stop parziale. Arresto delle ante, se in movimento, con
conseguente predisposizione alla chiusura automatica (se la
funzione di chiusura automatica ¢ stata attivata);

- C4 attesa ostacolo. Arresto delle ante, se in movimento,
con conseguente ripresa del movimento dopo la rimozione
dell’ostacolo.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno

disattivati in programmazione. DELTA

RX ‘. X
+ - NO C NC + -

0000 o0
M“t . )

Bordi sensibili

Configurare il contatto CX, CY o CZ (NC), ingresso per
dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili, conformi alle
normative EN 12978.

Vedi funzioni [ingresso CX], [ingresso CY] o

DFW con scheda

: di controllo dei
~ [l collegamenti DFI

[ingresso CZ].

- C7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura QOO0 Y SIS,
delle ante, 'apertura del contatto provoca I'inversione C_NO NC 21\’ 12v v fi—é C N‘? '}'f C_NO NC
del movimento fino alla completa apertura; T T I

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura

delle ante, I'apertura del contatto provoca I'inversione
del movimento fino alla completa chiusura.

Se non vengono Utilizzati, i contatti CX, CY e CZ T
vanno disattivati in programmazione.




Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (es.fotocellule). Un’eventuale anomalia

inibisce qualsiasi comando.

Selezionare dalla funzione [Test Sicurezze] I'ingresso da attivare scegliendo tra CX, CY o CZ.
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Collegamento con Came Remote Protocol (CRP)
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Inserire la scheda RSE.

UTPCAT5 —
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G

2 FA1 FC1 FA2 FC2

Collegamento seriale RS485

con scheda RSE all'impianto
domotico via CRP (Came Remote
Protocol).
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Descrizione dei comandi di programmazione

Il tasto ESC serve per: -
- uscire dai menu; —> l
- annullare le modifiche. 3

ENTER

Q

<

ESC

| tasti < > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un’altra;
- incrementare o decrementare un valore.

]

A

//@—v //@V

Per entrare nel menu, tenere
premuto il pulsante ENTER per
almeno un secondo.

Per scegliere la voce di
menu, spostarsi con le
frecce...

anche per i sotto menu,
spostarsi con le frecce

|l tasto ENTER serve per:

- entrare nei menu;

le indicazioni <.....> a display servono per:
-indicare la voce attualmente selezionata

- confermare e memorizzare il valore impostato.

Se le frecce < > sono sulla
funzione [Tempo Lavoro], &
possibile modificarne il valore.

... poi premere ENTER per
confermare...

ENTER

.. poi premere ENTER

ENTER

/@

.. poi premere ENTER

ENTER

/@

> Per aumentare o diminuire il

L]

[
5

...per uscire dal menu aspettare
30 secondi, o premere ESC, fino
a quando compare la schermata

iniziale.

valore, usare le frecce...

ESC

/@



Significato delle abbreviazioni sulle voci di menu

Ap. parziale]
Az. Mantenuta]
Ch. Automatica]
Config]

CRP]

Funz. Associata]
Mod. Codice]
Msg. iniziale]
Num. Motori]

Ril ostacolo]
Rimuovi Ut

Rit. Ap M1]

Rit. Ch M2]
Spinta Ch]

T. Arigte]

T. Prelampeggio]
T. serr]

T.C.A]

[T.C.A. Pedonale]

Mappatura del menu

Apertura Parziale

Azione Mantenuta

Chiusura Automatica
Configurazione

Came Remote Protocol
Funzione Associata
Modifica Codice

Messaggio iniziale

Numero dei Motori
Rilevazione Ostacolo
Rimuovi Utente

Ritardo Apertura M1

Ritardo Chiusura M2

Spinta in Chiusura

Tempo Ariete

Tempo Prelampeggio
Tempo Serratura

Tempo Chiusura Automatica
Tempo Chiusura Automatica Pedonale

[LINGUA] Default
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras] [taliano
[FUNZIONI] Default
Ch.Automatica] Disattivato] / [Attivato] Attivato]
Az.Mantenuta] Disattivato] / [Attivato] / [In Chiusura] Disattivato]
Ril ostacolo] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Test Sicurezze] Disattivato] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Disattivato]
Prelampeggio] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Colpo ariete] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Stop Totale] Disattivato] / [Attivato] Attivato]
Ingresso CX] Disattivato] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7]/ [C8] C1]
Ingresso CY] Disattivato] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]
Ingresso CZ] Disattivato] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] Disattivato]
Spinta Ch] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Serratura] Disattivato] / [Attivato] Disattivato]
Config] Fine corsa] / [Rallent*] / [Fcap-RallCh*] / [ENCODER*] / [FC a tempo™] Fine corsal
Fine corsa] NC / NO*] NC]
Comando 2-7] Apre-Chiude] / [Ap. Stop Ch] Apre-Chiude]
Comando 2-3P] Parziale] / [Pedonale] Pedonale]
Lampada E] Cortesia] / [Ciclo] Ciclo]
Uscita B1-B2] Monostabile] / [Bistabile] Bistabile]
Num. Motori] M1+M2] / [M2]; M1+M2]
Indirizzo CRP] 1] = [32]

Baudrate CRP] 1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200] [38400]

* Le seguenti funzioni sono presenti nel software ma non devono essere utilizzate.

[REGOLA TEMPI] Default
T.C.A] 0s] = [30059] 10 g

T.C.A Pedonale] 0s] = [3005¢] 10 3]
Tempo Lavoro] 10 8] = [150 9] 90 g]

Rit. Ap M1] 0s] = [109] 29

Rit. Ch M2] 0s] = [6059] 28]

T. Prelampeggio] 1s] @ [60¢9] 5]

T. serr] 15] = [5¢] 2 9]

T. Ariete] 1s] = [10¢] 159

Ap. parziale] 5] = [60¢9] 10 ]
[UTENTI] Default

Nuovo Utente] (250max)
Modifica Nome]

Mod. Codice]

Funz. Associata]
Rimuovi Ut]

Rimuovi TUTTI]

Salva Memoria]

Carica Memoria]

[2-7]/ [Apre] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabilitata];

[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)]
[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)]
[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)]

[INFO]

[Versione] / [Numero Corse] / [Msg. iniziale] / [Reset Sistema]

[TEST MOT]
[<=M1 M2=>]
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IMPORTANTE! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni [NUM. MOTORI] e [STOP TOTALE].

Menu lingua

[LINGUA] | ENTER.D
)
v

[Iltaliano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espaiiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras]

Selezionare la lingua tra quelle disponibili

Menu funzioni

[FUNZIONI] ENTER.
J
[Ch. Automatica] [Disattivato] / [Attivato]

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a 300 s.
La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale
0 in caso di mancanza di tensione.

[Az. Mantenuta] [Disattivato] / [Attivato] / [In Chiusura]

Le ante si aprono e si chiudono tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura sul contatto 2-3 e pulsante di chiusura sul contatto 2-4.
Tutti gli altri dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.

[Ril ostacolo] [Disattivato] / [Attivato]

Con ante chiuse, aperte o dopo uno stop totale, I'automazione rimane ferma se i dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano
un ostacolo.

[Test Sicurezze] [Disattivato] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule funzionino correttamente.

[Prelampeggio] [Disattivato] / [Attivato]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su E1-E2, lampeggia prima di iniziare la manovra.
Per la regolazione del tempo, vedi [T. Prelampeggio] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Colpo ariete] [Disattivato] / [Attivato]

Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante spingono in battuta per facilitare lo sgancio dell’elettroserratura, per la regolazione del
tempo di spinta, selezionare [T. Ariete] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Stop Totale] [Disattivato] / [Attivato]

Ingresso NC — Stop delle ante con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere il movimento, usare il dispositivo di coman-
do. Il dispositivo di sicurezza va inserito su 1-2.

[Ingresso CX] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule,
C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per bordi
sensibili.

[Ingresso CY] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule,
C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per bordi
sensibili.

[Ingresso CZ] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7]/ [C8]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule,
(C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per bordi
sensibili.

[Spinta Ch] [Disattivato] / [Attivato]

A finecorsa in chiusura, I'automazione esegue una spinta in battuta delle ante per alcuni secondi.

[Serratura] [Disattivato] / [Attivato]

Elettroserratura per il bloccaggio delle ante. Obbligatorio attivare la funzione per ante con lunghezza superiore a 2,50 metri.

[Config] [Fine corsa] / [Rallent.] / [Fcap-RallCh] / [ENCODER] / [FC a tempo]

Configurazione dei rallentamenti in apertura e in chiusura.
Attenzione! Le funzioni [Rallent.], [Fcap-RallCh], [ENCODER] e [FC a tempo] sono presenti nel software ma non devono essere utilizzate.
Selezionare solo la funzione [Fine corsa].




[Fine corsa] [NC] / [NO]

Configurazione dei finecorsa come contatti normalmente chiusi o aperti.
Attenzione! Configurare i finecorsa solo come contatti normalmente chiusi [NC].

[Comando 2-7] [Apre-Chiude] / [Ap. Stop Ch]
Configurazione del contatto 2-7 in passo-passo (apre-chiude) o sequenziale (apre-stop-chiude-stop).
[Comando 2-3P] [Pedonale] / [Parziale]

Configurazione del contatto 2-3P in apertura pedonale (apertura totale della seconda anta) o parziale (apertura parziale della seconda anta)
a seconda del tempo impostato su [Ap.parziale] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Lampada E] [Cortesia] / [Ciclo]

Configurazione della lampada collegata su E-E3:

- cortesia: lampada esterna liberamente posizionabile, per aumentare I'illuminazione nella zona di manovra. Rimane accesa con un tempo
fisso di 5 min;

- ciclo: lampada esterna liberamente posizionabile, per aumentare l'illuminazione nella zona di manovra. Rimane accesa dal momento in
cui l'anta inizia I'apertura fino alla completa chiusura (compreso il tempo di chiusura automatica). Nel caso non venga inserita la chiusura
automatica, rimane accesa solo durante il movimento.

[Uscita B1-B2] [Monostabile] / [Bistabile]

Configurazione del contatto B1-B2 in modalita Monostabile o Bistabile (interruttore).

[Numero Motori] [M1+M2] / [M2]

Impostazione del numero di motori da uno a due a seconda di quante ante sono presenti nell'impianto.

[Indirizzo CRP] [1]= [32]

In caso di impianto con pill automazioni con sistema di connessione CRP (Came Remote Protocol), impostare un indirizzo da 1 a 32 per ogni
quadro.

[Baudrate CRP] [1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200]

Impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di connessione CRP (Came Remote Protocol).

Menu regola tempi

[REGOLA TEMPI] — ET.

TCA] [05] = [300 5]

L'attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a 300 s.
La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale
0 in caso di mancanza di tensione.

[T.C.A. Pedonale] [0 s] = [300 s]

Tempo di attesa della seconda anta (M2) in posizione di apertura. Trascorso questo tempo, viene effettuata automaticamente una manovra
di chiusura. Il tempo di attesa puo essere regolato da 0 s a 300 s.

[Tempo Lavoro] [10 s] = [150 s]

Tempo di lavoro del motoriduttore in fase di apertura o di chiusura. Il tempo di lavoro pud essere regolato da 10 s a 150 s.

[Rit. Ap M1] [0s]= [105s]
Ritardo di apertura di M1 rispetto all’apertura di M2 dopo ogni comando di apertura. Il tempo di attesa puo essere regolato da0 s a 10 s.
[Rit. Ch M2] [0s] = [60 s]

Ritardo di chiusura di M2 rispetto alla chiusura di M1 dopo ogni comando di chiusura. Il tempo di attesa puo essere regolato da 0 s a 60 s.

[T. Prelampeggio] [1s]= [60s]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su E1-E2, lampeggia da 1 s a 60 s prima di iniziare la manovra.

[T. serr] [1s]= [1559]

Tempo di intervento per lo sblocco dell’elettroserratura dopo ogni comando di apertura. Il tempo di intervento puo essere regolatoda1sab s.
[T. Ariete] [1s]=[109]

Tempo di spinta dei motoriduttori in battuta di chiusura e apertura dopo ogni comando. Il tempo di spinta puo essere regolato da 1 sa 10 s
[Ap. parziale] [5s] = [60 s]

Tempo di apertura di M2. Il tempo pud essere regolato da 5 s a 60 s.
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Menu utenti
[UTENTI]

r

ENTER

J

[Nuovo Utente]

Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una funzione a scelta tra quelle previste. Linserimento va fatto
con trasmettitore o altro dispositivo di comando (vedi paragrafo INSERIMENTO NUOVO UTENTE).

[Modifica Nome]

Per modificare il numero o il nome utente.

[Mod. Codice]

Per modificare il codice relativo a un comando associato a un utente.

[Funz. Associata]

2-7 = Comando passo-passo (apre-chiude) o comando sequenziale (apre-stop-chiude-stop)
Apre = Comando solo apre

2-3P = Comando pedonale o parziale

B1-B2 = Uscita contatto B1-B2

[Rimuovi Ut]

Per rimuovere un utente. Confermare Ia rimozione con ENTER.

[Rimuovi TUTTI]

Per rimuovere tutti gli utenti. Confermare la rimozione con ENTER.

[Salva Memoria]

Per salvare gli utenti e le impostazioni dell'impianto nella memory roll. Confermare il salvataggio con ENTER.

[Carica Memoria]

Per caricare nella scheda elettronica i dati salvati nella memory roll.
Se le schede hanno versioni diverse, € possibile caricare solo gli utenti.

Menu info

[INFO] _— ENTER.
J

v

[Versione]

Visualizza la versione del Software.

[Numero Corse]

Visualizza il numero di manovre effettuate.

[Msg. Iniziale]

Visualizza il messaggio iniziale. Per modificare il testo, premere ENTER,; Utilizzare il tasto ENTER per spostare il cursore in avanti, ESC per
spostare il cursore all'indietro e < > per selezionare la lettera o cifra. Confermare il testo premendo il tasto ENTER per alcuni secondi.

[Reset Sistema]

Per ripristinare le impostazioni iniziali. Confermare il Reset premendo il tasto ENTER.

Menu test motori

[TEST MOT] | ENTER.
J
v

[<= M1 M2=>]

Per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori.

Tenere premuto per alcuni secondi il tasto < e verificare che I'anta di M1 esegua I'apertura. Se il senso di rotazione e shagliato, invertire le
fasi del motore.

Tenere premuto per alcuni secondi il tasto > e verificare che I'anta di M2 esegua I'apertura. Se il senso di rotazione e shagliato, invertire le
fasi del motore.




Inserimento nuovo utente

1. Dal menu
[UTENTI],
selezionare
[Nuovo Utente].
Premere ENTER per ESC < >  ENTER
confermare.

3. Scegliere

la funzione da
associare all'utente.
Premere ENTER per
confermare...

5. Una volta inserito

il codice, apparira il
numero dell’utente
con il tipo di comando
memorizzato...

Modifica nome utente

1. Dal menu
[UTENTI],
selezionare
[Modifica Nome].
Premere ENTER per
confermare.

3. Utilizzare il tasto
ENTER per spostare |l
cursore in avanti, ESC
per spostare il cursore
allindietro e < > per
selezionare la lettera

o Uy

2. Selezionare
[Confermi?(si)] e
premere ENTER per
confermare.

4. ... verra richiesto un
codice da inserire.
Inviare il codice dal
trasmettitore, con la
tessera a strisciamento
o il transponder.

6. ... 0 se il codice & gia
inserito, apparira [Codice
esistente].

2. Selezionare il numero
utente o il nome da
modificare e premere
ENTER per confermare.

4. Confermare il testo
premendo il tasto
ENTER per alcuni
secondi.
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Modifica codice

1. Dal menu 2. Selezionare il nome
[UTEINTI], g J L i | F utente di cui si vuole
sele{lonare [Mod. modificare il codice e
Codice]. Premere premere ENTER per
ENTER per ESC < >  ENTER confermare.
confermare.

3. ... verra richiesto un
codice da inserire.
Inviare il codice
dal trasmettitore,
con la tessera a
strisciamento o il
transponder.

4. ... una volta inserito
il codice, apparira il
numero dell’utente
con il tipo di comando
memorizzato...

4 5. Selezionare
[confermi? (si)] e
premere ENTER per
confermare.

Funzione associata all’utente

1. Dal menu

[UTENTI], 2. Selezionare il nome
selezionare [Funz. utente di cui si vuole
Associata]. modificare la funzione
Premere ENTER per ESC < >  ENTER e premere ENTER per
confermare. D D D D confermare.

3. Scegliere la

nuova funzione da
associare all'utente.
Premere ENTER per
confermare.

4, Selezionare
[confermi? (si)] e
premere ENTER per
confermare.

ESC < >  ENTER




Scheda Memory Roll

Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell’impianto, per poi riutilizzarli con un’altra scheda elettronica.
X Dopo aver memorizzato i dati, & consigliabile togliere la Memory Roll durante il funzionamento della scheda elettronica.

® PRO% 2AMHING_ LNCTION

ERm)| ) 2 D '@ Memory Roll
- —0 7 o n

TG . vevorr O /
T £SC < > ENTER |j|

Ealononininnls

MESSAGGI DI ERRORE

L0 I messaggi di errore appaiono a display.

(Fesrsezeerarase

[Encoder - ERRORE], [Errore!] Encoder rotto o collegamento errato.

[test Sicurezze - ERRORE] Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza.

[Fine corsa - ERRORE] Malfunzionamento sui contatti dei finecorsa

[Tempo Lavoro - ERRORE] Tempo lavoro insufficiente

[Sicurezze - STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] 0 [C8] |Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza o collegamento errato

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione. | componenti dell'imballo (cartone,
plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la raccolta
differenziata per il riciclaggio.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti. Vanno quindi rimossi e
consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

RIFERIMENTI NORMATIVI

Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.

Italiano - Manuale FAO0321-IT - ver. 1 02/2017 - © Came S.p.A.

CAM E Came S.p.A.

safety&comfort Via Martiri Della Liberta, 15 Via Cornia, 1/b - 1/c

31030 Dosson di Casier | 33079 Sesto al Reghena
Treviso - Italy Pordenone - Italy
2 (+39) 0422 4940 2 (+39) 0434 698111
Ny 22 (+39) 0422 4941 =2 (+39) 0434 698434

CAME ‘bP[ UR:BZCO WWW Came Com

parkare oo



INSTALLATION MANUAL

ZM3ES



IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS FOR INSTALLATION
WARNING! IMPROPER INSTALLATION MAY CAUSE SERIOUS DAMAGE. FOLLOW ALL INSTALLATION INSTRUCTIONS CAREFULLY
THIS MANUAL IS ONLY FOR PROFESSIONAL INSTALLERS OR QUALIFIED PERSONS

KEY

This symbol shows the parts which must be read with care.
A\ This symbol shows the parts which describe safety issues.
= This symbol indicates what should be communicated to users.

DESCRIPTION

ZM3ES multifunctional control panel for swing gates with two leaves. Graphical programming display and signalling and self-diagnostics using
safety devices.

The input and output contact functions, the timing settings and user management are set and shown on the display.

All connections are protected by quick fuses.

Intended use

Control panel Gearmotor
ZM3ES SUPERFROG
Any installation and use other than that specified in this manual is forbidden.
Technical data
Model ZM3ES
Protection rating (IP) 54
Power supply (V - 50/60 Hz) 400 AC three-phase
Max. power of accessories 24 V (W) 30
Max. power of accessories 230 V (W) 30
Consumption at rest (mA) 100
Max power consumption (W) 1200
Operating temperature (°C) -20 to +55
Material ABS
Rating Il
Fuses ZM3ES
CONTROL BOARD - Control board 630 mA-F
ACCESSORIES - Accessories 1.6 A-F
E.LOCK - E.lock 3.15A-F
Dimensions (mm)
220 mm 353 mm 133 mm
| @) ( ®) |
S P B
€ € L
E E —
S z
< N
\@ ©) L J ,:
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Description of parts /~

S\ N
Main switch ©) Liﬂ)/

Cut-off switch N @ @ @
|

Power meter I

Safety switch for 1st motor ? CSJ ? E? 1°°l®
Safety switch for 2nd motor ) -
Transformer 230-24V O e = == ==
Terminal for connecting gearmotors and flashing light )
Opening remote control switch for 1st motor COOAIE e 90 0 ©
9. Closing remote control switch for 1st motor J

10. Opening remote control switch for 2nd motor
11. Closing remote control switch for 2nd motor
12. Card fuse

13. Accessories fuse 8 9 0 o ()
14. Electrolock fuse ey (3 (&
15. Display
16. Display lighting adjustment trimmer R CELEEICEE R CEL )

17. Memory roll card connector e e = = = [ =

18. AF card connector ®®j®®%>H 0006|0006 |PEE06
19. R700 card connector

20. Warning LED / open contact error
21. Programming buttons

22. Connection terminal board

23. Voltage signalling LED

24. RSE card connector

25. Terminal board for antenna

26. Terminal board for power supply

N O W

GENERAL INSTALLATION INFORMATION

Alnstallation must be carried out by expert qualified personnel and in full compliance with the regulations in force.
A\ Before working on the control panel, disconnect the mains power and remove the batteries, where present.

Preliminary checks
A\ Before installing the control panel:
e Check that the panel anchoring point is protected from possible knocks, and that the anchoring surface is solid. Also check that appropriate
screws, plugs, etc. are used to anchor the panel;
e Make sure that the power supply network is equipped with a suitable all-pole disconnection device, which provides full cut-off in category Il
power surge conditions, as required by the installation regulations (i.e. contacts are more than 3 mm apart);
o @ Make sure that any connections inside the case (that provide continuance to the protective circuit) are fitted with extra insulation as
compared to the other conductive parts inside.
¢ Make sure you have suitable tubing and conduits for the electrical cables to pass through and to protect against mechanical damage.

Tools and materials

Make sure you have all the tools and materials you need for installation at hand to work in complete safety and compliance with the current
regulations. The following figure shows some basic equipment needed by the installer.

o




Types of cable and minimum sizes

Connection Type of cable Ca:bf:gnr?]th C1a g Iz l,;;' ?Tt]h
Control panel power supply 400 V AC 4Gx1.5mm2 | 4Gx2.5mm2
Motor power supply 400 V AC HO5RN-F 4Gx1.5mm2 | 4Gx2.5mm2
Flashing light 230 V AC 2x 0.5 mm2
Transmitter photocells FROR CEl 20-22 2x0.5 mm2

Receiver photocells CEIEN 4x0.5 mm2

Control and safety devices 50267-2-1 2% 0.5 mm2

Antenna RG58 max 10 m

Coupled connection or CRP UTP CAT5 max 1000 m

If the cable lengths differ from that specified in the table, then you must determine the cable diameter based on the actual power draw from
the connected devices and according to the CEI EN 60204-1 standard.

For connections that require several, sequential loads, the sizes given in the table must be re-evaluated based on actual power draw and
distances. When connecting products that are not specified in this manual, please refer to the documentation provided with said products.

INSTALLATION

Fix the base of the control panel in a protected area using screws and plugs, or adequate supports @.
Puncture the pre-drilled holes and insert the cable glands with conduits for the electric wires. @ ©.

Pre-drilled hole diameter: 23, 29 and 37 mm.
After making the necessary adjustments, fix the cover using the screws supplied @.

gass

AR
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Power supply to accessories Possible output of the

radio receiver’s second

Terminals for powering the 12 V electrolock connection channel (NO contact).
24V AC / DC accessories- ©  ( —Max. power: 15 W Contact rating:
400 V AC (three-phase) Max. power; 30 W ©) — 1 A-24V DC.

50/60 Hz

A\

—

D

P

O ®
R S T N

p—

T I<=HIrmHET =

Connecting gearmotors with mechanical stops

didadadiphihn iy o
N8 00277
GGG
M1 - Gearmotor 400 V AC (three- TR RN 1‘ | 2‘ M2 - Gearmotor 400 V AC (three-
phase) delayed action on opening I T T T T T T phase) delayed action on closing
T
;f‘,..,, : BLACK BLACK : :.,A,. .

m‘
ge
58
3]
m}
Se
22
g[

Signalling devices

Signal flasher (contact rating: ‘-},"f—ﬂ\.-__ Cycle or courtesy light (contact rating: 230V - 60 W max).
230V - 25W max.) - Flashes during ~~=~ Auxiliary connection of an outdoor light, which can be positioned freely, for
opening and closing. better illumination in the parking/driveway area.
Cycle: it stays on from the moment the gate leaf begins to open until it is fully
closed (including automatic closing time).

Courtesy: it stays on for 5 minutes.

See function [Lamp E3] in the [FUNCTIONS] menu.
A

Open-gate indicator light

(Contact rating:

24V - 3W max.).

W I { Turns on when the gate

is ajar or open.

EO= Turns off when the gate

@ is closed.
\ A\

HZr

U EEEEEEE
UVWwWXY ERE




Command devices

A\ Before inserting any plug-in card (e.g. AF, R700), LINE VOLTAGE MUST BE DISCONNECTED. If installed, disconnect the
batteries.

Insert the decoding card (R700) for the
TSPOO sensor or LTOO1 card reader to be
recognised.

LTO01 - Magnetic card reader

TSPOO - Transponder sensor iy
L]
|

A <—— Black

; <«—— Red

Stop button (NC contact). Button to stop gate while excluding the
automatic closing cycle. For movement to resume you must press
the command button or another command device.

‘
If the contact is unused, select [Disabled] from the [Total \"

A

A

Insert the AF card to control the
automation via a transmitter.

Stop] function in the [FUNCTIONS] menu.

OPENING function from command device (NO contact). @

PARTIAL or PEDESTRIAN OPENING function from _
command device (NO contact). @

See function [Cmd 2-3P] in the [FUNCTIONS] menu.

<.> 19 Antenna with RG58 cable
CLOSING function from command device (NO contact). @ n H

OPEN-STOP-CLOSE-STOP sequential function /
OPEN-CLOSE-INVERT (step-by-step) from command
device (NO contact).

See function [Cmd 2-7] in the [FUNCTIONS] menu.
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Safety devices

DELTA-S

Photocells
Configure (NC) contacts CX, CY or CZ, input for safety ‘ .
devices such as photocells, that comply with EN 12978 RX TX

+ -
standards. 10 2 X C NC , X 2
See functions [CX Input], [CY Input] or [CZ input]. QQQ QQ @ @
- C1 re-open during closing. When the gate leaf is closing, T T A T
opening the contact triggers the inversion of the direction of I T
movement until the gate leaf is fully open; ®

- C2 re-close during opening. When the gate leaf is opening, 1 1

opening the contact triggers the inversion of the direction of
movement until the gate leaf is fully closed;

- C3 partial stop. Halts moving gate leaves and causes them
to automatically close (if the automatic close function has
been turned on);

- C4 stand-by Obstacle. Halts the moving gate leaves and
causes them to start moving again once the obstacle has
been removed.

If the CX, CY and CZ contacts are not used, they must DELTA

be disabled during programming.
+ - NO G NG + -

0000 o0
M“t . )

Sensitive edges

Configure (NC) contacts CX, CY or CZ, input for safety
devices such as sensitive edges, that comply with EN
12978 standards.

See functions [CX Input], [CY Input] or [CZ input].

DFW with DFl

: connections monitor
~ L card
- C7 re-open while closing. When the gate leaf is

closing, opening the contact triggers the inversion of S IZIISISIZIS) 000

the direction of movement until the gate leaf is fully ’ C NO NC 24V12v 0V L L C NO NC C NO NG

open: A A T A A T I I

- C8 re-close while opening. During gate opening,
opening the contact causes the movement to invert
until the gate is fully closed.

If the CX, CY and CZ contacts are not used, they £ l
must be disabled during programming.




Connecting the safety devices (safety test)

At each opening and closing command, the control board assesses the efficiency of the safety devices (e.g. photocells). Any anomaly found

inhibits any command.

From the [Safety Test] function, choose the input to be turned on from CX, CY or CZ.

.
)

o
,,,,@ ,,,,,,, --(®)
== b
O Rx O TX o
@ o} o
= 1 “f 10 2 TX C NG X 2
4% 7Mo DELTA O 20000 g:sF:.T/A s
+=2%6 f o + - Ao©
] |r !
[ ] EEkEuEEEEE
1011ESTS1 2 33P4 5 7 CXCYCZ 1011ESTS1 2 33P4 5 7 CXCYCZ
Connecting with Came Remote Protocol (CRP)
= WARNING! 1 \ 3| s Y
= | e
H ° ce o
- | G
CAPAC\TORBS @@@} {@H}
] |A B GND
Ml : : ——
“PRREH PR RO Y |, o
L i b ; i
UTPCAT5 —

Insert the RSE card.

A B GND

1 )

HH

Serial connection of RS485
with the RSE card to the home
automation system via CRP
(Came Remote Protocol).
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Description of setting commands

ESC < >  ENTER

The ESC key is for:

- exiting the menu;
- cancelling modifications.

HOI

- shifting from one menu item to another;

The < > keys are for:
- increasing or decreasing values.

ENTER To enter the menu, press and hold

The <...> symbols on the display are for:
- pointing out the currently selected item

- entering the menu;

The ENTER key is for:
{
- confirming and saving the values set.

the ENTER key for at least one
@ second.
S

< To select a menu item,

use the arrow keys...

..then press ENTER

]

ENTER

< also use the arrow keys

/@

...then press ENTER

for the submenus...

ENTER

&)
)
&)
?

If the arrows <> are on the
[Cycle Time] function, you may
modify the value .

ENTER

..then press ENTER to confirm...

/@

< >

To increase or decrease a value,
use the arrow keys...

Y
S

...fo exit the menu, wait 30 seconds,
or press ESC, until the start screen
is displayed.

L]

ESC

/@



Key for the abbreviations used in the menu items

Ped.opening]
Maintained Act]
AutoClose]
Config]

CRP]

Related Func]
Mod. Code]
Standby Msg]
No. Motors]
Obstacle Def]
Remove Usr]
Op. Delay M1]
Cl. Delay M2]
Cl. Thrust]
Ram hit time]
Preflashing T]
Lock time]
A.CT)
Pedestrian ACT]

Menu mapping

Partial opening
Maintained Act
Automatic closing
Configuration

Came Remote Protocol
Related Function
Modify code

Standby message
Number of motors
Obstacle Detection
Remove User

M1 opening delay

M2 closure delay
Closing thrust

Ram hit time
Preflashing time

Lock time

Automatic closing time
Pedestrian automatic closing time

[LANGUAGE] Default

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras] [taliano

[FUNCTIONS] Default

[AutoClose] [Disabled] / [Turn on] [Turn on]
Maintained Act] Disabled] / [Turn on] / [When close] Disabled]
Obstacle Det] Disabled] / [Turn on Disabled]
Safety Test] Disabled] / [CX] / [CY]/ [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Disabled]
Preflashing] Disabled] / [Turn on Disabled]
Ram hit funct] Disabled] / [Turn on Disabled]
Total Stop] Disabled] / [Turn on Turn on]
CX input] Disabled] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7]/ [C8] C1]
CYInput] Disabled] / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]
CZInput ] Disabled] / [C1]/[C2] / [C2] / [C4] / [C7]/[C8] Disabled]
Cl. Thrust] Disabled] / [Turn on Disabled]
Lock ] Disabled] / [Turn on Disabled]
Config] Endstop] / [Slow run*] / [Fcap-RallCh*] / [ENCODER*] / [Time of Run*] Endstop]
Endstop] NC / NO*] NC]

Cmd 2-7] Open-Close] / [Op.-Stop-Cl] Open-Close]
Cmd 2-3P] Partial] / [Pedestrian] Pedestrian]
Lamp E3] Courtesy] / [Cycle] Cycle]
Output B1-B2] Monostable] / [Bistable] Bistable]
No. Motors] M1+M2] / [M2]; M1+M2]
CRP Address] 1] = [32]

CRP baudrate] 1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200] [38400]

* Although the software includes the following functions, they should not be used.

[TIMING ADJ] Default
A.CT] 0s] = [30059] 10 g
Pedestrian ACT] 0s] = [3005s] 10 ]
Cycle Time] 10 5] = [150 9] 90 9]

Op. Delay M1] 0s] = [10¢] 28]

Cl. Delay M2] 0s] = [60¢] 2 9]
Preflashing T, 1s] = [60 9] 5]
Lock time] 15] & [5¢] 2]

Ram hit time] 1] @ [10g] 1g]

Ped. opening] 5] = [60¢9] 10 9]

[USERS] Default
Add User] (250max)

Mod. name]

Mod. Code]

Related Func] [2-7]/ [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [];

Remove Usr]

Delete all Usr] [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)]

Backup data] [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)]

Restore backup] [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)]

[INFO]

[Version] / [No. of runs] / [Standby Msg] / [System Reset]

[TEST MOT]
[<=M1 M2=>]

Page 10 - Manual code: FADO321-EN vers. 1 02/2017 © CAME S.p.A. - The data and information shown in this manual are to be considered subject to change at any time and without the need for any advance warning.



Page 11 - Manual code: FAOO321-EN vers. 1 02/2017 © CAME S.p.A. - The data and information shown in this manual are to be considered subject to change at any time and without the need for any advance waming.

IMPORTANT! Start programming by setting the first functions [No. Motors] and [Total Stop].

Language menu

[LANGUAGE] — ENTER.
)
{

[Iltalianc] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras]

Select the language from the available options

Functions menu

[FUNCTIONS] evier| |
{ J
[AutoClose] [Disabled] / [Turn on]

The waiting time before the gate closes automatically starts when the endstop point is reached during opening. The time can be set to between
0 s and 300 s. The gate is not closed automatically where the safety devices are triggered by an obstacle, after a total stop or where there is
No power.

[Maintained Act] [Disabled] / [Turn on] / [When close]

The leaves open and close by pressing and holding a button. Opening button on contact 2-3; closing button on contact 2-4. All other command
devices, including radio-controlled devices, are excluded.

[Obstacle Det] [Disabled] / [Turn on]

With the gate leaves open or closed or after a total stop, if the safety devices (photocells or sensitive edges) detect an obstacle the gate does
not operate automatically.

[Safety Test] [Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
After each opening and closing command, the board checks that the photocells are working correctly.
[Preflashing] [Disabled] / [Turn on]

After an opening or closing command is given, the flashing light connected to E1-E2 flashes before the gate begins to move.
To adjust the time, see [Preflashing T] in the [TIMING ADJ] menu.

[Ram hit funct] [Disabled] / [Turn on]

Before an opening or closing manoeuvre, the leaves push on the mechanical endstop to help release the electrolock. To set the thrust time,
select [Ram hit time] in the [TIMING ADJ] menu.

[Total Stop] [Disabled] / [Turn on]

NC Input — Stop gate while excluding the automatic closing cycle; to resume movement, use the command device. The safety device should
be inserted in 1-2.

[CX Input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

NC Input — Possible associations: C1 = re-open during closing for photocells, C2 = re-close during opening for photocells, C3 = partial stop,
C4 = stand-by Obstacle, C7 = re-open while closing for sensitive edges, C8 = re-close while opening for sensitive edges.

[CY Input] [Disabled] / [C1]/ [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

NC Input — Possible associations: C1 = re-open during closing for photocells, C2 = re-close during opening for photocells, C3 = partial stop,
C4 = stand-by Obstacle, C7 = re-open while closing for sensitive edges, C8 = re-close while opening for sensitive edges.

[CZ Input] [Disabled] / [C1]/ [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

NC Input — Possible associations: C1 = re-open during closing for photocells, C2 = re-close during opening for photocells, C3 = partial stop,
C4 = stand-by Obstacle, C7 = re-open while closing for sensitive edges, C8 = re-close while opening for sensitive edges.

[Cl. Thrust] [Disabled] / [Turn on]

At the endstop during closing, a final closing-thrust of the doors is performed automatically for a few seconds.

[Lock] [Disabled] / [Turn on]

Electrolock to lock the gate leaves. Required for gate leaves longer than 2.50 m.

[Config] [Endstop] / [Slow run] / [Fcap-RallCh] / [ENCODER] / [Time of Run]

Configure decelerations when opening or closing.
Warning! Although the software includes the functions [Slow run], [Fcap-RallCh], [ENCODER] and [Time of Run], they should not be used.
Select the function [Endstop].




[Endstop] [NC] / [NO]

Configure the endstops as normally closed or open contacts.
Warning! Configure the endstops as normally closed contacts [NC].

[Cmd 2-7] [Open-Close] / [Op.-Stop-Cl]
Setting the 2-7 contact to step-by- step mode (open-close) or sequential (open-stop-close-stop).
[Cmd 2-3P] [Pedestrian] / [Partial]

Configure the 2-3P contact to pedestrian opening (second gate leaf opens fully) or partial (second gate leaf opens partially) depending on the
time set [Ped.opening] in the [TIMING ADJ] menu.

[Lamp E3] [Courtesy] / [Cycle]

Configure the light connected to E-E3:

- courtesy: outdoor light, which can be positioned freely, for better illumination in the parking/driveway area. It stays on for 5 minutes;

- cycle: outdoor light, which can be positioned freely, for better illumination in the parking/driveway area. It stays on from the moment the gate
leaf begins to open, until it is fully closed (including automatic closing time). Where the automatic closing function is not inserted, it stays on
only during gate movement.

[Output B1-B2] [Monostable] / [Bistable]
Configure contact B1-B2 in monostable or bistable mode (switch).
[No. Motors] [M1+M2] / [M2]

Setting the number of motors, either one or two, depending on the number of gate leaves installed in the system.

[CRP address] 1] = [32]

For systems with more than one automation device using a CRP (Came Remote Protocol) connection system, set an address between 1 and
32 for each panel.

[CRP baudrate] [1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200]

Set the communication speed used in the connection system and CRP (Came Remote Protocol).

Time setting menu

[TIMINGADJ] —
IS

[A.C.T] [0s] = [300 s]

The waiting time before the gate closes automatically starts when the endstop point is reached during opening. The time can be set to between
0 s and 300 s. The gate is not closed automatically where the safety devices are triggered by an obstacle, after a total stop or where there is
no power.

[Pedestrian ACT] [0s] = [300 s]

Waiting time for the (M2) second gate leaf when in the open position. Once this time has elapsed, the gate closes automatically. The waiting
time interval can be between 0 s and 300 s.

[Cycle Time] [10 s] = [150 §]

Gearmotor cycle time during opening or closing. The cycle time can be set to between 10 s and 150 s.

[Op. Delay M1] [0s] = [10]

M1 delayed opening with respect to M2 after each opening command. The waiting time interval can be between 0 s and 10 s.
[CI. Delay M2] [0s] = [60 ]

M2 delayed closing with respect to M1 after each closing command. The waiting time interval can be between 0 s and 60 s.
[Preflashing T] [1s] = [60s]

After an opening or closing command is given, the flashing light connected to E1-E2 flashes for between 1 s and 60 s before the gate
begins to move.

[Lock time] [1s] = [15 8]

The time required for releasing the electrolock after each opening command. The time can be set to between 1 sand 5 s.

[Ram hit time] [1s] = [10s]

The gearmotor thrust time when closing and opening after each command. The thrust time can be set to between 1 sand 10°s

[Ped. opening] [5s] = [60s]

M2 opening time. The time can be set to between 5 s and 60 s.
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User menu

[USERS] ENTER
r _J
[Add User]

Enter up to a maximum of 250 users and associate each one with a function chosen from the available options. Use the transmitter or
another command device to do this (see ENTERING A NEW USER).

[Mod. name]

Change the number or the user name.

[Mod. Code]

Change the code for a command associated with a user.

[Related Func]

2-7 = Step-by-step command (open-close) or sequential command (open-stop-close-stop)
Open = Open command

2-3P = Pedestrian or partial command

B1-B2 = Qutput contact B1-B2

[Remove Usr]

Remove a user. Confirm with ENTER.

[Delete all Usr]

Delete all users. Confirm with ENTER.

[Backup data]

Save users and system settings in the memory roll. Confirm with ENTER.

[Restore backup]

Load the data saved in the memory roll onto the electronic circuit board.
If the boards have different versions, only the users can be loaded.

Info menu

[INFO] _— ENTER.
J

v

[Version]

View the software version.

[No. of Runs]

View the number of runs performed.

[Standby Msg]

View the initial standby message. To change the text, press ENTER. Use the ENTER key to move the cursor forward, ESC to move it
backwards and <> to select the letter or number. Confirm by pressing the ENTER key and holding for a few seconds.

[System Reset]

Restore to the original settings. Press the ENTER key to confirm.

Motor test menu

[TEST MOT] | ENTER.
J
v

[<= M1 M2=>]

Test to check the correct rotation direction of the gearmotors.
Press the < key and hold for a few seconds. Check that the M1 gate leaf opens. If the direction is wrong, invert the motor phases.
Press the > key and hold for a few seconds. Check that the M2 gate leaf opens. If the direction is wrong, invert the motor phases.




Entering a new user

1. From the
[USERS] menu,
select [Add User].
Press ENTER to

confirm. ESC < >  ENTER

3. Choose the
function to assign to
the user. Press ENTER
to confirm...

5. Once the code has
been entered, the
user name will come
up showing the type
of command that was
saved...

Modify user name

1. From the
[USERS] menu,
select [Change
Name]. Press
ENTER to confirm. ESC < >  ENTER

3. Use the ENTER key
to move the cursor
forward, ESC to move
it backwards and <>
to select the letter or
number.

2. Select

[Confirm?(yes)]
and press ENTER to

confirm.

4. ... you will be asked

to input a code.
Send the code from
the transmitter using

the swipe card or the
transponder.

6. ... or if the code has

already been entered,
[Existing code] will

appear.

2. Choose the user

number or name
you wish to change

and press ENTER to

confirm.

4., Confirm by pressing
the ENTER key and
holding for a few

seconds.
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Changing codes

1. From

the[USERS] menu,
choose [Change

Code]. Press

ENTER to confirm.

3. ... you will be asked

to input a code.
Send the code from

the transmitter using

the swipe card or the
transponder.

Function associated with the user

1. From the

[USERS] menu,
select [Assoc

Function]. Press

ENTER to confirm. ESC <

3. Choose the new

function to assign to

the user. Press ENTER
to confirm.

2. Choose the user
name for which you
wish to change the
code and press ENTER
to confirm,

4. ... once the code
has been entered, the
user name will come
up showing the type
of command that was
saved...

5. Select [confirm?
(yes)] and press ENTER
to confirm.

2. Choose the user
name for which you
wish to change the
function and press
ENTER to confirm.

4. Select [confirm?
(yes)] and press ENTER
to confirm.

ESC < >  ENTER




Memory roll card

This saves the user and system-configuration data so that they can be reused with another electronic circuit board.
L After saving the data, remove the memory roll while the electronic circuit board is in operation.

H '@ Memory Roll
. [ ]

T TN v vevorr O /
T £SC < > ENTER |j|

Ealononininnls

ERROR MESSAGES

L) The error messages show on the display.

(Fesrsezeerarase

[Encoder - ERROR], [Error!] Encoder broken or connection incorrect.

[Safety Test - ERROR] Safety device malfunction.

[Endstop - ERROR] Endstop contact malfunction

[Cycle Time - ERROR] Insufficient cycle time

[Safety- STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] or [C8] Safety device malfunction or incorrect connection

DECOMMISSIONING AND DISPOSAL

Prior to disposal, it is always advisable to check the specific regulations in force in the place where the device is installed. The packaging
components (cardboard, plastic, etc.) are all classifiable as solid urban waste and may be disposed of easily, keeping in mind recycling possibilities.
Other components (electrical boards, transmitter batteries, etc.), however, may contain polluting substances. They should therefore be removed
and given to authorised recycling centres for proper disposal.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY

LEGISLATIVE REFERENCES

The product complies with the relevant directives in force.

The data and information shown in this manual are to be considered subject to change at any time and without the need for any advance warning.
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FA00321-FR

MANUEL D'INSTALLATION

ZM3ES



INSTRUCTIONS IMPORTANTES DE SECURITE POUR L'INSTALLATION
ATTENTION ! UNE INSTALLATION INCORRECTE PEUT PROVOQUER DE GRAVES DOMMAGES, SUIVRE TOUTES LES INSTRUCTIONS D'INSTALLATION
LE PRESENT MANUEL N'EST DESTINE QU'A DES INSTALLATEURS PROFESSIONNELS OU A DES PERSONNES COMPETENTES

LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.
= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

DESCRIPTION

ZM3ES Armoire de commande multifonctions pour portails battants a deux vantaux avec afficheur de programmation et de signalisation, et
autodiagnostic des dispositifs de sécurité.

Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et visualisés sur I'afficheur
graphique.

T%%LEI%WB%WES sont protégées par des fusibles rapides.

Armoire de commande
ZM3ES

Motoréducteur
SUPERFROG

Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Données techniques

Modeéle ZM3ES
Degré de protection (IP) 54
Alimentation (V - 50/60 Hz) 400 AC triphasé
Puissance max. accessoires 24 V (W) 30
Puissance max. accessoires 230 V (W) 30
Absorption au repos (mA) 100
Puissance max. (W) 1200
Température de fonctionnement (°C) -20 a +bb
Matériau ABS
Classe de I'appareil I
Fusibles ZM3ES
CONTROL BOARD - Carte 630 mA-F
ACCESSORIES - Accessoires 1,6 A-F
E.LOCK - Serrure de verrouillage électrique 3,15A-F
Dimensions (mm)
220 mm 353 mm 133 mm
f | \ r w N
S P B
€ £ L
E E —
S z
< N
© )) L@ )) |-
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Description des parties /7

. =)
Interrupteur général N

Interrupteur de sécurité T @ @ @
I
)

Mesureur de puissance |
Interrupteur de sécurité du 1er moteur ? CSJ ? <;3 1°°l®
Interrupteur de sécurité du 2eme moteur _ e
Transformateur 230-24 V O — = Cx% o=
Bornier de connexion motoréducteurs et feu clignotant .
Télérupteur ouverture 1er moteur e GlR Cx? ®
9. Télérupteur fermeture 1er moteur J

10. Télérupteur ouverture 26me moteur
11. Télérupteur fermeture 26me moteur
12. Fusible carte

13. Fusible accessoires (8 9 0 T (8) —
14. Fusible serrure de verrouillage électrique e @ \f\%/

15. Afficheur T
16. Trimmer réglage éclairage afficheur PRI LRI R CE )

17. Connecteur carte mémoire R | A, | |

®
®
®
®

J

P

© N O W

®
®

[=]

18. Connecteur pour carte AF @@j@@%)ﬂ @@@@%1 @@j@(gog)ﬂ PROO®
19. Connecteur pour carte R700

20. Voyant de signalisation / erreur contacts ouverts
21. Boutons de programmation

22. Bornier de connexion

23. Voyant de signalisation présence tension

24. Connecteur pour carte RSE

25. Bornier de connexion de I'antenne

26. Bornier d'alimentation

INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

A\ Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.
A Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Contréles préliminaires
A\ Avant d'installer I'armoire, il faut
e contrbler que le point de fixation de I'armoire électrique se trouve dans une zone protégée contre les chocs, que les surfaces de fixation sont
solides et que la fixation est réalisée au moyen d'éléments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la surface; ® prévoir sur le réseau d'alimentation,
conformément aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension
catégorie IIl (a savoir avec un espace de plus de 3 mm entre les contacts);
@ s'assurer que les éventuelles connexions & I'intérieur du botier (réalisées pour la continuité du circuit de protection) sont bien dotées d'une
isolation supplémentaire par rapport aux autres parties conductrices internes.
e Prévoir des tuyaux et des conduites adéquats pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre la détérioration mécanique.

Outils et matériel

S'assurer de disposer de tous les instruments et de tout le matériel nécessaire pour effectuer I'installation en toute sécurité et conformément
aux normes en vigueur. La figure illustre quelques exemples d'outils utiles a I'installateur.

o




Types de cables et épaisseurs minimum

Connexion Type céble Lon1glie:1 ; (;:ble Lo:gugtgoc;ble
Alimentation armoire de commande 400 VAC 4Gx1,5mm2 | 4Gx2,5mm2
Alimentation moteur 400 VAC HO5RN-F 4Gx1,5mm2 | 4Gx2,5mm2
Feu clignotant 230 VAC 2x0,5mm2

Emetteurs photocellules FROR CEl 20-22 2x0,5 mm2
Récepteurs photocellules CEIEN 4x0,5mm2

Dispositifs de commande et de sécurité 50267-2-1 2x0,5mm2

Antenne RG58 max. 10 m

Connexion vis-a-vis ou CRP UTP CAT5 max. 1000 m

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de
I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre
réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer
comme valable la documentation jointe a ces derniers.

INSTALLATION

Fixer la base de I'armoire dans une zone protégée a I'aide de vis et de chevilles ou de supports appropriés @.
Percer les trous préforés et introduire les passe-cables avec gaines annelées pour le passage des cables électriques @ ©.

Diametre des trous préforés : 23, 29 et 37 mm.
e

Au terme des réglages, fixer le couvercle a I'aide des vis fournies @.

AR
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Alimentation accessoires Eventuelle sortie

du deuxieme canal

Bornes d'alimentation des Connexion serrure de du récepteur radio

400 VAC (triphasé) accessoires en 24 VAC /DG - © * verrouillage électrique 12 V (contact NO).
50/60 Hz Puissance max. : 30 W © ) (L1 - Puissance max. : 15 W Portée contact :
1 A-24 VDC.

—

/\
P |

o @@LL_E

T I<=HIrmHET =

Connexion des motoréducteurs avec fin de course

]

Qllell®

m,
N

[ M2 - Motoréducteur 400 VAC
(triphasé) retardé a la fermeture

M1 - Motoréducteur 400 VAC
(triphaseé) retardé a I'ouverture

A
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Dispositifs de signalisation

Feu clignotant de ‘-:,"f—%\.-__ Lampe cycle ou accueil (Portée contact : 230 V - 60 W max.).
mouvement (Portée contact : Connexion auxiliaire d'une lampe extérieure librement positionnable, pour
230V - 25 W max.) - Clignote augmenter I'éclairage dans la zone d'action.
durant les phases d'ouverture et de Cycle : cette lampe reste allumée du début de I'ouverture du vantail jusqu'a la
fermeture du portail. fermeture totale (y compris le temps de fermeture automatique).

Accueil : cette lampe reste allumée pendant un temps fixe de 5 minutes.

Voir fonction [Lampe E3] dans le menu [FONCTIONS].
A

Voyant portail

ouvert

(Portée contact :

[ A A 24V - 3 W max).

Signale la position

Ko en o du portail ouvert.

20000 vV S'éteint lorsque le

HPE N7 M7 portail est fermé.
ULV X W EEEEEEE
JUMTITmemey TVW XY EE




Dispositifs de commande

A\ Avant l'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R700), il EST OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les
éventuelles batteries.

Insérer la carte de codage (R700) pour
la reconnaissance du capteur (TSPO0) ou
du lecteur de cartes (LTO01).

A

A

Installer la carte AF pour commander
|'automatisme a I'aide d'un émetteur.

Bouton d'arrét (contact NF). Permet I'arrét des vantaux avec
désactivation de la fermeture automatique. Pour reprendre le

mouvement, appuyer sur le bouton de commande ou sur un ‘

autre dispositif de commande. N
S'il n'est pas utilisé, sélectionner [Désactivé] par le biais de Je—t—
la fonction [Arrét Total] dans le menu [FONCTIONS].

Fonction OUVERTURE UNIQUEMENT depuis un dispo- |
sitif de commande (contact NO).

Fonction OUVERTURE PARTIELLE ou PIETONNE
depuis un dispositif de commande (contact NO).
Voir fonction [Commande 2-3P] dans le menu
[FONCTIONS].

Ant Able RG5S
Fonction FERMETURE UNIQUEMENT depuis un disposi- nienne avee cable

tif de commande (contact NO).

Fonction OUVERTURE-ARRET-FERMETURE- ‘
N —@
ARRET (séquentielle) / OUVERTURE-FERMETURE- @ KL ‘

INVERSION (pas-a-pas) depuis un dispositif de
commande (contact NO).

Voir fonction [Commande 2-7] dans le menu
[FONCTIONS].
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Dispositifs de sécurité

Photocellules

Configurer le contact CX, CY ou CZ (NC), entrée pour
dispositifs de sécurité type photocellules, conformes aux
normes EN 12978.

Voir fonctions [Entrée CX], [entrée CY] ou [entrée CZ].

- C1 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de
fermeture des vantaux, |'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a I'ouverture totale ;

- G2 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase
d'ouverture des vantaux, |'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a la fermeture totale ;

- C3 arrét partiel. Arrét des vantaux en mouvement
avec fermeture automatique (si la fonction de fermeture
automatique a été activée) ;

- C4 attente obstacle. Arrét des vantaux en mouvement avec

reprise du mouvement apres élimination de I'obstacle.

En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ, les

désactiver durant la phase de programmation.

Bords sensibles

Configurer le contact CX, CY ou CZ (NF), entrée pour
dispositifs de sécurité type bords sensibles, conformes
aux normes EN 12978.

Voir fonctions [Entrée CX], [entrée CY] ou [entrée
CZ].- C7 réouverture durant la fermeture. Durant la
phase de fermeture des vantaux, I'ouverture du contact
provoque I'inversion du mouvement jusqu'a I'ouverture
totale ;

- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase
d'ouverture des vantaux, I'ouverture du contact
provoque I'inversion du mouvement jusqu'a la
fermeture totale.

En cas de non utilisation des contacts CX, CY et

RX

+-
10 2 X C NC

00000

DELTA-S

X 2

A
4

RX
+ - NO C NC

OO0O

DELTA

L

DFW avec carte

; de contrdle des
~[lJ connexions DFI

C NO NC

DY P

24V12v 0V 4 4L C NO NC C NO NC

CZ, les désactiver durant la phase de programmation.

1y

A

A

UL ]




Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité)

La carte controle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a chaque commande d'ouverture ou de fermeture. Les anomalies,
quelles qu'elles soient, désactivent les commandes.

Sélectionner par le biais de la fonction [Test Sécurité] I'entrée a activer en choisissant parmi CX, CY ou CZ.

Rx 5 Tx
@2 @
-~ O
(=) bl [T

O Rx O TX

R - e

17 =1 1 0 10 5 TX G No DIR/
4|7/ B5&8@ ]  vema ©ed 20002 |peias

-5 g o
+Tz9z2

)l
i

s o

1011ESTS1 2 33P4 5 7 CXCYCZ

—>

.
)

p

AEFAREEERE

1011ESTS1 2 33P4 5 7 CXCYCZ

Connexion avec Came Remote Protocol (CRP)

-~ WARNING! L * '?“jz‘ L—/
o . (e -
H - o
T oot | JoLL [l
SARFEE| PEE|PEEFEEPEREEREE || ,, BEEEEEE

UTP CAT5 —
Insérer la carte RSE.

Connexion série RS485 avec
carte RSE a I'installation
domotique via CRP (Came
Remote Protocol).

A B GND

1 )
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Description des commandes de programmation

- indiquent I'option actuellement sélectionnée

{ les symboles <.....> a 'écran :
S S

ESC < >  ENTER
La touche ENTER permet de/d" :

-
< { - entrer dans les menus

- confirmer et mémoriser la valeur configurée.

- sortir des menus
- annuler les modifications

La touche ESC permet de/d" :
}»

- se déplacer d'une option de menu a I'autre

Les touches < > permettent de/d" :
- augmenter ou diminuer une valeur.

ENTER Pour entrer dans le menu, maintenir

la touche ENTER enfoncée pendant
@ au moins une seconde.

< > Pour choisir I'option de .. puis appuyer sur ENTER
menu, se déplacer a
[@\ 'aide des fleches... ENTER
\ S
N Y
< > Utiliser les fleches ... puis appuyer sur ENTER
également pour se
D L déplacer dans les sous- ENTER
~ menus...
\ N

Si les fléches <> sont sur la < > Se servir des fleches pour
fonction [Durée Service], il est augmenter ou diminuer la

possible d'en modifier la valeur. @ L@\vaeur..
P

... puis appuyer sur ENTER pour
confirmer...

...pour sortir du menu, attendre
ENTER 30 secondes, ou appuyer sur ESC,
jusqu'a ce que la page initiale
apparaisse.

ESC

/@



Signification des abréviations sur les options de menu

Ouv. Partielle]
Action Maint.]
Fer. Automat.]
Config]

CRP]

Fonc. Associée]
Modificat. Code]
Mes. Initial]

Nb Moteurs]
Dét. Obstacle]
Annuler Usag.]
Ret. Ouv. M1]
Ret. Fer. M2]
Poussée Fermet]
T. Coup Belier]
T. Préclign]

T. Serrure]
TCA]

T.FA. Pigtons]

Mappage du menu

Ouverture partielle

Action Maintenue

Fermeture Automatique
Configuration

Came Remote Protocol
Fonction Associée

Modification du code

Message initial

Nombre de moteurs

Détection Obstacle

Supprimer Utilisateur

Retard Quverture M1

Retard Fermeture M2

Poussée en phase de fermeture
Temps Bélier

Temps de préclignotement
Temps Serrure

Temps Fermeture Automatique
Temps de fermeture automatique piétons

[LANGUE] Défaut
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espariol] / [Portugués euro] / [Portugués bras] [taliano
[FONCTIONS] Défaut
Ferm. Automat.] Désactivé] / [Activé] Activé]
Action Maintenue] Désactivé] / [Activé] / [En Fermeture] Désactivé]
Dét. Obstacle] Désactivé] / [Activé] Désactivé]
Test Sécurité] Désactivé] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Désactivé]
Préclign.] Désactivé] / [Activé] Désactivé]
Coup de bélier] Désactivé] / [Activé] Désactivé]
Arrét Total] Désactivé] / [Activé] Activé]
Entrée CX] Désactivé] / [C1] /[C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C1]
Entrée CY] Désactivé] / [C1] /[C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]
Entrée CZ] Désactivé] / [C1]/[C2] / [C2] / [C4] / [C7]/ [C8] Désactivé]
Poussée Fermet ] Désactivé] / [Activé] Désactivé]
Serrure ] Désactivé] / [Activé] Désactivé]
Configuration] Fin de course] /[Ralentissement™] / [Fcap-Ral.Ferm*] / [ENCODER*] / [FC tempor.*] Fin de course]
Fin de course] NF / NO*] NF]
Commande 2-7] Ouvre-Ferme] / [Ouv. Stop Ferme] Ouvre-Ferme]
Commande 2-3P] Partielle] / [Piétons] Piétons]
Lampe E3] Accueil] / [Cycle] Cycle]
Sortie B1-B2] Monostable] / [Bistable] Bistable]
Nb. Moteurs] M1+M2] / [M2] ; [M1+M2]
Adresse GRP] 1= [32]

Baudrate CRP] 1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200] [38400]
*Méme si les fonctions suivantes ont été prévues dans le logiciel, il ne faut pas les utiliser.

[REGLAGE DUREES] Défaut
TFA] 0s] = [300 ] 10 g]
T.F.A. Piétons] 0s] = [300 s] 10 §]
Durée Service] 10 5] = [150 3] 90 9]

Ret. Ouv. M1] 0s]= [10 g 2 9]

Ret. Ferm. M2] 0s]= [60 5] 2 9]

T. Préclign)] 15] = [60 9] 53]

T. Serrure] 1s]= [59] 23]

T. Coup Bélier] 15]= [10 9] 1g]

Ouv. Partielle] 5] = [60 s] 10 9]
[USAGERS] Défaut

[Nouvel Usager] (250 max.)
[Modificat. Nom]
[Modificat. Code]

[Fonc. Associée]

[Annuler Usag ]

[Annuler TOUS]

[Sauv. Mémoire]

[Charg. Mémoire]

[2-7]/ [Ouvre] / [B1-B2] / [2-3P] / [Désactivé];

[Valider? (Non)] / [Valider? (Oui)]
[Valider? (Non)] / [Valider? (Oui)]
[Valider? (Non)] / [Valider? (Oui)]

[INFO]

[Version] / [Nombre Courses] / [Mes. Initial] / [System Resef]

[TEST MOT]
[<=M1 M2=>]
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IMPORTANT ! Lancer la programmation en effectuant en premier les fonctions [NB MOTEURS] et [ARRET TOTAL].

Menu langue

[LANGUE] - ENTER.D
)
{

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras]

Sélectionner la langue parmi celles disponibles

Menu fonctions

[FONCTIONS] etee( |
{ J
[Fer. Automat.] [Désactivé] / [Activé]

['attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de fin de course en phase d'ouverture est atteint. Cette attente peut étre
réglée entre 0 et 300 s. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension
désactive la fermeture automatique.

[Action Maint.] [Désactivé] / [Activé] / [En Fermeture]

Les vantaux s'ouvrent et se ferment lorsque le bouton reste enfoncé. Bouton d'ouverture sur le contact 2-3 et bouton de fermeture sur le
contact 2-4. Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.

[Dét. Obstacle] [Désactivé] / [Activé]

Quand les vantaux sont fermés, ouverts ou aprés un arrét total, I'automatisme ne bouge pas si les dispositifs de sécurité (photocellules ou
bords sensibles) détectent un obstacle.

[Test Sécurité] [Désactivé] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]

La carte contrble le bon fonctionnement des photocellules avant chaque commande d'ouverture ou de fermeture.

[Préclignot.] [Désactivé] / [Activé]

Apres une commande d'ouverture ou de fermeture, le feu clignotant conngcte’ sur E1-E2 clignote avant de commencer la manceuvre.
Pour le réglage du temps, voir [T. Préclign.] dans le menu [REGLAGE DUREES].

[Coup de bélier] [Désactivé] / [Activé]

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent contre la butée pour facilit(?r le déblooage de la serrure de
verrouillage électrique, pour le réglage du temps de poussée, sélectionner [T. Coup Bélier] dans le menu [REGLAGE DUREES].

[Arrét Total] [Désactivé] / [Activé]

Entrée NF — Arrét des vantaux avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique ; pour reprendre le mouvement, utiliser le dispositif
de commande. Le dispositif de sécurité doit étre positionné sur 1-2.

[Entrée CX] [Désactive] / [C1]/ [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour
photocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant
I'ouverture pour bords sensibles.

[Entrée CY] [Désactive] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour
photocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant
I'ouverture pour bords sensibles.

[Entrée CZ] [Désactivé] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour
photocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant
I'ouverture pour bords sensibles.

[Poussée Fermet.] [Désactivé] / [Activé]

A la butée de fin de course en phase de fermeture, I'automatisme pousse les vantaux jusqu'a la butée pendant quelques secondes.

[Serrure] [Désactivé] / [Activé]

Serrure de verrouillage électrique pour le blocage des vantaux. Il est obligatoire d'activer la fonction pour vantaux de plus de 2,50 metres de long.

[Config] [Fin de course] / [Ralentissement] / [Fcap-Ral.Ferm] / [ENCODER] / [FC tempor.]

Configuration des ralentissements en ouverture et en fermeture.
Attention ! Les fonctions [Ralentissement], [Fcap-Ral.Ferm], [ENCODER] et [FC tempor.] sont prévues dans le logiciel mais ne doivent pas
étre utilisées. Ne sélectionner que la fonction[Fin de course].




[Fin de course] [NF] / [NO]

Configuration des butées de fin de course comme contacts normalement fermés ou ouverts.
Attention ! Configurer les butées de fin de course uniquement comme contacts normalement fermés [NF].

[Commande 2-7] [Ouvre-Ferme] / [Ouv-Stop-Ferm]

Configuration du contact sur 2-7 en modalité pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét).

[Commande 2-3P] [Piétons] / [Partielle]

Configuration du contact sur 2-3P en modalité ouverture piétons (ouverture totalq du deuxiéme’vantail) ou partielle (ouverture partielle du
deuxiéme vantail) selon le temps configuré sur [Ouv. Partielle] dans le menu [REGLAGE DUREES].

[Lampe E3] [Accueil] / [Cycle]

Configuration de la lampe connectée sur E-E3 :

- Accueil : lampe extérieure librement positionnable, pour augmenter I'éclairage dans la zone d'action. Cette lampe reste allumée pendant un
temps fixe de 5 minutes.

- Cycle : lampe extérieure librement positionnable, pour augmenter I'éclairage dans la zone d'action. Cette lampe reste allumée du début
de I'ouverture du vantail jusqu'a la fermeture totale (y compris le temps de fermeture automatique). A défaut d'activation de la fermeture
automatique, elle ne reste allumée que durant le mouvement.

[Sortie B1-B2] [Monostable] / [Bistable]

Configuration du contact B1-B2 en mode Monostable ou Bistable (interrupteur).

[Nb Moteurs] [M1+M2] / [M2]

Configuration du nombre de moteurs (un ou deux) en fonction de la quantité de vantaux présents sur I'installation.

[Adresse CRP] 1= [32]

En cas d'installation prévoyant plusieurs automatismes avec systéeme de connexion CRP (Came Remote Protocol), configurer une adresse
entre 1 & 32 pour chaque armoire.

[Baudrate CRP] [1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200]

Configuration de la vitesse de communication utilisée dans le systeme de connexion CRP (Came Remote Protocol).

Menu de réglage des durées

[REGLAGE DUREES] —
_
I

[TEA] [0's] = [300 s]

L'attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de fin de course en phase d'ouverture est atteint. Cette attente peut étre
réglée entre 0 et 300 s. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres un arrét total ou a défaut de tension
désactive la fermeture automatique.

[TFA. Piétons] [0s] = [300 5]

Délai d'attente du deuxieme vantail (M2) en position d'ouverture. Aprés écoulement de ce délai, une manceuvre de fermeture est
automatiquement effectuée. Le délai d'attente peut étre réglé entre 0 s et 300 s.

[Durée Service] [10 s] = [150 s]

Temps de fonctionnement du motoréducteur en phase d'ouverture ou de fermeture. Ce temps de fonctionnement peut étre réglé entre 10 s et 150 s.

[Ret. Ouv. M1] [0s] = [105]

Retard d'ouverture de M1 par rapport a I'ouverture de M2 aprées chaque commande d'ouverture. Le délai d'attente peut étre réglé entre 0 s et 10 s.

[Ret. Ferm. M2] [0s] = [60 s]

Retard de fermeture de M2 par rapport a la fermeture de M1 aprés chaque commande de fermeture. Le délai d'attente peut étre réglé
entre 0 set 60 s.

[T. Préclign.] [1s]= [60s]
Apres une commande d'ouverture ou de fermeture, le feu clignotant connecté sur E1-E2 clignote de 1 a 10 s avant de commencer la manceuvre.
[T. Serrure] [1s]=[155]

Temps d'intervention pour le déblocage de la serrure de verrouillage électrique apres chague commande d'ouverture. Le temps d'intervention
peut étre réglé entre 1 s eth s.

[T. Coup Bélier] [1s]=[105s]

Temps de poussée des motoréducteurs contre la butée de fermeture et d'ouverture apres chague commande. Le temps de poussée peut
étre réglé entre 1 et 10 s.

[Ouv. Partielle] [6s] = [60 s]

Temps d'ouverture de M2. Ce temps peut étre réglé entre 5 et 60 s.
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Menu usagers
[USAGERS]

r

ENTER

J

[Nouvel Usager]

Insertion utilisateurs (max. 250) et attribution a chacun d'eux d'une fonction a choisir parmi les fonctions prévues. Linsertion doit étre effec-

tuée au moyen d'un émetteur ou d'un autre dispositif de commande (voir paragraphe INSERTION NOUVEL UTILISATEUR).

[Modificat. Nom]

Pour modifier le nombre ou le nom des usagers.

[Modifier Code]

Pour modifier le code d'une commande associée a un utilisateur.

[Fonc. Associée]

2-7 = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou commande séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét)
Ouver- = Commande ouverture uniquement

ture = Commande piétons ou partielle

2-3P = Sortie contact B1-B2

B1-B2

[Annuler Usag.]

Pour 'élimination d'un utilisateur. Confirmer I'élimination au moyen de la touche ENTER.

[Annuler TOUS]

Pour I'élimination de tous les utilisateurs. Confirmer I'élimination au moyen de la touche ENTER.

[Sauv. Mémoire]

Pour sauvegarder les utilisateurs et les configurations de I'installation dans la mémoire. Confirmer la sauvegarde au moyen de la touche
ENTER.

[Charg. Mémoire]

Pour télécharger dans la carte électronique les données sauvegardées dans la mémoire.
Si les versions des cartes different, il n'est possible de télécharger que les utilisateurs.

Menu info

[INFO] _— ENTER.
J

v

[Version]

Visualise la version du logiciel.

[Nombre Courses]

Visualise le nombre de manceuvres effectuées.

[Mes. Initial]

Visualise le message initial. Pour modifier le texte, appuyer sur la touche ENTER ; Utiliser la touche ENTER pour déplacer le curseur en
avant, ESC pour le déplacer en arriére et < > pour sélectionner la lettre ou le chiffre. Confirmer en appuyant quelques secondes sur
ENTER.

[System Reset]

Pour remettre a zéro les configurations initiales. Confirmer la remise a zéro en appuyant sur la touche ENTER.

Menu test moteurs

[TEST MOT] | ENTER.
J
v

[<= M1 M2=>]

Pour controler le bon sens de rotation des motoréducteurs.

Maintenir la touche < enfoncée pendant quelques secondes et controler que le vantail de M1 effectue bien I'ouverture. Si le sens de
rotation est incorrect, inverser les phases du moteur.

Maintenir la touche > enfoncée pendant quelques secondes et controler que le vantail de M2 effectue bien I'ouverture. Si le sens de
rotation est incorrect, inverser les phases du moteur.




Insertion nouvel utilisateur

1. Dans le menu

[USAGERS], 2. Sélectionner

sélectionner [Valider?(Oui)] et

[Nouvel Usager]. appuyer sur ENTER

Appuyer sur ENTER ESC < >  ENTER pour confirmer.

pour confirmer. ESC < >  ENTER

3. Choaisir la fonction a
associer a l'utilisateur.

4. ..le systeme

Appuyer sur ENTER : T demandera de taper un
pour confirmer... m— . : code.
Envoyer le code depuis
ESC < >  ENTER I'émetteur avec la
D D D D carte magnétique ou le
lecteur de badge.
5. A la saisie du code, |

|'écran affiche le

6. ...ou, en cas de code

numeéro de I'utilisateur
avec le type de
commande mémorisé...

déja saisi, la fonction
[Code présent].

Modifier nom utilisateur

1. Dans le menu

[USAGERS], AE Cdge R 2. Sélectionner le
sélectionner numéro utilisateur ou
[Modificat. Nom]. le nom a modifier et
Appuyer sur ENTER ESC < >  ENTER appuyer sur ENTER
pour confirmer. pour confirmer.

3. Utiliser la touche
ENTER pour déplacer
le curseur en avant,
ESC pour le déplacer
en arriére et < > pour
sélectionner la lettre
ou le chiffre.

4. Confirmer en
appuyant quelques
secondes sur ENTER.
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Modification code

1. Dans le menu
[USAGERS],
sélectionner
[Modificat. Code].
Appuyer sur ENTER
pour confirmer.

3. ... le systtme
demandera de taper
un code.

Envoyer le code
depuis I'émetteur avec

la carte magnétique

ou le lecteur de
badge.

Fonction associée a I'utilisateur

1. Dans le menu
[USAGERS],
sélectionner [Fonc.
Associée]. Appuyer
sur ENTER pour
confirmer.

3. Choisir la nouvelle
fonction a associer a
I'utilisateur. Appuyer
sur ENTER pour
confirmer.

2. Sélectionner le nom

d'utilisateur dont on
souhaite modifier le
code et appuyer sur
ENTER pour confirmer.

4. ... alasaisie du
code, I'écran affiche le
numéro de I'utilisateur
avec le type de
commande mémorisé...

5. Sélectionner [Valider?
(Oui)] et appuyer sur
ENTER pour confirmer.

2. Sélectionner le nom
d'utilisateur dont on
souhaite modifier la
fonction et appuyer sur
ENTER pour confirmer.

4. Sélectionner
[Valider? (Oui)] et
appuyer sur ENTER
pour confirmer.

ESC




Carte de mémoire

Pour mémoriser les données relatives aux utilisateurs et a la configuration de I'installation de maniére a ce qu'elles soient réutilisables sur une
autre carte électronique.
L Apres avoir mémorisé les données, il est conseillé d'enlever la Memory Roll durant le fonctionnement de la carte électronique.

‘w ® PROS LAMHINS  LNCTION J
e R — S I

L . Memory Roll

e T y <
_ L OHEH 0OUUd

MESSAGES D'ERREUR

L) Les messages d'erreur sont affichés a I'écran.

(Fesrsezeerarase
I

[Encoder-ERREUR], [Erreur!] Encodeur cassé ou connexion incorrecte.

[Test Sécurité-ERREUR] Mauvais fonctionnement des dispositifs de sécurité.

[Fin de course-ERREUR] Mauvais fonctionnement au niveau des contacts des butées de fin de course
[Durée Service-ERREUR] Temps de fonctionnement insuffisant

[Sécurité - ARRET], [C1], [C3], [C4], [C7] ou [C8] |Mauvais fonctionnement des dispositifs de sécurité ou connexion incorrecte

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation. Les
composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune
difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes. Il faut donc les
désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

REFERENCES NORMATIVES

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.

CAM E Came S.p.A.

Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis.
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FA00321-RU

WHCTPYKLMA MO MOHTAXY

ZM3ES



BAXKHBIE NHCTPYKLIM N0 BE30MACHOCTW BO BPEMSI MOHTAXKA
BHUMAHMUE! HENPABUIbHAS| YCTAHOBKA MOXKET HAHECTU CEPbE3HbIN YLLEPE, CTPOTO CNEAYWTE YKA3AHUAM.
HACTOSALLAS MIHCTPYKLNA NPEAHASHAYEHA UCKNIOYUTENLHO ANS MPO®ECCUOHANbHBIX YCTAHOBLLMKOB W KBATMOULUPOBAHHOMO
MEPCOHAJIA.

YCJIOBHbIE 0603HAYEHUA

ITOT CMMBON 0603HAYAET pasaen, TPEOYHLLA 0C060r0 BHAMAHNS.
A\ 3T0T cMBO/ 0603HAYAET pasfien, CBA3aHHbIN ¢ BONpocamu 6e30MacHOCT!.
= JTOT CMMBON 0003HAYaAET pasaen, NpeaHasHauYeHHbIA AN 03HAKOMIIEHNS KOHEYHOTO NONb30BaTENS.

ZM3ES MHorothyHKLMOHANbHbIA 610K yNpaBfieHus Ans ABYCTBOPYATbIX PacnallHblx BOPOT C AuUCNAeeM 1 (hyHKLEeA CaMOAMArHOCTUKM
YCTPOWCTB 6€30MaCHOCTH.

YcTaHoBKa (yHKLWIA BXOAHbIX/BbIXOAHbIX KOHTAKTOB, PEXMMOB Pab0Thl 11 PEryNMpPOBOK OCYLLECTBASETCS C MOMOLLBIO rpadruyeckoro
avcnnes.

Bce nogkntoyeHuns 3allyLLeHbl NiaBkMMy NpeaoxpaHnTENaMu.

HasHayeHune
bnok ynpasneHus MoTop-peayKTop
ZM3ES SUPERFROG

3anpeLLaeTcs UCnonb30BaTh YCTPOKCTBO He MO HA3HAYEHMIO W YCTaHABNMBATb ero METOAAMM, OT/INYHBIMIA OT ONUCAHHbIX B
HACTOSILLEN UHCTPYKLIAN.

TeXHMYecKue XxapakTepucTukm

Mopenb ZM3ES
Knacc sawumTel (IP) 54
Hanpsxerune anektponutanns (B - 50/60 I) ~400 TpexthasHoro Toka
Makc. MoLHOCTb akceccyapoB npu 24 B (BT) 30
Makc. motHocTb akceccyapos npu 230 B (BT) 30
MoTpe6nseMbIli TOK B PEXUME OXKIIAHNS (MA) 100
Makc. motHocTb (BT) 1200
[lnanasoH pabounx Temnepatyp (°C) -20 — 455
MaTtepuan ABS
Knacc ycTpoiicTBa Il
lnaskue npegoxpaHuTeny ZM3ES
CONTROL BOARD - lnata 630 MA
ACCESSORIES - Akceccyapbl 1,6 MA
E.LOCK - 3nekTpo3amok 3,15A

labapuTHblE pasmepbl (MM)

220 mm 353 mm 133 mm
f | | \ g ﬁ N
R
€ € |
E E —
S “
< [¥a)
L ) K L J 7:
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6, COABPXKALLNECS B 3TON UHCTDYKLIM
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OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

1. TnaBHbIA PyOUNBHUK
2. [nhdepeHunanbHbli BbIKNKYaTENb
3. CyeTyuk noTpebneHus
4. Bblkntoyatenb 6e3onacHocTy 1-ro nprBoaa
5. BbiknoyaTenb 6e30nacHOCTY 2-ro NpuBoAa
6. TpaHchopmatop 230-24 B
7. KnemmHas Konogka nofkto4eHns npuBoLoB U CUrHANbHOM
namnbl COOAIE e e?ca ® ©
8. KOHLIEBOW BbIKNOYATENb OTKPbIBAHMS 1-r0 NpuBoaa J = o —
9. KOHLLEBOW BbIK/OYATENb 3aKPbIBAHKS 1-r0 NprBoga
10. KOHLEBOW BbIKNtOYATENb OTKPbIBAHWS 2-r0 NprBoga
11. KOHLEBOW BbIKNtOYATENb 3aKPbIBAHNS 2-r0 NPUBOAA
12. MpefoxpaHnTenb naatbl 8 9 0 T (8) .
13. MpenoxpaHnTenb akceccyapos (@/ @ \\%\J
14. TpejoXxpaHnTeSb 371EKTPO3aMKa -/ |
15. [incnneit cedoglocdesoachelocbeg
16. Perynnposka nofCcBETKM AUCTNES e e = = = [ =

[=] o [=]

17. Pasbem 419 KapTbl namsTu @@j@do” CEEEE
18. Pasbem ang nnatbl paguonpuemHnka AF
19. Pasbvem ang nnatbl R700

20. CBETOAMOAHbIN NHANKATOP / OLWINOKA: KOHTAKTbI PA3OMKHYThI
21. KHOMKy nporpammMnpoBaHus

22. Konoaka nogknto4eHuit

23. CBETOAMOAHbIN NHANKATOP HANMYMS HANPSHKEHNS

PORO®

24. Pasbem ang nnatsl RSE QQ ooo
25. KOHTaKTbl NOAKIIOYEHNS @HTEHHbI 0 ﬁ‘??ﬁ??ﬁ
26. KOHTaKTbl 3fIEKTPONUTAHNS é
)
.

OBLUVE UHCTPYKLIUU N0 MOHTAXY

N\ MOHTaX JJOMKEH NPOU3BOANTLCS KBANMUMULMPOBAHHBIM MEPCOHANOM B MOIHOM COOTBETCTBUM C TPEOOBAHMSMU AENCTBYOLLX HOPM
6€30MacHOCTH.

A Tepe/ Ha4anom paGoT no aKCnayaTaLum, PEMOHTY, HACTPOKE 11 PEryN1POBKe 610K YNIPaBeHUs OTKIOYIATE CETEBOE ANEKTPONUTAHUE
W/UN OTCOBIMHITE aKKYMYNATOPbI.

MpeaBapuTenbHble NPOBEPKM
A\ Tlepef; Ha4anom MOHTaXHbIX PaboT BbINONHUTE CREaYIOLLEE:
© Y6eMTEeCh B TOM, YTO BJIOK yNpaBfieHns 6yaeT YyCTaHOBMEH B MECTE, 3alL/LLEHHOM OT BHELLHWX BO3AEICTBUIA, 1 3aKpensieH Ha TBEPAON
11 POBHOW NOBEPXHOCTW. [POBEPLTE TAKXKE, 4TOObI bl NMOATOTOBEHbI NOAXOAALLNE KDENEXHbIE 3NIEMEHTHI,
e [N NOAKMOYEHUS K CETU 3NIEKTPONUTAHUS HEOOX0AMMO NPeayCcMOTPETh aBTOMATUYECKUIA BbIK/IOYATeNb C PACCTOSHUEM MeX.y
KOHTaKTamu He MeHee 3 MM, 06eCrneynBatoLLAi 3aLuTy 0T nepeHanpshxeHus Il cteneHu.
o © Y6eauTech B TOM, Y4TO MEXAY BHYTPEHHUMN COEAMHEHUSAMU KaBens 1 ApYriMie TOKOMPOBOASALMMA YaCTAMU MPefycMOTpeHa
JIONONTHUTENbHAS N30NALMS.
® [IpuroToBbTE KaHarbl 151 NPOBOAKY KAGEns, rapaHTVPYIOLLME HALIEXKHYIO 3aLLUTY OT MEXAHUYECKNX NOBPEMAEHNNA.

WNHCTpYMEHTbI U MaTepuansi

lepen Havanom MOHTaXHbIX PaboT yOeanTeCh B HanM4um BCeX He0OX0ANMbIX UHCTPYMEHTOB 1 MaTepKanos, KOTOPbIE NO3BOAST NPOU3BECTM
YCTAHOBKY CUCTEMbI B NOTHOM COOTBETCTBIW C JeNCTBYIOLLMMI HOPMaMi 6e30MacHOCTW. Ha pucyHKe NpecTaBneH MUHUManbHbI HAbop
WHCTPYMEHTOB, HEOOX0ANMbIX A1 MPOBEAEHNS MOHTaXHbIX PaboT.




Tun n ceyeHne kadenen

Nopknioyenne Tun ka6ens p,n:m: r saﬁl\f"ﬂ .U,n1|/|5|-|a< ';%6;";'
AnekTponuTaHue 6a0ka ynpasnexns, ~400 B 4G x 1,5 MM2 4G X 2,5 MM2
JnexTponnTaHie motopa, ~400 B HO5RN-F AGx15Mm2 | 4Gx2,5 MM2
CurHanbHas namna ~230 B 2% 0,5 MM2
DOTO3NEMEHTHI (MepefaTymnKi) FROR CEl 20-22 2% 0,5 MM2
DOTO3NEMEHTbI (TPUEMHMKIA) CEIEN 4% 0,5 MM2
YCTpolicTBa YnpaBneHus 1 6e30nacHOCTH 50267-2-1 2%0,5MMm2

AHTeHHa RG58 makc. 10 m
lMoaKknoueHne ans napHor paboTsl unn k CRP UTP CATS makc. 1000 m

Ecnu pivHa kabens oTnnyaeTcs OT NPYBEAEHHON B TabnnLe, ero CeyeHne OnpeensieTcst Ha 0CHOBAHUM PeasibHOro NOTPe6IeHNst ToKa

MNOAKIIOYEHHBIMY YCTPONCTBAMM 11 B COOTBETCTBUM C yKadaHusaMu, copepxatimics B Hopmatvee CEI EN 60204-1.

[Ing nocnemoBatenbHbIX MOAKIMIOYEHNIA, NPEdYCMATPUBAIOLLMX OOMbLUYI0 HArpy3KY Ha TOT XKE Y4aCTOK LIENW, 3HaYeHWst B TabNuLE OO/KHbI
ObITb NMEPECMOTPEHbI C YYETOM peaibHbIX NoKasarteneil NoTpedneHns n (HakTUYeCKUX PacCTosHUA. [lpu NOAKMOYEHUN YCTPOWCTB, He

PaccMaTpPUBAEMbIX B JAHHOV MHCTPYKLIMK, CIELYET PYKOBOACTBOBATLCS TEXHUYECKON JOKYMEHTALWMEN HA COOTBETCTBYIOLLEE U3AEMME.

MOHTAX

3aKpenuTe 0CHOBaHUE 6I0Ka yrpaBeHs B 3aLLMLIEHHOM OT MeXaHUYeCKIX MOBPEXAeHIA MECTe C MOMOLLbIO BUHTOB W Jjt06enei uiu

IPYTUX KpenexHolx aetanein @.

MpocBepauTe 0TBEPCTUS B NPEBAPUTENbHO OTMEUYEHHBIX MECTaX W BCTABbTE B HIUX TEPMOBBOAbI C rOPUPOBAHHBIMY LUIAHraMu1 Ang

NPOBOJKI 3NEKTPUYECKINX Kabenel @ ©.
JinameTp npeaBapuTenbHO pasMeyeHHbIX 0TBEPCTUI — 23, 29 1 37 MM,

Mocne npoBefeHna BCeX HE0OX0ANMbIX PerynmpoBoK 1 NOAKITIOYEHNI saKponTe N 3aKPENUTE KPLILLKY npuiiaraéMbiMin Q&MOPBB’&MM 0.

AR

=
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JIEKTPUYECKUE NOAKNHOYEHNS

dnekTponuTaHue

KOHTaKTbI 3/IEKTPONUTaHNS

akceccyapos 24 V AC / DC - Makc

moLyHocTb: 30 BT

~400 B (TpexdasHoro ToKa)
50/60 Iy,

A\

D

Bbixoa BTOporo

BbIX0Z, 4191 MOAKI0YEHUS paanokarana

aneKkTposamka, 12 B — pazwonpuemtyka (H.0.

o | | Makc. mouHocTb: 15 BT KOHTaKTbi).
MakcumarnbHas

Harpyska: 1 A, =24 B.

—

P

O ®
R S T N

T I<=HIrmHET =

MopgknioyeHUe NPUBOAA N KOHLLEBbIX BbIKNIOYATENEN

M1 - lMpusop ~400 B (TpexcasHoro
TOKa), C 3aMef/IeHHbIM
OTKPbIBAHKEM.

]

Qllell®

M2 - Mpueop ~400 B (TpexasHoro
| ] TOKA), C 3aMEf1EHHbIM
3aKPbIBAHNEM.

m,
N

o —

YEPHbIN

o —

YEPHbI

AAAAA A

b e

YYVYVYYY

/ Gy
YEPHbIN —

YEPHbI —
< YEPHbIi1 / CEPbI]

YEPHbII1 / CEPBIN —————— >

YcTpoicTea curHanu3aumum

CurHanbHad namna (Maxc. N9

Harpy3ka KoHTakTa: 230 B, 25 B1)
- CurHanbHas namna Muraet Bo
BPEMS OTKPbIBAHMUS 1 3aKPbIBAHMS
BOPOT.

A

Jlamna upkna (Makc. Harpyska konTakrta: ~230 B, makc. 60 BT).
[l0noNHNTENbHOE NOAKIIIOYEHE BHELLHE Namnbl, KOTOpast No3BonseT
YAYYLLIMTB OCBELLIEHHOCTb NPUNEraroLLEn K Lwnarbéaymy Tepputopun.
Jlamna uuKna; roput ¢ MOMEHTa Hadyana 0TKPbIBaHWS BOPOT [0 VX MOSHOM0
3aKpbIBaHNS (BK/OYAS BPEMS aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHNS).

Jlamna [I0NONHMTENBHOr0 0CBELLEHUS: NMPOJOMKAET rOPeTh B TEYEHNE 5
MUHYT.

A CmoTtpute hyHkumio [Light E] B meHto [FUNCTIONS].

Jlamna-uHamkaTop
"BopoTa oTKpbITHI"
(Makc. Harpyska:

LI 24 B, makc. 3 B1).
Jlamna ykasbiBaeT

aidate Ha OTKPbITOE
@@ vy MOJ0XeHNe BOPOT.
HZEHZE BbikniouaeTcs,
JlHJ HVHV{ Hmﬂmﬂmﬂ KorAa BopoTa
U VWX Y EE 3aKpbIBAKOTCS.




YcTpoiicTBa ynpasneHus

A Tepep Tem Kak BctaBuTb nnaty (Hanpumep: AF, R700), OTKJIOYUTE 3JIEKTPONMUTAHUE v oTcoeanHuTe akKKymMynsaTopbl Npu
UX Hanuuum.

Bcrasbte nnaty aekogepa (R700) ans
06HAPYXEHNS MPOKCUMUTU-CYUTBIBATENS
(TSPOO) nnu cunTbIBaTENS MArHUTHBIX
KapT (LTOOT).

LT001 — CunTbiBaTENb MATHUTHBIX KapT w
TSPQO - MpoKCUMUTK-CUNTbIBATENb ) v -

0 R700 I
@ N

< <« YepHbih ———— AF
< <«— KpacHbiin
D*_fq NN
N X
51 GND

BcrasbTe nnaty AF st ynpasneHus
ABTOMATVIKO C MOMOLLBIO MynibTa [1Y.

KHonka "Cton" (H.3. KoHTaKTbl). laHHas KHomnka no3songeT
0CTaHOBUTb [BVXXEHWE CTBOPOK C MOCNEAYIOLLUM
NCKIIIOYEHMEM LIMKA aBTOMATUYECKOr0 3aKpbiBaHUS. HT00bI

CTBOPKa BO306HOBWSIA [BVXEHME, HE0OXOAMMO HAXKaTb N
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY YNpaBAeHNs Unu 6penoka- \‘l
nepefarynka. |’| -l
Ecnn He ncnonbayetcs, Bbibepute [Disabled] ang

(MyHKumuu [Total Stop] B meHio [FUNCTIONS].

OyHKuus "TONTbKO OTKPbITB" ¢ nomoLLbto yeTpoii-
cTBa ynpaenenus (H.0. KOHTaKTbI).

OyHkupsa "HACTUYHOE OTKPBIBAHWE/MPOMYCK
MELLIEXOJA" ¢ nomOLLbo YCTPONCTBA yNpaBReHus
(H.0. KOHTaKTbI)

Cm. dyHKumio [2-3P command] B MeHio
[FUNCTIONS].

AHTEHHa C Kabeniem

®yHKumg "TONBKO 3AKPbITE" ¢ nomoLLbio yeTpoil- RG58

cTBa ynpasneHus (H.0. KOHTaKTbI).

®yHKums "OTKPbITb-CTOM-3AKPBITH-CTOM"
(nocneposatenbHbin pexim) / "OTKPbITb-
3AKPbITb-M3MEHTb HAMPABJTEHWE"
(NoLLIaroBbI PEXMM) C MOMOLLbH YCTPOIACTBa
ynpasneHus (H.0.).

HHSH HAREH ®§

1011ESTS1 2 33P4 5 7 CXCYCZ N

Cm. thyHKUwto [2-7 command] B MEHI0
[FUNCTIONS].
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YctpoicTBa 6€30MacHOCTM

DoT03NEMEHTDI

BeinonHuTe KoHUrypaumio koHtakta CX, CY nan
CZ (H.3.), npeHasHaYeHHoro A9 NoAKII0YeH!S RX
YCTPOWCTB 6€30MacHOCTK, Hanpumep, POTO3NEMEHTOB, o

COOTBETCTBYIOLLMX TPEOOBaHMSM HopmaTuea EN12978. 10 2 TX C NG

Cwm. coyHKuyv [CX input], [CY input] unn [CZ input]. QQOQQ

DELTA-S

TX
X 2

©e

A
- C1: "OTKpbIBaHNE B PEXXUME 3aKPbIBAHNA", I T 1

H

Pa3mblkaHe KOHTaKTa BO BPEMS 3aKpbiBaHWS BOPOT

NPMBOANT K USMEHEHWIO HANPaBNeHNA ABMXEHNA Ha
NPOTKBOMONIOXHOE, BMIOTh A0 NOJIHOFO OTKPbIBAHNA.

- 02: "3aKpblBaHue B PEXMME OTKPbIBAHUS",

Pa3MmbikaHne KoHTakTa BO BPeMs OTKPbIBAHNS BOPOT
NPUBOAMT K U3MEHEHIIO HANPABNIEHNS IBUXKEHNS HA
MPOTVBOMOMOXHOE, BMNOTh [10 NOSHOTO 3aKPbIBAHMS.

- C3: "YacTuyHblii cton". OcTaHOBKa BOPOT U HA4ano
0TCYeTa BPEMEHM aBTOMATUYECKOTO 3aKpblBaHUS (ECNN
3Ta (yHKLMS Obina BbiopaHa).

)

- C4: "06HapyxeHune npenaTcTang”. Bopota

0CTaHaBNMBAIOTCS NPU 06HAPYXEHUU NPENATCTBS U
BO306HOBNAIOT BVKEHWE NOCNE 8ro UCHE3HOBEHWUS 1N
YCTPaHEHNS. RX
+ - NO C NC

Ecnun koHTakThl CX, CY 11 CZ He ucnonbaytoTes, QQQ@

D

ELTA

OTKJTIOUYMTE WX NPY NPOrpamMmMMpOBaHAN (DYHKLIUIA. I T A t

YyBcTBUTENIbHBIE NPOCHUNN

BbINONMHNTE KOHMUrypauuo KOHTakToB CX,

CY nnn CY (H.3.), npeaHasHayeHHbIX 4ns
NOAKOYEHNS YCTPONCTB 6€30MaCHOCTU, HaMpuUMep,
YYBCTBUTENbHbIX NPOUNEN, COOTBETCTBYHOLLMX
TpeboBaHuamM HopmaTvea EN 12978.

Cm. dyHKuym [CX input], [CY input] nnn [CZ input].

- C7 "OTKpblBaHME B PEXMUME 3aKPbIBAHNA",
Pa3MblkaHne KoHTaKTa B0 BPeMs 3aKpblBaH1s BOPOT

<

YyBCTBUTENbHbIE MPO-

tunu DFW ¢ nnaton
camopmarHocTuky DF|

NPUBOANT K N3BMEHEHWNIO HanpaBneHns ABNXEHNA Ha
NMPOTMUBONOJIOXHOE, BMIOTb 10 MOAHOr0 OTKPbIBAHKA.

C NO NC

DY

SISIS

24V12V 0V 4 L C NO NC

C NO NC

- C8 "3akpbiBaH1e B PeXXMME OTKPbIBaHUS",

PasmblkaHe KOHTaKTa BO BpEMSI OTKPbIBAHWS BOPOT
NPUBOAMUT K 3MEHEHIO HANPaBNEHMs ABUXEHNS Ha
MPOTVBOMNOJIOXHOE, BNAOTb A0 NOMHOMO 3aKPbIBAHKS.

Ecnu kKoHTakTbl CX, CY n CZ He ucnonbayores, T
OTKMKYNTE VX NPY NPOrpamMmMmUpPOBaHNN YHKLNIA.

A

A

A TA A

T




MoaknioyeHne yCTPoicTB 6e30NacHOCTY (TECTUPOBaHKE)

Kax bl pa3 npu nogaye KOMaHzbl Ha OTKPbIBaHUE UK 3aKpbiBaHUe 610K yNpaBieHns NPoBepsieT paboToCnoco6HOCTb YCTPOMCTB
6e30nacHocTy ((hoT03NneMeHTOB). py 06HAPYXKEHWN HEUCMPABHOCTY B paboTe OTO3NIEMEHTOB f1l06as KOMaHAa ynpasfeHns
0/IOKMPYeTCS.

Yctanosute ans dhyHkuum [Safety Test] akTuBupyembiii BXoa, Bbiopas Mexay CX, CY unu CZ.
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Nopknioyenune k Came Remote Protocol (CRP)
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Bcrasbte nnaty RSE.

MocnenosaresibHoe
noakntoyeHne RS485 ¢
nnatoi RSE K "ymHOMy aomy"
nocpeacteom CRP (Came
Remote Protocol).
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Onuncaxne yCTPOICTB NPOrpaMMuUpoBaHns

KHonka "BbIXO" (ESC) Esc < >  ENTER

CNYXUT ANs:;
- BbIX0A 113 MEHIO; L
- OTMEHbI Bblbopa.

KHOMKK < > cnyxar gns:

- NEPEMELLEHMNS MO MEHID;

- YBEJIMYEHNS NN YMEHBLLIEHUS 3HAYEHUS
BbIOPAHHOr0 napametpa.

CUMBObI <.....> Ha AUCM/Ee 0TMEYaloT:
- TEKYLLMIA BbIOPAHHbINA NYHKT MEHIO.

KHonka "BBOA" (ENTER) cnyxut ans:

- BXOZa B MEHIO;

- MOATBEPXAEHNA N COXPaHEHNA 3HAYEH NS

BbI6PAHHOr0 NapameTpa.

ENTER YT0ObI BOWTY B MEHIO, HAXKMITE
KHonky "BBOA" (ENTER) n
YIEPXBANTE ee He MeHee 1
< CEKYHTbl.
< McnonbayiiTe KHOMKM

CO CTpenkamun ang

nepemeLLeHuns ¢ 0fHON
CTPOKM MEHIO Ha

]

Apyryto...

Te e KHonku

A

NCMONb3YIOTCH AN
Nepexosa B NoAMEHIO...

//@—v //@V

CTpenku < > MoryT ObiTb
CNOJb30BaHbI 1151 YCTAHOBKY
3HayeHus QyHKLum [Cycle
time].

CoxpaHuTe BBEIEHHOE 3HAYEHNE,
Haxas ENTER...

ENTER

...3aTEM HaXXMUTE KHOMKY
"BBOL" (ENTER).

ENTER

/@

...3ATEM HAXXMUTE KHOMKY
"BBO/" (ENTER).

ENTER

/@

< > cnonbayiite KHOMKY ">"

..4TOObI BLIATW U3 MEHIO,
nogoxante 30 CEKYHL,

UNN YOEPXKNBAKTE KHOMKY
“BbIXOA" (ESC) mo Tex nop,
MOKa He NOSIBUTCS UCXOAHOE
1300paxeHue.

AN yBENNYEHUA Unn <" Ans

@ YMEHbLIEHNA 3HAYEHNA. ..
//.‘

ESC

/@



3HayeHne COKPaLLEeHWiA B MYHKTaX MEHI0

Partial open]
Maint Action]
Auto Close]
Config]

CRP]

Assoc Function]
Change Code]
Start message]
No. of motors]
Obstcl Detct]
Delete user]
Opening Delay M1]
Closing Delay M2]
Closing thrust]
Ram jolt time]
Preflash time]
Slow down time]

YacTn4HOe OTKPbIBaHNE
MpucyTcTBME ONEpaTopa
ABTOMATIYECKOE 3aKpPbIBaHIE
HacTpoiika

Came Remote Protocol
MpucBoeHHas yHKLKS
l13meHeHKe Kopa
[pnBeTCTBEHHOE CO06LLEHNE
KonnyecTBo NpreoaoB
O6HapyxeHue NpensTCcTBUN
YnaneHve nonb3osarens
3afepxKa npu oTKpbiBaHu M1
3afepxka npu 3akpbisaHnm M2
JI0XXMM Npu 3aKpblBaHMK
Bpewms dyHkummn "MonoTtok"
Bpems npeBapuTenbHOr0 BKIIIOYEHUS CUTHAIBHOM NNaMMbl
Bpewms sameneHus

Lock time] Bpewms cpabatbiBaHMs anekTpo3amka
ACT] Bpems aBTOMaTMYECKOro 3aKpbIBaHNS
Pedestrian ACT] Bpems aBTOMaT4eCcKoro 3akpbiBaHus nocsie nponycka newiexoia
CTpyKTYypa MeHI0
[LANGUAGE] Mo ymonyaHuio
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras] [taliano
[FUNCTIONS] Mo ymonyauuio
Auto Close] Disabled] / [Enabled] Enabled]
Maint Action] Disabled] / [Enabled] / [Closing] Disabled
Obstcl Detct] Disabled] / [Enabled] Disabled
Safety Test] Disabled] / [CX] / [CY]/ [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ] Disabled
Preflashing] Disabled] / [Enabled] Disabled
Ram Jolt] Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] Disabled
Total Stop] Disabled] / [Enabled] Enabled]
CX input] Disabled] / [C1]/[C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C1]
CY input] Disabled] / [C1]/ [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8] C3]
CZ input] Disabled] / [C1]/[C2] / [C2] / [C4] / [C7]/[C8] Disabled
Closing thrust] Disabled] / [Enabled] Disabled
Lock] Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] Disabled
Config] Time Lmt Swtch*] / [End Stop] / [Slow Down*] / [Op LS-CI SI Dn*] / [ENCODER*] End Stop]
End Stop] NC / NO*] NC]
2-7 command] Open-Close] / [Opn. Stp Clse] Open-Close]
2-3P command] Partial] / [Pedestrian] Pedestrian]
Light E] Courtesy] / [Cycle] Cycle]
B1-B2 output] Monostable] / [Bistable] Bistable]
No. of motors] M1+M2] / [M2]; M1+M2]
CRP address] 1] = [32]
CRP baudrate] 1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200] [38400]
* 3TN yHKUMM NPEAYCMOTPEHDI B NPOrPaMMHOM 06ECTNEYEHUM, HO HE [0SIKHbI UCMOMb30BaThCS.
[SET TIMES] Mo ymon4aHuio
ACT] 0s] = [3005s] 10 g
Pedestrian ACT] 0s] = [3005¢] 10 g
Cycle time] 10 ] = [150 9] 90 s]
Opening Delay M1] 0s] = [10¢] 23]
Closing Delay M2] 0s] = [60¢] 23]
Preflash time] 15] = [60 9] 5]
Lock time] 1s] = [69] 23]
Ram jolt time] 1s] = [10¢] 159
Partial open] 5] = [60¢9] 10 ]
[USERS] Mo ymonyauuio

Add User] (makc. 250)
Change Name]
Change Code]

Assoc Function]
Delete user]

Delete ALL]

Save memory]

Load memory]

[2-7]/ [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled];

[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]
[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]
[Confirm? (No)] / [Confirm? (Yes)]

[INFO]

[Version] / [No. of travels] / [Start message] / [Reset system]

[MOTORS TEST]
[<=M1 M2=>]
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BAXKHO! PekomeHpyeTcs HauaTb npoLeaypy nporpammupoBanus co cnegyowwmx dyHkuuin [NO. OF MOTORS] n [TOTAL STOP].

MeHto «SA3bIK»

[LANGUAGE] — ENTER.D
)

[Iltaliano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espaiiol] / [Portugués euro] / [Portugués bras]

Bbibepute XKENAEMbIA A3bIK U3 UMEIOLLIMXCS B HANTNYMU,

MeHto "®yukyuu" (FUNCTIONS)

[FUNCTIONS] evier| |
{ J
[Auto Close] [Disabled] / [Enabled]

OTCYET BPEMEHI aBTOMATUYECKOTO 3aKPbiBAHUA HAYMHABTCS C MOMEHTA JOCTVDKEHWA MONOXeHWs "OTKpbITo". Bpema perynupyetcs B
ananasoHe ot 020 300 ¢. DyHKLMA aBTOMATINYECKOr0 3aKpblBaHIA GIOKUPYETCS, €CIN B pesynbTaTe 0GHAPYXKEHNA NPendaTCTBUA CpadaTbiBaioT
yCTPOIACTBA 6830MACHOCTIA, NOCTE NOSHON OCTAHOBKM WN B PE3YNLTATE KPATKOBPEMEHHOr0 aBapuitHOro OTKIUEHIS 3M1IBKTPOCHAGKEHIAS.

[Maint Action] [Disabled] / [Enabled] / [Closing]

OTKpbIBaHWE W 3aKpblBaHWUE BOPOT OCYLLECTBAAIOTCA MPW MOCTOAHHOM HaXaTui KHOMKI yrpasneHiis. KHOMKa yrpasneHist OTKPbIBaHUEM,
MOJKMIOYeHHas K KOHTaKTam 2-3, 1 KHOMKa YnpaBNeHus 3akpbiBaHnem, NoAKIIoYeHHas K KOHTaKTaM 2-4. i 3TOM BCe pyrue yCTPoncTBa
yMpaBeHIs, BKMoYas NybThl AUCTAHLIMOHHOTO YpaBieHus, 3a6110KPOBaHbI.

[Obstcl Detct] [Disabled] / [Enabled]

Ecnu ycTpoiicTBa 6830MacHOCTA ((DOTOSNEMEHTbI WK YyBCTBUTESbHLIE MPOMUNN) 0BHAPYKUBAIOT MPENATCTBIE NPU OCTAHOBMEHHbIX,
3aKPbITbIX 11 OTKPbITHIX BOPOTAX, MPUBOZ, OCTAHABNMBAET PaBOTY.

[Safety Test] [Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
Mocne ka0l KoMaH/bl Ha OTKPbIBAHWE UMK 3aKpbiBaHWE NnaTa ynpaBneHus NpoBepsieT UCNPaBHOCTb (DOTO3NEMEHTOB.
[Preflashing] [Disabled] / [Enabled]

Mocne KomaHbl OTKPbIBAHWS NN 3aKPbIBAHWS CUrHANbHAS namna, noAKoyeHHas K E1-E2, muraeT nepep Havanom ABUXEHNs BOPOT.
JInst perynupoBKi BDEMEHU NPpeaBapuUTeNbHOrO BKIOYEHUS CUrHanbHOM namnbl cmotpute [Preflashing time] B mento [SET TIMES].

[Ram Jolt] [Disabled] / [Enabled]

Mpexze 4em BbINOMHUTL KOMaH[y Ha OTKPbIBaHWe 11 3aKpbiBaHIie, BOPOTA AABAT HA MEXaHWYECKMIA Yrop B TEYEHUE HECKOMbKIX CEKYHL,
nomorast Tem CamMbiM OTKPbITb 3/IEKTPO3aMOK (151 YCTAHOBKM BpeMeHMN HaxxaTtus Bbioepute [Ram jolt time] B mento [SET TIMES].

[Total Stop] [Disabled] / [Enabled]

JlaHHas (yHKLMS NO3BOMSET OCTAHOBWTHL BOPOTA C MOCNEAYIOLLMM UCKIIOUYEHVEM LKA aBTOMATYECKOro 3aKpbiBaHus. [11s1 BO306HOBNE-
HWS IBUXKEHMS BOPOT HEOOXOAMMO MCMOMb30BATh COOTBETCTBYIOLLEE YCTPOCTBO ynpaBneHus (H.3. KOHTaKTbl). YCTPOCTBO 6830MacHOCTH
MNOAKIMIYAETCS K KOHTaKTam 1-2.

[CX input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Bxon H.3. KOHTaKTbl — BO3MOXHOCTb NpucBonTb: C1 = OTKPbIBAHUE B PEXIME 3aKpblBaHUS s POTO3eMeHTOB, C2 = 3aKpblBaHME B
peXume OTKpbIBaHUS s (hoToaneMeHToB, C3 = yacTuyHbIn cTon, C4 = 06HapyxeHue npensTcTus, C7 = 0TKPbIBAHWE B PEXXIME 3aKPbl-
BaHWS A1 YyBCTBUTENbHbIX Npochunen, C8 = 3aKpblBaHWE B PEXIVIME OTKPbIBAHUS 115 YyBCTBUATENbHBIX MPODUIEN.

[CY input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Bxon H.3. KoHTaKTbl — BO3MOXHOCTb NpucBonTh: C1 = OTKPbIBAHUE B PEXIME 3aKPbIBaHUS /s POTO3IEMEHTOB, C2 = 3aKpblBaHME B
peXUMe OTKPbIBaHUS s (hoToaNeMeHTOB, C3 = yacTuyHbIn cTon, C4 = 06HapyxeHue npensdTcTus, C7 = 0TKPbIBAHWE B PEXXIME 3aKPbl-
BaHWS NS YyBCTBUTENbHbIX Npodunen, C8 = 3aKpblBaHWE B PEXXIIME OTKPbIBAHUS /15t YyBCTBUTENbHBIX MPOUIEN.

[CZ input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Bxon H.3. KoHTaKTbl — BO3MOXHOCTb NpucBonTb: C1 = OTKPbIBAHUE B PEXIME 3aKPbIBaHUS /s OTO3NEMEHTOB, G2 = 3aKpblBaHME B
peXUME OTKPbIBAHUS Anst (hoToaneMeHToB, C3 = yacTuyHbIn cton, C4 = obHapyxeHue npensTcTaust, C7 = 0TKPbIBAHWE B PEXXIME 3aKpbl-
BaHWs A5 YyBCTBUTENbHbIX Mpochuneli, C8 = 3aKpbiBaHWe B PEXMME OTKPbIBAHUS /151 YyBCTBUTENbHbIX NPOUNEN.

[Closing thrust] [Disabled] / [Enabled]

B KOHEYHOM TOuKe 3aKpbIBaHUA BOPOT NPUBOLbI BbINOMHAOT JOXUM CTBOPOK B TEYEHNE HECKONBbKNX CEKYHA,

[Lock] [Disabled] / [Enabled]

ANeKTPO3aMOK /151 GIIOKMPOBKI CTBOPOK. AKTUBALWAS (YHKLIAM ABNSIETCS 0093aTENbHOI /15t CTBOPKOW ANMHON Gonee 2,5 MeTpa.

[Config] [Slow Down] / [Op LS-CI SI Dn] / [ENCODER] / [Time Lmt Swtch] / [End Stop]

HacTpolika 3amefieHs npu OTKPbIBAHUM W 3aKPbIBAHWM
BHumaHue! ®yukuun [Slow Down], [Op LS-CI SI Dn], [ENCODER] u [Time Lmt Swtch] npeaycMoTpeHbl B nporpamMmmHoM 06ecneyerun,
HO He [O/KHbI UCMOoMb30BaThCA. BhibepuTe Tonbko (yHKLUMIo [End Stop].




[End stop] [NC] / [NO]

YCTaHOBKA KOHTAKTOB KOHLIEBbIX BbIK/KOYATENEN KaK HOPMasIbHO-Pa30MKHY ThIX NI HOPMaTbHO-3aMKHY ThIX.
BHuMaHue! YCTaHOBIUTE KOHTAKTbl KOHLLEBbIX BbIK/HO4ATENEN KAk HOPMabHO-3aMKHY Tble KOHTaKTbl [NC].

[2-7 command] [Open-Close] / [Opn Stp Clse]

BbiGop pexkiMa padoThbl KOHTAKTOB 2-7 MEKY MOLIAroBbIM PEXKIMOM (OTKPbITb-3aKPbITh) 11 MOCNEA0BATENbHLIM (OTKPbITh-CTOM-3aKPbITH).

[2-3P command] [Pedestrian] / [Partial]

Bbibop (hyHKLWN KOHTAKTOB 2-3P. OYyHKLS Nponycka nellexoaa (BTopas CTBOPKa 0TKPLIBAETCA MOIHOCTHIO) UM YaCTUYHOIO
OTKpbIBaHMs (BTOpPast CTBOPKA OTKPbIBAETCA YaCTUYHO, BPEMS OTKPbIBaHus perynupyetcs B [Partial open] 8 mexto [SET TIMES].

[Light E] [Courtesy] / [Cycle]

HacTpoika namnbl, NOAKIIIO4eHHON K E-E3:

- JONOJIHUTENIbHOrO OCBELLEHUS: lamna A Hapy>XXHOW YCTAHOBKM, NpejHa3HaYeHHas ANt yayyLleHns OCBELLEHNs B 30He Npoe3ja.
Jlamna npofomKaeT ropeTb B TEYEHNE 5 MUHYT.

- Jlamna uukna: namna Ais HapyXHOW YCTaHOBKW, NpefHa3Ha4YeHHas AN YNyylleHus OCBELUeHUS B 30HE NMpoe3fa. roput ¢
MOMEHTA Hayana OTKPbIBAHWS BOPOT [0 UX MOJIHOMO 3aKpblBaHUs (BK/KOYAS BPEMS aBTOMATWYECKOro 3akpblBaHus). Ecnn dyHKLmMS
ABTOMATNYECKOr0 3aKPbIBAHWA HE YCTAHOBMEHA, flamna ropuT TOJIbKO BO BPEMS IBUXKEHNS aBTOMATUKN.

[B1-B2 output] [Monostable] / [Bistable]
Bri6op pexxnma paboThl KoHTakTa B1-B2: MOHOCTABUMbHBINA U GUCTAOUIBHbIA (NEPEKIoYATEND).
[No. of motors] [M1+M2] / [M2]

YCTaHOBKa KONMYecTBa NPUBOAOB B cucTeMe (1 uin 2) B 3aBMCUMOCTM OT Yic/ia aBTOMATU3NUPYEMBIX CTBOPOK.

[CRP address] [1] = [32]

Mpw MCNONb30BaHNMN HECKOIbKMX aBTOMATUYECKIX YCTPOWCTB ¢ cucTemon nogknodenns CRP (Came Remote Protocol) yctaHoBuTe
Homep OT 1 10 32 Ans Kaxaoro 6/10Ka ynpaBnexns.

[CRP baudrate] [1200] / [2400] / [4800] / [9600] / [19200] / [38400] / [57600] / [115200]

PerynupoBka CKOpoCTy coeaiHeHns B cucteme nogkntoydeHuin CRP (Came Remote Protocol).

MeH10 perynupoBKn BpeMeHu

[SETTIMES] — ET.

[ACT] [0s] = [300 s]

OTCYET BPEMEHI aBTOMATUYECKOrO 3aKPbIBAHWS HAYMHAETCS C MOMEHTa JOCTIKEHIS NONOXeHUs "0TKPbITO", Bpems perynnpyetcs B aua-
nasoHe ot 0 0 300 ¢. OyHKUKS aBTOMATUYECKOrO 3aKPbiBaHIS GIOKMPYETCS, €CNW B PE3yNbTaTe 00HAPYXeHUs NPensTcTBus cpabdaTbiBaoT
YCTPOICTBA 6€30MaCHOCTH, NOCNE MOSIHOM OCTAHOBKY UMK B PE3YTbTaTe KPAaTKOBPEMEHHOMO aBapUIHOIO OTKIKOHEHUS 3N1EKTPOCHAOKEHMS.

[Pedestrian ACT] [0's] = [300 s]

Bpems oxupaHus BTopoid CTBOPKK (M2) B OTKPLITOM NONOXEHUW. [10 NCTEYEHMM 3aJaHHOM0 BPEMEHI NPOUCXOANT aBTOMATINYeCKoe
3aKpblBaHWe. Bpems aBToMaTY4eCKOoro 3akpblBaHus MOXET cocTaBnsaTh 0T 0 40 300 cekyHa,

[Cycle time] [10 s] = [150 s]

Bpemst paboTbl NprBOAA B PEXMME OTKPbIBAHWS WK 3aKpbiBaHUs. Bpems paboTbl MOXET cocTaBnsath 0T 10 o 150 cekyHa,.

[Opening Delay M1] [0s] = [10s]

Bpewms 3agepxkn M1 oTHocuTenbHO M2 BO BpeMs OTKpbIBaHNS. Bpemst aBTOMATIYECKOr0 3aKpbiBaHis MOXeET cocTanaTh 0T 0 10 10 CeKyH.

[Closing Delay M2] [0 s] = [60 s]

Bpewms 3agepxkn M2 otHocuTenbHo M1 Bo Bpemsi 3akpbiBaHis. Bpemst aBTOMATUYeCKOro 3aKpbiBaHUst MOXET coCTaBNsTh 0T 0 40 60 CeKyH,.

[Preflash time] [15s] = [60s]

[Nocne KomaH/bl OTKPbIBAHUS WX 3aKPbIBAHUS CUrHANbHAS namna, noaknyeHHas K E1-E2, muraet o1 1 1o 60 cek. nepes Havanom
JBKEHNS BOPOT.

[Lock time] [1s]=[159]
Bpemsi pa3bnoKm1poBKM aNEKTPO3aMKa MOCIIE MOMYYEHNS KOMaHbl OTKPbITb BOPoTa. OHO MOXET COCTABNISTH OT 1 10 5 Cek.
[Ram jolt time] [1s]= [105s]

Bpemsi JoNonHUTENbHOMO TArOBOMO YCUANS NPUBOAOB B KOHEYHBIX NOMOXEHUSX CTBOPKM NOCNE MNOMYYEHIst KOMaH/bl OTKPbIBAHUS UK 3a-
KpblBaHMs. OHO MOXET cocTaBNAThb 0T 1 40 10 CekyHA.

[Partial open] [5s] = [60 s]

Bpems oTkpbiBaHus M2. OHO MOXET COCTaBNSTb 0T 5 10 60 CEKyHA.
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MeHio «[lonb3oBarenu»

[USERS] ENTER
r _J
[Add User]

[lo6asnenune 1o 250 nonb30BaTenert 1 NPUCBOEHNE KaXXJOMY M3 HIX BbIOPAHHbIX PYHKLWIA. [lo6aBfieHWe 0CYLLECTBIAETCS C NMOMO-
LLIbt0 OpeNoKa-nepesaTyinka uan opyroro yCTpocTea ynpasnenns (cM. pasaen "[AOBABEHNE HOBOIO NMOJIb30OBATESTAY).

[Change Name]

[ns u3MeHeHNs Homepa U UMEHM NoNb30BaTENS.

[Change Code]

DYHKLMS M3MEHEHNS KOAA, COOTBETCTBYHOLLErO NPUCBOEHHON MOMb30BATEN KOMaHE.

[Assoc Function]

2-7 = [lowaroBblil PEXUM (OTKPbITb-32KPbITb), NOCNEA0BATENBHbIA PEXIUM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITH-CTON)
Ot- = PexxM "OTKpbITb"

KpbiTb = “[ponyck neexoga” unm "4actnyHoe OTKpbiBaHe"

2-3P = Bbix0f, KOHTaKTOB B1-B2

B1-B2

[Delete user]

DyHKUMS yaaneHns nonb3osaTens. [ng noaTBepX AeHUs yaaneHns Haxmute "BBOI".

[Delete ALL]

DyHKUMS yaaneHns Bcex nonbaoBateneit. Ang noaTeepx aeHus yaanexus Haxmute "BBOI".

[Save memory]

DYHKLMS COXpPAHEHWSI NONb30BATENEN 1 HACTPOEK CUCTEMbI B KapTe namaTtit. 1ns noaTBEPXK AeHUs coxpaHeHus HaxmuTe "BBO/".

[Load memory]

DYHKUMS 3arpy3KN JaHHBIX, COXPAHEHHbIX Ha KapTe NamsTi, B 010K yNpaBieHns.
Ecnu Bepcun nnat 0TAM4YaTCs, MOXXHO 3arpy3nTb TONbKO NONb30BATENEN.

MeHto «MHopmauns»

[INFO] _— ENTER.
J

v

[Version]

0T06pPaXasT BEPCHIO MPOrPaMMHOr0 068CTEYEHIAS.

[No. of travels]

YKa3blBaeT YnCAO0 LIMKNOB paboTbl NpUBOAaA.

[Start message]

OT06paxaeT NpUBETCTBEHHOE CO0OLLEHMe. [1nNg n3meHeHus TekcTa Haxxmute knasuwy "BBO" (ENTER). icnonbayiite Knasuiy
"BBOA" nns nepemelleHus kypcopa Brepef, "BbIXOM" (ESC) ans nepemelleHns Kypcopa Hasag, u < > 4015 Bbloopa Ludp unm 6yks.
[ns noaTBepxaeHns yaepxusainTe ENTER B TeUeHIE HECKONbKIX CEKYHA,

[Reset system]

BoccTaHoBnEHNE UCXOAHBIX HacTpoek. Haxxmute "BBOM" (ENTER) ans noaTBepaeHNs copoca HacTPOeK.

MeHio "TecT npusogoB"

[MOTORSTEST] ___ ENTER.
J

[<= M1 M2=>]

MpoBepKa NpaBubHOrO HaNpaB/ieHNs BpalLeHs ABUraTenei

HaxxmuTe 1 yaepxuBanTe B TEYEHNE HECKOMbKIX CEKYHS, KHOMKY <. [poBEpbLTE, 4T0ObI CTBOPKAa M1 0TKpbIBanach. Ecim xe oHa
3aKpbIBAETCS, NOMEHSTE NONSPHOCTb NOAKMIOYEHNS 3NEKTPONPMBOAA.

HaxxmuTe 1 yaepxuBanTe B TEYEHNE HECKOMbKIX CEKYHS, KHOMKY >, [TpoBepbTe, YT00bI CTBOPKA M2 0TKpbIBaNach. ECiv e oHa
3aKpbIBAETCS, NOMEHSTE NONSPHOCTb NOAKMIOYEHNS 3NEKTPONPMBOAA.




Jlo6aBneHne HOBOro Nonb30BaTens

1. B mMeHto

[USERS] BbiGepute 5 ] [ 2. Bbibepute

[Add User]. [Confirm? (Yes)] u

MoaTeepaute, HaxmnTe ENTER nng

HaxaB ENTER. ESC < >  ENTER MOATBEPXKAEHNA.
JUyb — ~

3. Boibepute

npuceBanBaemyto 4. Cuctema BonaeT

nonb3oBaTento g a3 ) B PEXUM OXNaHNS

(yHKLMIO. . . ﬁoua. ]

MoaTBepanTe, Haxas epenanTe Kof ¢

KHOﬂﬂKy ENTER, ESC < > ENTR nomoLbio nynbra 1Y,

D D D D MarHUTHON KapTbl uin
TpaHcnoHaepa.

5. Ecnun kop, 6bin
nepejaH NpaBuUbHO,

6. ... Unu, ecnv Takoi

Ha aucnnee noaBUTCA
NPNUCBOEHHOE NMA
noJib3oBaTesNa ¢

Mosb30BaTeb YKe
CYLLECTBYET, Ha aucnnee

nossutcs [Existing

TUMOM ynpaBneHus...

code]
N3meHeHne MMeHN NoJib30BaTesNst
1. B mMeHto
[USERS] BbiGepute 3 [ 2. Bbibepute
[Change Name]. HOMEP MAN UM
MoaTteepauTe, nonb3oBaTtens,
HaxaB ENTER. ESC < >  ENTER JlaHHbIE KOTOPOTO Bbl

XOTUTE UBMEHNTD,

D D O D 1 HaxmuTe "BBO"

(ENTER) ang
NOATBEPXKAEHUS.
3. UcnonbayiTe
knasuy "BBOL"
(ENTER) ang 4. ing
nepemeLLeHns MOATBEPXK/EHNSA
Kypcopa Brepe, yaepxuante ENTER
< >  ENTER B TEYEHIE HECKOMBKIX

"BbIXOA" (ESC)

151 NepeMeLLeHIs D D D D CEKYHA. ESC <
Kypcopa Hasag u < D D

> 1115 Bblbopa undp

nnu 6yKB.
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N3meHeHne Kopa

1. B meHI0

[USERS] BbiGepuTe
[Change Code].

lMonTeepauTe,

Ha)xxaB ENTER.

3. Cuctema Bonget

B PEXNM OXULAHNS
KoZa.

lepenanTe KoA C

nomoLLbto nyneta Iy,
MarHUTHOW KapTbl
UNW TPAHCMOHAEPA.

N3meHeHne hyHKLUIM nonib3oBarenst

1. B meHi0

[USERS] Bhi6epute
[Assoc Function].

MoaTeepauTe,

HaxxaB ENTER. ESC < >

3. Bbibepute

npycBanBaemMyto

NnoJib30BaTeto

(DYHKLMIO.
MonTBEPANTE, HAXAB

ENTER.

2. BoiGepnTe nvg
nofnb30BaTens, Koz,
KOTOPOro Bbl XOTUTE
N3MEHWTb, 1 HAXXMUTE
"BBOL" (ENTER) ans
NOLTBEDXAEHUS.

4. Ecnun Kog Obln nepean
NpaBubHO, Ha Aucnnee
NosIBUTCS NPUCBOEHHOE
IM$ Nonb3oBatens ¢
TUMNOM YNPaBEHuS...

5. Boibepute [Confirm?
(Yes)] v HaxxmuTe ENTER
L0151 NOATBEPXAEHNS.

2. Beibepute nums
nonb3oBartens,
MPUCBOEHHYO (DYHKL
KOTOPOTO Bbl XOTUTE
N3MEHUTb, 1 HAKMUTE
"BBOM" (ENTER) anis ESC < >
NoATBEPXKAEHUS,

4. Bbibepute
Confirm? (Yes)] n
HaxmuTe "BBOL" ang
NoATBEPXKAEHUS.

ESC < >




Kaprta namartu

KapTa namaTu Heobxoauma Ans 3anoMuHaHns JaHHbIX 0 NoNb30BaTeNsAX U HACTPOMKAX CUCTEMbI, & TAKXKE UX MOCNEAYI0LIero
1CMONb30BAHWA C Apyroil NnaToi ynpasneHus.
3 Mocne ooxpaHeva JaHHbIX PEKOMEHZYETCS BbITALLUTb KAPTy NaMaTin BO BPEMst paBoThl MnaThl yrpaseHus.

i

Q/ PRO%G MAMHINS  LNCTION

e

D ‘@ Kapranawmsty
77\ L

wewory © /
> ENTER |j|

CLEH D000

COOBLLEHNA 06 OLLNBKAX

Ha gucnnee nosBASOTCS CO00LLEeHNs 06 OLWMOKax.

(Fesrsezeerarase
I

[Encoder - ERROR], [Error!] IHKO/IEP HEWCNPABEH W OTCYTCTBYET NOAKIIOYEHNE.

[Safety Test - ERROR] HencnpaBHOCTb YCTPOWNCTB 6€30NacHOCTH.

[End Stop - ERROR] HeuncnpaBHOCTb KOHTAKTOB KOHLIEBBIX BbIK/OYATENEN

[Cycle time - ERROR] HenocTaTouHoe BpeMS paboThl.

[Safety - STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] unu [C8] |HewcnpaBHOCTb YCTPONCTB 6€30MACHOCTM UK HEMPABUIIbHOE MOAKIOYEHNE

YTUWIN3ALNA

YTUnM3aumuio Heobxoanmo NpoBOAUTL B COOTBETCTBUM C AEWCTBYIOLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTI, B KOTOPOW NMPOM3BOAMIACH
3Kcnayarauus nsgenus. YnakoBoyHble KOMMNOHEHTbI (KAPTOH, niacTMacca v T. Ai.) — TBEP/AbIE O0TX0Abl, YyTUAU3NUPYEMbIE 03 KaKMX-NN60
cneunduyecknx TpyaHocTen. Heobxoanmo NpocTo pa3aenuTb UX Tak, YTo6bl OHWU MO ObITb NepepaboTaHbl.

[pyrve KOMMOHEHTbI (3NEKTPOHHblE MnaThl, 6aTapeikit NynsToB AMCTAHLMOHHOMO YNpaBfieHus W T.0.), HANpOTUB, MOrYT COAEpXaTb
3arpasHaioLne ellecTsa. OHM J0SXHbI NepeaBaTbCa KOMNaHUAM, UMEIOLLMM ILEH3NI0 Ha X NepepasoTky.

HE SATPASHANTE OKPY>KAIOLLYH CPELTY!

HOPMbI W CTAHHAPTbI

N3pnenve coOTBETCTBYET TPEOOBAHMAM LLENCTBYIOLLMX HOPMATUBOB.

Coznepxanne JaHHOro pyKOBOLCTBA MOXET ObiTb USMEHEHO B JI000e Bpems 683 MPesBapUTENbHO YBEAOMIICHNS.
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