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ITALIANO

Avvertenze generali

/\ Importanti istruzioni per la sicurezza delle persone:
LEGGERE ATTENTAMENTE!

« Linstallazione, la programmazione, la messa in servizio
e la manutenzione devono essere effettuate da personale
qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative
vigenti.

« Indossare indumenti e calzature antistatiche nel caso di
intervento sulla scheda elettronica.

« Conservare queste avvertenze.

« Togliere sempre I'alimentazione elettrica durante le ope-
razioni di pulizia o di manutenzione.

« |l prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale
¢ stato espressamente studiato. Ogni altro uso e da consi-
derarsi pericoloso.

« |l costruttore non pud comunque essere considerato re-
sponsabile per eventuali danni derivanti da usi impropri,
erronei ed irragionevoli.

2\ Pericolo di esplosione se la batteria e sostituita con altra
di tipo errato.

« Le batterie, una volta esaurito il loro ciclo di vita, non de-
vono essere gettate con i rifiuti indifferenziati, ma raccolte
separatamente e avviate a corretto recupero.

Descrizione

PXWIRCE ¢ un rilevatore infrarosso passivo ad effetto ten-

da, radio, da esterno con supporto orientabile (fino a 190°),

funzione antimascheramento e tamper antistrappo.

Il dispositivo & dotato di due sensori IR che funzionano

con logica AND, ovvero I'allarme viene generato solo

quando entrambi i sensori rilevano un’intrusione.
Descrizione delle parti

@ LED di segnalazione;

© Dip-switch;

© Sensore PIR superiore;

@ Sensore PIR inferiore;

@ Tamper antiapertura modulo sensore;

@ Tamper antiapertura modulo di alimentazione ed in-
terfaccia radio;

@ O O Connettore modulo sensore;

( Portabatterie modulo sensore ed interfaccia radio;

@ Contenitore per modulo di alimentazione ed interfaccia;
@ Coperchio del contenitore per modulo di alimentazione
ed interfaccia;

@® Spugna;

@ Supporto modulo sensore;

® Modulo sensore;

@ Coperchio modulo sensore;

Tipo PXWIRCE
Dl_mensmr_]e cont_enltore _modulo 155x35x42.5
alimentazione ed interfaccia [mm]

Grado di protezione [IP] 55

* La durata stimata della batteria del sensore € inver-
samente proporzionale al numero di rilevazioni a cui lo
stesso € sottoposto (indipendentemente dal fatto che il
sistema di allarme sia 0 meno inserito).

Se il sensore & installato in zone ad alta frequenza di
passaggio I'autonomia della batteria puo ridursi drasti-
camente.

@ Lenti; Descrizioni LED
O Fixture; B LED acceso per 2 s, [ LED lampeggiante per 120 s,
Dati tecnici LED lampeggiante per 3 volte,
Tipo PXWIRCE Stato modulo Indicazioni
Alimentazione n.2 batterie a Litio a  Inizializzazione 4+
3[V] (CR123A) Allarme |
Assorbimento in stand-by [uUA] 60 Rilevazione mascheramento u]

Assorbimento in allarme [mA] 50
Autonomia stimata [anni]* 2
Frequenza trasmissione radio

DUAL-BAND [MHz] 868.65/433.92
Potenza segnale radio [dBm] <10

Copertura IR [m] 5x1

Portata IR [m] 2-5

Velocita rilevabile [m/s] 03-15
Sensibilita [°C] 2.0 (@ 0.6 m/s)
Tempo di stabilizzazione dopo I'a- 120
limentazione [s]

Temperatura di esercizio [°C] -20/+60 °
Umidita ambientale max [%)] 95 %
Dimensioni contenitore sensore 155x35x42.5

[mm]

*In questa fase il LED lampeggia anche se il DIP4 & in OFF

Descrizioni Dip-switch

SwW
ON [on
fuuenn
OFFLi23456

DIP1 (Walk test)
Il LED si accende in caso di rilevazione indipen-
U ON dentemente dall'impostazione del DIP4.
1 Limpostazione del DIP2 ¢ irrilevante.
Il LED si accende in caso di rilevazione solo se
abilitato ovvero dipendentemente dall'imposta-
Q zione del DIP4.
10FF Lintervallo minimo fra rilevazioni successive di-
pende dall’impostazione del DIP2.

DEFAULT
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DIP2 (Intervallo minimo fra rilevazioni successive)

DON Intervallo 5 s H Intervallo 120 s
2 2 OFF

NOTA. Il sensore non genera allarmi ad intervalli minori
rispetto al tempo specificato.

DIP3 (Uscite ALARM e TROUBLE)

UON Uscite NO u Uscite NC
3

3 OFF

Per un corretto funzionamento del sistema & necessario
che le uscite siano impostate in modalita NC (DIP3 OFF)

DIP4 (LED)
ﬂ on Avilitato Disabilitato
4 4 OFF

Se il LED si accende nonostante il DIP4 sia in OFF, verifi-
care I'impostazione del DIP1 (walk test)

DIP5 (Sensibilita del PIR)

U ON Normale Bassa

5 5 OFF

DIP6 (Anti-mascheramento)

ﬂ on attivo Disattivo
6 6 OFF

Descrizioni dei connettori

@ CN3  Connettore modulo sensore

q Rosso: Alimentazione +
Nero: Alimentazione —
Bianco: Allarme
Giallo:Allarme

© CN6  Connettore modulo sensore

[ E

Verde: Trouble

Blu: Trouble

(9] Connettore modulo sensore

A Marrone: Tamper
Arancio: Tamper
Grigio: Tamper

Apprendimento

L'apprendimento del sensore pud essere fatto in due
modi, o da PC attraverso il software PXManager, selezio-
nando [SENSORE] nella colonna [MODELLO] ed inserendo
il numero seriale (riportato sulla schedina radio @) nel-
la colonna [SERIALE] K, oppure seguendo le indicazioni
di seguito:

1. Assicurarsi che il modulo sensore ed il modulo ali-
mentazione/interfaccia siano connessi tra loro tramite i
connettori @ ed @. Il connettore tamper invece @ NON
deve essere connesso;

2. Assicurarsi che la centrale sia in modalita apprendi-
mento.

3. Premere e rilasciare per 3 volte il tamper del modulo
sensore in un tempo massimo di 10 secondi.

Fra un’operazione di pressione/rilascio e la successiva
attendere almeno 2 secondi. Durante la comunicazione
per apprendimento i LED rosso e verde presenti sull’e-
spansione radio lampeggeranno, al termine della fase
di apprendimento se la stessa € andata a buon fine si
accendera per 3 secondi il LED verde, mentre in caso di
ERRORE si accendera il LED rosso, sempre per 3 secondi.

Funzione anti-mascheramento

Nel caso in cui si verifichi una condizione di maschera-
mento che duri per piu di 3 minuti, nella fase di funziona-
mento normale, o per pil di 20 secondi nella fase di test,
si attivera I'uscita TROUBLE (con DIP6 in ON).

Dal momento in cui i coperchi dei due moduli sono en-
trambi chiusi inizia un tempo di analisi di 1 minuto du-
rante il quale il rilevatore analizza I'ambiente circostante.
Attenzione a NON lasciare oggetti nel raggio di 1 metro
dal sensore in questa fase.

Funzione walk-test

1. Impostare il DIP1 in ON (test);

2. In caso di rilevazione il LED si accende per 2 secondi
BH0:

3. Impostare il DIP1 in OFF (normale).

NOTA. Per evitare che la batteria si scarichi troppo rapida-
mente & necessario disabilitare il walk test impostando il
DIP1 in OFF. Per utilizzare il LED anche in modalita opera-
tiva normale, impostare il DIP4 in ON (sconsigliato).

Precauzioni di installazione

1. Mantenere il rivelatore parallelo al suolo ad un’altezza
compresa tra 0,8+1,2 m @M @;

2. Considerare I'area di rilevamento e la direzione dalla
quale I'intruso entra nell’area stessa [H@;

3. Installare il rivelatore in luoghi liberi da possibili fonti di
generazione di falsi allarmi.

Evitare I'installazione in luoghi nei quali il sensore sia
esposto direttamente o per riflessione alla luce solare 0 a
sorgenti di alta intensita luminosa E1@, vicino a sorgenti
di calore 1@ oppure in luoghi in prossimita di oggetti
che possano muoversi ad esempio per effetto delle cor-
renti d’aria 1@.

Area di rilevamento

Vista dall’alto @

@ Campo di regolazione: 95° a passi di 5°%;
Vista laterale

@ Lunghezza di rilevazione: 5m;

@ Lunghezza di rilevazione: 2m.

Schema generale di cablaggio &

NOTA. Le batterie del modulo di alimentazione ed inter-
faccia alimentano anche il sensore.

La connessione TROUBLE ¢ utilizzata sia per il monito-
raggio del TAMPER Ed@ che per il monitoraggio dell'an-
ti-mascheramento.



Montaggio

1. Aprire il coperchio del modulo sensore E;
2. Rimuovere la fixture I,
3.Tenere la parte superiore del supporto EX@) e rimuove-
re il modulo sensore E1@).
Assicurarsi che i connettori non si sfilino dalla parte infe-
riore del supporto dopo la rimozione del modulo sensore.
4. Aprire il contenitore del modulo di alimentazione ed
interfaccia E4@). Non rimuovere il tamper anti-apertura
del contenitore del modulo di alimentazione ed interfaccia
[O.
5. Scegliere la modalita di montaggio IM:
- Moduli sovrapposti orizzontalmente (Questo metodo di
montaggio € I'unico che consente I'utilizzo del tamper an-
ti-rimozione che va installato sul fondo del contenitore per
il modulo di alimentazione ed interfaccia) @;
- Moduli affiancati @;
- Moduli sovrapposti verticalmente (E’ necessario che il
modulo sensore sia posizionato sopra il modulo di alimen-
tazione ed interfaccia) @;

Moduli sovrapposti orizzontalmente

1. Aprire le preforature e far passare i connettori attraver-
so la preforatura per il passaggio cavi E1@);

2. Fissare il coperchio del contenitore per il modulo di ali-
mentazione ed interfaccia al supporto del modulo sensore
M@ ed effettuare i collegamenti I@. Bloccare i con-
nettori utilizzando il nastro biadesivo 1.

Nota. Attenzione a non fissare il coperchio del contenitore
del modulo di alimentazione ed interfaccia a testa in git e
a non pizzicare i fili.

3. Tenere la parte superiore del supporto e montare il mo-
dulo sensore 0.

4. Inserire il tamper anti-rimozione sul fondo del conteni-
tore del modulo di alimentazione ed interfaccia, facendo
passare i cavi attraverso le preforature opportunamente
rotte I, quindi fissarlo alla parete utilizzando le viti in
dotazione, tenendo conto dell’altezza E1@.

Quando il tamper del modulo sensore & connesso al
tamper del contenitore del modulo di alimentazione ed
interfaccia, la rimozione di questo collegamento tramite
sconnessione o taglio, NON provoca I'attivazione del cir-
cuito di tamper. Per rilevare la possibile sconnessione &
necessario tagliare il jumper filare arancione sul modulo
sensore come mostrato in figura [1@.

In questo caso & necessario che i tamper dei due mo-
duli siano connessi altrimenti I'uscita TROUBLE risultera
sempre attiva.

5. Inserire le batterie nel modulo di alimentazione ed in-
terfaccia.

6. Rimuovere la pellicola protettiva del biadesivo, applica-
to sul retro del modulo, ed inserirlo all’interno del conte-
nitore facendolo scivolare diagonalmente, come rappre-
sentato E3@).

7. Collegare i connettori e quindi fissare il modulo sensore
al fondo del modulo di alimentazione ed interfaccia &.
8. Determinare I’angolo di rilevazione orizzontale rimuo-
vendo la fixture. Effettuate le regolazioni, innestare la fix-
ture ed il supporto .

NOTA. Il fascio di rilevamento deve essere parallelo alla
parete per evitare interferenze con la parete stessa I @.
Quando il dispositivo &€ montato su un angolo per rileva-
zioni lungo la parete, orientarlo scegliendo la traccia gui-
da incisa sul lato opposto della parete lungo la quale si
vuole effettuare la rilevazione 1.

9. Determinare la lunghezza di rilevazione: 2m 1@ o 5m
(default) 1@.

Per avere una lunghezza di rilevazione di 2 m, ruotare di
180° la lente inferiore B. Non rimuovere la lente supe-
riore.

10. Fissare il coperchio del modulo sensore EI@ ed ese-
guire un walk test.

Moduli affiancati e moduli sovrapposti verticalmente

1. Aprire le preforature K@ e far passare i connettori
attraverso la preforatura per il passaggio cavi M;

2. Fissare il supporto del modulo sensore ed il contenitore
del modulo di alimentazione ed interfaccia al muro @ ed
effettuare i collegamenti .

Per Iinstallazioni di moduli affiancati orizzontalmente po-
sizionare la spugna come in figura [@; per installazioni
in verticale W@ posizionare la spugna come in figura
ul'3)

Per completare I'installazione procedere come descritto a
partire dal punto 3 al paragrafo ‘Moduli sovrapposti oriz-
zontalmente’.

Sostituzione delle batterie

Le batterie alimentano sia I'interfaccia che il modulo sen-
sore. Aprire il contenitore del modulo di alimentazione ed
interfaccia, staccare le connessioni e sostituire le batterie.
Se necessario, con molta cautela, rimuovere il PCB dal
contenitore facendo leva con un cacciavite.

Una volta sostituite le batterie, ripristinare le connessioni
ed eventualmente se & stato rovinato, anche il biadesivo
che fissa il modulo al fondo del contenitore, quindi chiu-
derlo con la vite. NOTA. Verificare che la fase di stabilizza-
zione sia iniziata correttamente.

Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.
Dismissione e smaltimento. Non disperdere nel'ambiente I'imballag-
gio e il dispositivo alla fine del ciclo di vita, ma smaltirli seguendo le
norme vigenti nel paese di utilizzo del prodotto. | componenti riciclabili
riportano simbolo e sigla del materiale.

| DATI E LE INFORMAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE SONO DA RI-
TENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSIASI MOMENTO E SENZA
OBBLIGO DI PREAWVISO. LE MISURE, SE NON DIVERSAMENTE INDICATO,
SONO IN MILLIMETRI.

10 - FAO0488MA4A - ver. 1 - 01/2017- © Came S.p.A.
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ENGLISH

General Precautions

A Important people-safety instructions: READ CAREFULLY!
« Installing, programming, commissioning and mainte-
nance must only be done by qualified, expert staff and in
full compliance with the applicable law.

« Wear antistatic protective clothing when working on the
control board.

« Keep these precautions.

« Always cut off the mains power when doing cleaning and
maintenance jobs.

« This product must only be used for its specifically intend-
ed purpose. Any other use is dangerous.

« The manufacturer declines all liability for any damage as
a result of improper, incorrect or unreasonable use.

A\ There is danger of the battery exploding if it is replaced
with the wrong type.

« Once the batteries are flat, dispose of in accordance with
the law.

Description

The PXWIRCE is passive infrared curtain-effect detector
for outdoors with a pivoting (up to 190°) brace and anti-
masking function plus tear-proof tamper.

< The device is fitted with two IR sensors that work on

AND logic, that is, the alarm is triggered only when both
sensors detect and intrusion.
Description of parts
@ Signaling LED;
@ Dip-switch;
© Upper PIR sensor;
@ Lower PIR sensor;
@ Sensor module tamper-proof tamper;
@ Power supply module's and radio interface's an-
ti-opening tamper;
@ O O Sensor module connector;
@ Sensor-module battery and radio-interface housing;

@ Container for power supply and interface module ;

@ Cover for the container for power supply and interface
module ;

@® Sponge;

@ Sensor module support;

@® Sensor module;

@ Sensor module cover;

@ Lenses;
@® Fixture;

Technical data

Type PXWIRCE

Power suopl Two 3 [V] CR123A

Pply lithium batteries

Stand-by draw [uA] 60

Draw while in alarm state [mA] 50

Expected life [years]* 2

Radio transmission frequency

DUAL-BAND [MHZ] 868.65/433.92
Radio signal power [dBm] <10

IR Coverage [m] 5x1

IR Range [m] 2-5
Detectable speed [m/s] 03-15
Sensitivity [°C] 2.0 (2 0.6 m/s)
Stabilizing time after powering 120

on [s]

Working temperature [°C] -20/+60 °
Max. environmental humidity [%] 95 %
Sensor's container dimensions 155x35x42 5
[mm]

Power supply and interface modu- 155x35x42.5

le container dimensions [mm]

Protection rating [IP] 55
The sensor's battery life duration is inversely proportional
to the number or detections it is subjected to (regardless

of whether the alarm system is armed or not).

If the sensor is installed in high frequency transit zones,
the battery life may be drastically shortened.

LED descriptions

l LED on for 2 secs., E LED flashes for 120 seconds, ﬂ
LED flashes 3 times,

State of module Indications
Initiation '

Alarm [ |
Antimasking detection =)

* In this phase the LED flashes even if DIP-switch 4 is OFF

DIP-switch descriptions

DEFAULT

DIP1 Walk test
The LED stays on in case of detection, regardless
MON ¢ the DiP-switch 4 settings.
The DIP-switch 2 setting is irrelevant.
The LED turns on if there is a detection, only if it
is enabled, that is, depending on the DIP-switch
Q 4 settings.
10FF The minimum interval between subsequent de-
tections depends on the DIP-switch 2 setting.

DIP2 Minimun interval between subsequent de-
tections

DON 5 sec. interval
2

120 sec. interval
2 OFF
NOTE. The sensor does not generate any alarms at inter-
vals that are less that the specified time.




DIP3 (ALARM and TROUBLE outputs)

UON NO outputs NC outputs
3

3 OFF

For the system to work properly the outputs must be set
up in NC mode (DIP switch 3 OFF)

DIP4 LEDs
ﬂ on Enabled u Disabled
4 4 OFF

If the LED turns on even though DIP-switch 4 is OFF,
check the setting of DIP-switch 1 (walk test).

DIP5 PIR sensitivity

U on Normal Low

5 5 OFF

DIP6 Anti-masking

ﬂ on active Deactivated
6 6 OFF

Connectors description

@ CN3  Sensor module connector

z Red: Power supply +
Black: Power supply -
White: Alarm
Yellow: Alarm

© CN6  Sensor module connector
_ Green: Trouble

— Blue: Trouble

(9] Sensor module connector

T Brown: Tamper
Orange: Tamper
Grey: Tamper

Learning

The sensor can learn in two ways. One can be done on a
PC via the PXManager software, by selecting [SENSOR]
in the [MODEL] column and entering the serial number
(shown on the radio card @) in the [SERIAL] column
K4, or by following the instructions below:

1. Make sure that the sensor module and the power-sup-
ply/interface modules are connected together via the con-
nectors @, and @. Whereas the tamper connector @
MUST NOT be connected;

2. Make sure the control unit is in learning mode.

3. Press and release for three times the tamper of the
sensor module for no longer than 10 seconds.

Between any pressing/releasing procedure and the next
one, wait at least 2 seconds. During the learning com-
munication, the red and green LEDs on the radio expan-
sion will flash. Once the learning phase is finished, if it
has been successful, the green LED will come on for 3
seconds, while in case of ERROR, the red LED will turn
on for 3 seconds.

Anti-maksing feature

If there a masking condition were to happen (that lasts
for more than three minutes) during normal operation,
or for more than 20 seconds during the test phase, the
TROUBLE output will activate (with DIP6 set to ON).

The analysis time starts, from the moment the covers
of the two modules are both closed, and it lasts for one
minute, during which the detector analyses the surround-
ings.

Careful not to leave any objects within a one meter radius
of the sensor in this phase.

Walk test feature

1. Set DIP1 to ON (test);

2. In case of detection the LED turns on for two seconds.
[B[1}

3. Set DIP1 to OFF (normal).

NOTE. to prevent the battery from discharging too quickly,
you need to disable the walk test by setting DIP-switch 1
to OFF. To also use the LED in normal operating mode, set
DIP-switch 4 to ON (not recommended).

Installation precautions

1. Keep the detector parallel to the ground at a height of
between 0.8 and 1.2 meters @ @;

2. Consider the detection area and direction from which a
burglar would enter the area [H@);

3. Install the detector in place that are free of potential
false-alarm sources.

Avoid installing in places where the sensor would be ex-
posed to either direct or reflected sunlight or to very bright
light 1@, or near heat sources 1@ or near objects that
could move due to air currents E1@.

Detection area
Top view @
@ Adjustment field: 95° at 5° intervals;
Lateral view @
@ Detection length: 5m;
@ Detection length: 2m.

General wiring scheme [

NOTE. The batteries of the power-supply and interface
module also power the sensor.

The TROUBLE connection is used for monitoring the TAM-
PER and EA@ for monitoring the anti-masking.

Mounting

1. Open the cover of the sensor module EI;

2. Remove the fixture H;

3. Keep the upper part of the support EA@ and remove
the sensor module E1@.

Make sure the connectors do no slide out of the bottom of
the support after removing the sensor module.

4. Open the container of the power supply and interface

12 - FAO0488MA4A - ver. 1 - 01/2017- © Came S.p.A.
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module [3@). Do not remove the anti-opening tamper
from the power-supply and interface module's casing.
[O.
5. Select the mounting mode M:
- Modules overlapped horizontally (this mounting method
is the only one that allows use of the anti-removal tamper
which is to be installed at the bottom of the power module
supply and interface container) @;
- Side by side modules @);
- Modules overlapped vertically (the sensor module must
be placed above the power supply and interface module)
(3

Modules overlapped horizontally
1. Open the traced cable holes and pass the connectors
through the traced cable holesE1@);
2. Fasten the cover of the power-supply and interface
module to the sensor-module brace[d@ and make the
connections [I@. Lock the connectors using double-
sided tape M@.
Note. Be careful not to fasten the cover of the power-sup-
ply and interface module upside down and to not pinch
any wires.
3. Keep the upper part of the support and mount the
sensor module .
4. Fit the anti-removal tamper to the bottom of the
power-supply and interface module. Pass the cables
through the opened traced cable-holes [, and then fas-
ten it to the wall using the supplied screws, while taking
into account the height E1@.
When the sensor-module tamper is connected to the
power-supply and interface module tamper, removing
this connection by disconnecting or cutting, DOES NOT
cause the trigger circuit to activate. To detect the possible
disconnection, you must cut the orange wired jumper on
the sensor module as shown in the figurel1@.
In this case the tampers of the two modules must be con-
nected otherwise the TROUBLE output will always be open.

5. Fit the batteries into the power supply and interface
module and close the module container.

6. Remove the protective film on the adhesive, that is af-
fixed to the back of the module, and fit it into the casing
by sliding it in diagonally, as shown E3@).

7. Connect the connectors and then fasten the sensor
module to the bottom of the power-supply and interface
module B&.

8. Establish the horizontal detection angle by removing
the fixture. Make the settings, fit the fixture and the brace
[

NOTE. The detection beam must be parallel to the wall to
prevent interferences with the wall itself I@). When the
device is mounted on a corner to detect along the wall,
aim it by choosing the guide line engraved on the side
opposite the wall along which you want to detect [1€).
9. Establish the detection length: 2 m 1@ or 5 m (de-
fault) Q.

To have 2 m of detection length, turn the lower lens 180°
B. Do not remove the top lens.

10. Fasten the sensor-module casing cover [@ and per-
form a walk test

Side by side and vertically overlapped modules

1. Open the pre-perforations @ and thread the con-
nectors through the cable-passing pre-perforations M;
2. Fasten the sensor module brace and the power-supply
and interface module casing to the wall I and make the
connections.

To install horizontally placed modules, place sponge as
shown in the figure [@; for vertical installations @
position the sponge as shown in the figure [1@.

To complete the installation proceed as described and
start from point 3 in the "Horizontally overlaid modules"
paragraph.

Replacing the batteries
The batteries power both the interface and the sensor

module. Open the power-supply and interface module
casing, disconnect the connections and replace the bat-
teries. If necessary, very carefully remove the PCB from
the casing by using a screwdriver for leverage.

Once the batteries are replaced, restore the connections
and possibly, if it has been ruined, the two-sided tape that
holds the module on the bottom of the casing, and then
close it by using the screw. NOTE. Check that the stabiliz-
ation phase has properly begun.

This product complies with the law.

Decommissioning and disposal. Dispose of the packaging and the
device at the end of its life cycle responsibly, in compliance with the
laws in force in the country where the product is used. The recyclable
components are marked with a symbol and the material's ID marker.
THE DATA PRESENTED IN THIS MANUAL MAY BE SUBJECT TO CHANGE, AT
ANY TIME, AND WITHOUT NOTICE. MEASUREMENTS, UNLESS OTHERWISE
STATED, ARE IN MILLIMETERS.



Instructions générales

A\ Instructions importantes pour la sécurité des personnes
: A LIRE ATTENTIVEMENT !

« Linstallation, la programmation, la mise en service et
I'entretien doivent étre effectués par du personnel qualifié
et dans le plein respect des normes en vigueur.

« Porter des vétements et des chaussures antistatiques
avant d'intervenir sur la carte électronique.

« Conserver ces instructions.

« Toujours couper le courant électrique durant les opéra-
tions de nettoyage ou d'entretien.

« Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour
laquelle il a été expressément congu. Toute autre utilisation
est & considérer comme dangereuse.

« Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éven-
tuels dommages provoqués par des utilisations impropres,
incorrectes et déraisonnables.

A\ Ne remplacer la pile usagée que par une pile compa-
tible afin d'éviter tout risque d'explosion.

« Ne pas jeter les piles a la poubelle au terme de leur cycle
de vie, mais les collecter séparément en vue d'un recyclage
correct.

Description

PXWIRCE est un détecteur radio d'extérieur a rayon in-
frarouge passif, effet rideau, avec support orientable
(jusqu'a 190°), fonction anti-masque et autoprotection
anti-cisaillement. Ce dispositif est doté de deux capteurs
IR qui fonctionnent selon la logique AND, ¢'est-a-dire que
|'alarme se déclenche uniquement lorsque les deux cap-
teurs détectent une intrusion.

Description des parties
@ Leds de signalisation
© Micro-interrupteurs

© Capteur PIR supérieur
@ Capteur PIR inférieur

@ Autoprotection anti-sabotage module capteur

@ Autoprotection anti-sabotage module d'alimentation
et interface radio

@ O © Connecteur module capteur

(@ Porte-batteries module capteur et interface radio

@ Boitier pour module d'alimentation et interface

@ Couvercle du boitier pour module d'alimentation et
interface

® Eponge
@ Support module capteur
® Module capteur
@ Couvercle module capteur
@ Lentilles
@® Fixture
Données techniques
Type PXWIRCE
. . 2 piles au lithium

Alimentation 3 V] (CR123A)
Absorption en mode veille [uA] 60

Absorption en état d'alarme [mA] 50

Autonomie estimée a [ans]* 2

Fréquence transmission radio

DUAL-BAND [MHz] 868.65/433.92
Puissance signal radio [dBm] <10
Couverture IR [m] 5x1

Portée IR [m] 2-5

Vitesse détectable [m/s] 03-15
Sensibilité [°C] 2,0 (20,6 m/s)
Temps de stabilisation aprés I'alimen- 120

tation [s]

Température de fonctionnement [°C] -20 a +60°
Humidité ambiante max. [%] 95 %
Dimensions boitier capteur [mm] 155x35x42,5

PXWIRCE
155x35x42,5

Type

Dimension boitier module alimenta-
tion et interface [mm]

Degré de protection [IP] 55

* La durée estimée de la pile du capteur est inversement
proportionnelle au nombre de détections effectuées
(indépendamment de I'activation ou non du systéeme
d'alarme).

L'installation du capteur dans des zones a trafic intense
peut réduire considérablement |'autonomie de la pile.

Description des LEDS

l LED allumée pendant 2 s, D LED clignotant pendant
120 s, I LED clignotant 3 fois

Etat module Indications
Initialisation -

Alarme [ |
Détection masquage u

* Durant cette phase, la LED clignote méme si le DIP4
est sur OFF.

Description des micro-interrupteurs

PAR DEFAUT

DIP1 Essai de marche
La LED s'allume en cas de détection indépen-
UON damment de la configuration du DIP4.
! La configuration du DIP2 est insignifiante.
La LED s'allume en cas de détection uniquement
si elle est activée, c¢'est-a-dire qu'elle s'allume
Q en fonction de la configuration du DIP4.
10F L'intervalle minimum entre les détections dé-
pend de la configuration du DIP2.
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DIP2 Intervalle minimum entre les détections

DON Intervalle 5 s
2

H Intervalle 120 s
2 OFF

REMARQUE. Le capteur ne génére aucune alarme en cas
d'intervalles inférieurs au temps indiqué.

DIP3 (Sorties ALARM et TROUBLE)

UON Sorties NO

Sorties NF
3 OFF

Pour un fonctionnement correct du systeme, les sorties
doivent étre configurées en mode NF (DIP3 OFF).

DIP4 LED
Mon Activé Désactivé
4 4 OFF

Si la LED s'allume méme lorsque le DIP4 est sur OFF,
controler la configuration du DIP1 (essai de marche).

DIP5 Sensibilité du PIR

U on Normale Faible

5 5 OFF

DIP6 Anti-masquage

ﬂ oN Activé Désactivé
6 6 OFF

Description des connecteurs

@ CN3  Connecteur module capteur

1 E"

Rouge : Alimentation +
Noir : Alimentation —
Blanc : Alarme

Jaune : Alarme

© CN6  Connecteur module capteur

0 E=

Vert : Trouble
Bleu : Trouble

Connecteur module capteur

@ % Marron : Autoprotection

Orange : Autoprotection
Apprentissage

Gris : Autoprotection
Il existe deux modalités d'apprentissage du capteur : par
PC a I'aide du logiciel PXManager, en sélectionnant [CAP-
TEUR] dans la colonne [MODELE] et en entrant le numéro
série (indiqué sur la carte radio K@) dans la colonne
[SERIE] K, ou bien par I'exécution des opérations sui-
vantes :
1. S'assurer que le module capteur et le module alimen-
tation/interface sont bien connectés entre eux par le biais
des connecteurs @ et @. Le connecteur autoprotection
@, quant a lui, NE doit PAS étre connecté.
2. S'assurer que la centrale est bien en mode appren-
tissage.
3. Enfoncer et relacher 3 fois I'autoprotection du module
capteur en 10 secondes maxi.
Attendre au moins 2 secondes entre un enfoncement/
relachement et |'autre. Durant la communication pour ap-
prentissage, les LEDS rouge et verte présentes sur I'ex-
pansion radio clignoteront. La LED verte le fera pendant 3
secondes en cas de réussite de la phase d'apprentissage,
et la LED rouge pendant 3 secondes elle aussi mais en
cas d'erreur.

Fonction anti-masquage

Tout masquage de plus de 3 minutes durant le fonctionne-
ment normal ou de plus de 20 secondes durant I'essai pro-
voquera |'activation de la sortie TROUBLE (avec DIP6 sur ON).
Un temps d'analyse d'une minute commence & s'écouler
a partir du moment ol les couvercles des deux modules
sont fermés. Au cours de ce délai, le détecteur analyse le
milieu environnant.

Avoir soin, durant cette phase, de NE laisser AUCUN objet
dans le rayon d'action (1 metre) du capteur.

Fonction essai de marche

1. Configurer le DIP1 sur ON (test) ;

2. En cas de détection, la LED s'allume pendant 2 se-
condes @ ;

3. Configurer le DIP1 sur OFF (normal).

REMARQUE. Pour éviter que la pile ne s'épuise trop ra-
pidement, désactiver I'essai de marche en configurant
le DIP1 sur OFF. Pour utiliser également la LED durant le
fonctionnement normal, configurer le DIP4 sur ON (opé-
ration conseillée).

Précautions d'installation

1. Faire en sorte que le détecteur soit parallele au sol a
une hauteur comprise entre 0,8 et 1,2 m M@ ;

2. Tenir compte de la zone de détection et du sens par
lequel I'intrus entre dans la zone en question (M@ ;

3. Installer le détecteur dans des endroits éloignés de
toute source de génération de fausses alarmes.

Eviter toute installation dans des endroits ol le capteur
est exposé, directement ou par réflexion, a la lumiére du
soleil ou & une forte intensité lumineuse EI@, & proxi-
mité de sources de chaleur B1@) ou dans des endroits
situés pres d'objets pouvant se déplacer sous I'effet, par
exemple, des courants d'air E1@.

Zone de détection

Vue d'en haut @

@ Champ de réglage : 95° a pas de 5°
Vue latérale @

@ Longueur de détection: 5 m

@ Longueur de détection : 2 m.

Schéma général de cablage [

REMARQUE. Les piles du module d'alimentation et inter-
face alimentent également le capteur.

La connexion TROUBLE est utilisée pour le contréle de
I'AUTOPROTECTION EX@ et de I'anti-masquage.



Montage

1. Quvrir le couvercle du module capteur B ;
2. Enlever la fixture I ;
3. Tenir la partie supérieure du support EN@ et enlever le
module capteur E1@.
S'assurer que les connecteurs ne sortent pas de la partie
inférieure du support apres la dépose du module capteur.
4. Quvrir le boitier du module d'alimentation et interface
d@. Ne pas enlever I'autoprotection anti-sabotage du
boitier du module d’alimentation et interface [4€).
5. Choisir le mode d'installation M :
- Modules superposés horizontalement (ce mode d'instal-
lation est le seul qui permet I'utilisation de I'autoprotec-
tion anti-cisaillement a installer au fond du boitier pour le
module d'alimentation et interface) @ ;
- Modules juxtaposés @ ;
- Modules superposés verticalement (le module capteur
doit étre positionné sur le module d'alimentation et in-
terface) @.

Modules superposés horizontalement

1. Ouvrir les trous préforés et faire passer les connecteurs
atravers le trou prévu pour le passage des cables 1.
2. Fixer le couvercle du boitier pour le module d'alimen-
tation et interface au support du module capteur 1@
et effectuer les branchements [@. Bloquer les connec-
teurs avec du ruban adhésif double face [1@.
Remarque. Avoir soin de ne pas fixer le couvercle du boi-
tier du module d'alimentation et interface la téte en bas et
de ne pas pincer les fils.

3. Tenir la partie supérieure du support et installer le mo-
dule capteur I.

4. Introduire I'autoprotection anti-cisaillement au fond du
boitier du module d'alimentation et interface, en faisant
passer les cébles a travers les trous préforés I, puis la
fixer au mur a l'aide des vis fournies en tenant compte de
la hauteur [1@.

Quand I'autoprotection du module capteur est connectée

a l'autoprotection du boitier du module d'alimentation et
interface, leur déconnexion par débranchement ou cisail-
lement NE provoque PAS I'activation du circuit d'autopro-
tection. Pour détecter |'éventuelle déconnexion, il est né-
cessaire de couper le cavalier filaire orange sur le module
capteur comme indiqué sur la figure [1€).

Il faut dans ce cas que les autoprotections des deux mo-
dules soient connectées afin d'éviter I'activation perma-
nente de la sortie TROUBLE.

5. Introduire les batteries dans le module d'alimentation
et interface.

6. Enlever le film de protection du ruban adhésif double
face, appliqué au dos du module, et I'introduire dans le
boitier en le faisant glisser diagonalement comme illustré
HO.

7. Connecter les connecteurs et fixer le module capteur
au fond du module d'alimentation et interface .

8. Déterminer I'angle de détection horizontale en enlevant la
fixture. Au terme des réglages, insérer la fixture et le support
o}

REMARQUE. Le faisceau de détection doit étre parallele
au mur afin d'éviter tout contact avec le mur lui-méme
E@. Quand le dispositif est appliqué sur un angle pour
des détections le long du mur, I'orienter en choisissant
le repére présent de I'autre coté du mur le long duquel
effectuer la détection E1€.

9. Déterminer la longueur de détection : 2m E1@ ou 5 m
(par défaut) @.

Pour obtenir une longueur de détection de 2 m, tourner
de 180° la lentille inférieure B. Ne pas enlever la lentille
supérieure.

10. Fixer le couvercle du module capteur @ et effec-
tuer un essai de marche.

Modules juxtaposés et modules superposés verticalement

1. Quvrir les trous préforés EH@ et faire passer les
connecteurs a travers le trou prévu pour le passage des
cables M.

2. Fixer le support du module capteur et le boitier du mo-
dule d'alimentation et interface au mur Il puis effectuer
les branchements.

Pour l'installation de modules juxtaposés horizontale-
ment, positionner I'éponge comme indiqué sur la figure
M@ ; pour l'installation a la verticale W@ positionner
I'éponge comme indiqué sur la figure E1@.

Pour compléter I'installation, suivre la procédure décrite
au paragraphe « Modules superposés horizontalement »
en partant du point 3.

Remplacement des piles

Les piles alimentent aussi bien I'interface que le module
capteur. Ouvrir le boitier du module d'alimentation et in-
terface, débrancher les connexions et remplacer les piles.
Enlever si nécessaire, et avec une extréme prudence, le
PCB du boitier en soulevant & I'aide d'un tournevis.

Au terme du remplacement des piles, rétablir les
connexions et remplacer éventuellement le ruban adhésif
double face qui fixe le module au fond du boitier, puis fer-
mer a I'aide de la vis. REMARQUE. S'assurer que la phase
de stabilisation a bien commencé correctement.

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.

Mise au rebut et élimination. Ne pas jeter I'emballage et le dispositif dans
la nature au terme du cycle de vie de ce dernier, mais les éliminer selon
les normes en vigueur dans le pays ol le produit est utilisé. Le symbole et
le sigle du matériau figurent sur les composants recyclables.

LES DONNEES ET LES INFORMATIONS CONTENUES DANS CE MANUEL
SONT SUSCEPTIBLES DE SUBIR DES MODIFICATIONS A TOUT MOMENT
ET SANS AUCUN PREAVIS. LES DIMENSIONS SONT EXPRIMEES EN MILLI-
METRES, SAUF INDICATION CONTRAIRE.
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06wwme npasuna 6e30MacHOCTy

A\ Baxbie npasuna TexHuku GesonacHocTu: MPOYUTANTE
BHUMATEJIbHO!

o MoHTaX, NporpaMMnpoBaHme, BBOL, B 3KCMyaTaumio 1 Tex-
HUYECKoe 06CnyXnBaHUE AOMKHbI NMPON3BOAUTLCS KBANU(N-
LIMPOBAHHBIM M OMbITHBIM NEPCOHAJIOM B MOSIHOM COOTBETCTBUM
C TPe6OBaHNSMU JEACTBYIOLLMX HOPM 6E30NacHOCTY.

« lcnonb3yiiTe aHTUCTATUYECKYHO OAEXKAY 1 06YBb NPy paboTe
C ANEKTPOHUKOA.

o XpaHnTe AaHHbIE MHCTPYKLMK.

« Bcerga oTkniovaniTe anekTponuTaHue nepen BbiNONHEHUEM
paboT Mo YACTKE UM TEXHUYECKOMY 0BCNY)KMBAHUIO CUCTEMBI.
* 370 n3penue [OMKHO WUCMONb30BATLCA MCKITOYUTENBHO MO
HasHayeHuio. Jo6oe Apyroe NpPUMEHEHWEe paccMaTpuBaeTcs
KaK onacHoe.

» OUpMa-n3roToBUTENb CHUMAET C CE6S BCAKYIO OTBETCTBEH-
HOCTb 32 YyLUep6, HAHECEHHbIN HenpaBW/bHbIM, OLIMGOYHBIM
VNN HEGPEXHbIM UCMOb30BAHUEM U3LENNS.

A\ OnackocTs B3pblBa MpY 3aMeHe GaTapeiikin Ha aneMeHT
NNUTaHUS HENPaBUILHOTO TUNA.

o [Mo ncTeyeHnm cpoka cnyxxobl 6aTapenku A0MKHbI GbITb coGpa-
Hbl OTAENBHO 1 NepeaaHbl aBTOPU30BaHHON KOMNaHWUK 1S ocsie-
ZyIoLLIeN yTUnM3aLwm. 3anpeLLaeTcs BbiopachiBaTb 6aTapenku ¢
00bI4HbIM WK ANd(EPEHLMPOBAHHBIM GbITOBLIM MYCOPOM.

Onucanue

PXWIRCE — 6ecnpoBogHblii MK-n3Bewatens ¢ 30Hoi
06Hapy>XeHus Tuna "wWTopa" W (yHKUMeA 3auThl OT Ma-
CKUPOBAHWS, NS HAPY)XKHOW YCTaHOBKW, B KOMMNEKTE C
MOBOPOTHBIM KperyieHneM (1o 190°) 1 JaTYMKOM CHATWS CO
cTeHbl. Mpubop ocHalleH aByms VIK-paTymkamu ¢ NOruKon
(byHKUMOHNMPOoBaHNS AND: TpeBOXHasH CUrHanM3auns BKO-
YaeTcs TOMbKO MPWU OAHOBPEMEHHOM CpabaTbiBaHUN 060MX
[aTuNKOB.

OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

@ CBeToanoaHbIN NHAMKATOp
@ Dip-nepexnioyatenn

© BepxHuii NMUK-patunk

@ HwxHuia NIK-gaTumk

@ Tamnep BCKPbITMS MOAYNS M3BeLLaTens

@ Tamnep BCKPbITUS MOAYNS 3NEKTPONUTaHNs U 6ECTIPOBO-
[IHOro MHTEphenca

@ © © Pa3vem mogyns n3BeLLatens

@ bnok ¢ Gatapeiikamu Moayns M3BeLLaTens 1 6ecrnpoBo-
LIHOro MHTEpchenca

@ Pasbem Ans Moayns aneKTponuTaHns/uHTepdeiica

@ Kpbilwka Koprnyca Ans MOAYNs 3NEKTPONNUTAHNS U UHTEP-
(eiica

® lyoka

@ Kpennexue mogyns u3seLatens

@ Mogynb nsseLarens

@ Kpbilwka Mogyns uaseLatens

@ NnHzbl

@ Oukcatop

TexHu4yeckne xapakTepucTukn

Mogenb PXWIRCE
Makc. atmocchepHast BNaXHOCTb [%)] 95 %
Pasmepbl kopryca nsseLuarens [Mm] 155x35x42,5
Pa3mepbl Kopnyca Mogyns nuTaHus u 155x35x42,5

UHTepdenca [Mm]
Knacc sawutsl [IP] 55
* PacyeTHbIn CPoK CMyxObl 3MEMEHTOB MUTAHWS M3BeELLATENs
06paTHO NPOMOPLVIOHANEH KOMMYECTBY ero cpabaTbiBaHui (He3a-
BMCUMO OT TOrO, BK/IKOYEHA TPEBOXXHAS CUrHANM3ALMS W HET).
Ecnu n3BeLLatenb yCTaHOBNEH B MPOXOAHOI 30HE C BbICOKOI
VHTEHCUBHOCTBIO [ABVXXEHNS], CPOK CNY)KObl 6aTapeek MOXeT
3HAYUTESbHO YMEHbBLLMTBCS.

OnucaHue CBETOANOAHOIO MHANKATOPa

I WNhamnkaTop roput 2 ¢, ﬂ VHAMKATOP MUraeT B TeveHne 120 ¢,
VHAMKATOp MUraeT 3 pasa.

Mogenb PXWIRCE CocTosiHne mopyns Onucaxue

2 nuTvesble 6a-  WHuumManuzaums -
InekTponuTaHue Tapenku, 3 [B] OXpaHHasi crHanuaaums [ |

(CR123A) 06HapyeHne MacK1poBaHus o
MoTpebnsiemMblil TOK B peXUMe 0Xnaa- . .
WS MKA] 60 Ha gaHHOM aTane CBETOAMOAHbIN NHANKATOP MUrAeT, AaXe
MOTpEGNAeMblA TOK MpH  BKIIOYEHMH 5 ecnu DIP4 ycTaHoBneH B nono>KeH|/|eVOFF.
curHanusaumm [MA] Onucanue DIP-nepekntoyatenen
PacyeTHbIit CpoK cyX6b! [roaal* 2 W
YacTota  nmepefauM  papuocurHana OoN _ 10 YMONYAHUIO
IBYXIMATIABOHHBIA (ML 868,65/433,92 orr 129888
MolwHocTb paauocurtana (4bm) <10 DIP1 TecTMpOBaHUe ABIKEHUs!
Oxgar VK-par4ukos [M] 5X1 CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP BKMIOYAETCS B CAlyyae oG-
DansHocTs aevicteng VIK-parumkos [w] - 2-5 U ON' \iapyeHus [BIKeHs HesaBUCUMO OT MONOKEHNS
PaspelLieHue  U3MepsEMOil  CKOPOCTY 03-15 ! DIP4. Monoxetue DIP2 He MMEET 3HayeHusl.
[m/c] T CBETOAMOAHDII MHAVKATOP 0BHAPYXXEHNS ABIKEHNS
YyBcTBUTENBLHOCTD [°C] 2,0 (npn 0,6 m/c) BKJTH0YAETCSA, TONbKO EC/M OH aKTUBUPOBAH, TO BCTh
Bpemsi aBTOMATYECKOI KanMGpOBKY AaT- 120 ?’FF B 3aBUCUMOCTY OT nonoXeHns DIP4. MUuHUManbHbIi
4iKa nocne Nofayn aNeKTponuTaHns [c] VHTEpPBaN MEXAY MOCNEAYIOLMMI  BKIYEHUSAMU
[unanason pa6ouux Temnepatyp [°C] -20 — +60 ° 3aBUCUT OT NnofoXxeHns DIP2.




DIP2 MuHMManbHbIA MHTEPBAN MEXAY MOCNeAylWwumMn
BKJIOYEHUSIMN

EON WHTepBan 5 ¢ u WuTepsan 120 ¢

2 OFF

NMPUMEYAHWE. V3BewiaTenb He reHepupyeT CUrHabl Tpe-
BOTW C NEPUOANYHOCTBI0 MEHBLLE YCTAHOB/IEHHOM.

DIP3 (Bbixoabl "TPEBOXXHAS CUTHANM3ALMA" 1 "TPE-
BOrA")

N Bbixogpl  (HOpMasb- Bbixogpl  (Hopmasib-
ﬂ HO-PA30OMKHYTbIE u - HO-3aMKHYTble KOH-
8 KOHTaKTbI) 30 TaKTbl)

Pasbem mopyns AeTeKTOpoB
3eneHbin: "Tpesora"

0 E
[
- "=_ CuHuiz: "Tpesora"

(9] Paszbem mopyns ussewiatens

f KopuyuHeBblii: Tamnep
OpaH)xeBblit: TamMnep
Cepblit: Tamnep

[N npaBunbHO PaboTbl CMCTEMbl HEOGXOAUMO, YTOObI
BbIX0ZAb! OblN ycTaHOBNEHbI B pexxum H.3. (DIP3 BbIKJ1.).

DIP4 CBETOAMOLHbIN UHEMKATOD

OTKNOYEHO

UON BkutoyeHo ﬂ
4 4 OFF

Ecnu cBETOAMOAHBIN MHAMKATOP BKIIOYAETCS HECMOTPS Ha
70, 4T0 DIP4 ycTaHoBNeH B nonoxenue "BbIKJ1.", npoBeps-
Te nonoxenue DIP1 (TeCTMPOBaHUE ABWXEHWS).

DIP5 YyscTButenbHocTb MUK

QON HopmanbHas EON Huskas

DIP6 3awuTa 0T MacKupoBaHus

E ON Bbiknioyena

; ON BkutoyeHa

Onucaxve pasbemos

@ CN3  Pasbem mopayns nsseLyarens

KpaCHblii; aneKTponuTaxue +
YepHbIi: aneKTponuTaHme —
benbini: TPEBOXKHAS CUrHANN-
3aums

JKenTblii: TPEBOXHAA CUTHaNN-
3auns

06HapyXeHue

M3Bewwarenb MOXET OblTb OOHApYXXeH ABYMSi crocobamu;
UMW C KOMMbtoTEpPa MOCPEeACTBOM MPOrPamMMHOr0 obecne-
yeHust PXManager, Bbiopas [JATHYUK] B kononke [MOAEJIb]
11 yKa3aB CepuUitHbIN HOMeP (MPUBEAEHHBIN HA NiaTe paguo-
npuemtika KIE) s kononke [CEPUAHBIA HOMEP] K, unu
cnepyrowmmM o6pasom:

1. Y6enuTecb B TOM, YTO MOAY/b U3BELLATENS U MOAY/b MU-
TaHusi/uHTepdenca CoeanHeHbl MeXay co60n NoCPeACTBOM
pasbemoB @ v @. KoHHekTop Tamnepa @ B CBOHO 04epeab
HE B0mKeH GbITb COEANHEH.

2. Y6eauTech, 4TO KOHTPOMbHAS NaHEeNb OXPAHHOI CUrHanu-
3aUMN HAXOAUTCS B PEXKMME 06HAPY)KEHMS YCTPOICTBA.

3. TpKAbl HKMUTE W OTMYCTUTE KHOMKY Tamnepa B TeyeHue
Makcumym 10 CeKyHa.

Mexxay nepBbIM 1 BTOPbIM HXXaTUEM/OTMYCKAHNEM KHOMKM
nofoXauTe XoTs Obl 2 CekyHabl. Bo Bpemsi o6HapyxeHus
YCTPOWCTBA KPACHbIA W 3eNIEHbIA CBETOAMOAHbIE UHANKATO-
pbl HA MOAYNE PacLUMPEeHns pagmocBsan 6yayT Muratb. Ecimn
npoLieaypa BbIMONHEHA YCMELIHO, Ha 3 CEeKYHAbI BKNKOUMTCS
3eneHblil nHankatop, B cnydae OLUNBKWN — Ha 3 cekyHabl
3aropuTCs KPacHbIi MHANKATOP.

DyYHKUMSA 3aWNUTbI OT MAcKUPOBaHUs

B cnyyae 06Hapy>XeHust NpyU3HakoB MacKUPOBaHWS, ANALLNX-
cs 6onee 3 MUHYT B peXx1Me HopMasbHoM paboTbl unn 6onee
20 CeKYHA B PeXUME TEeCTUPOBaHMSI, aKTUBMPYETCS BbIXOL,
"TPEBOTA" (ecnw DIP6 ycTaHoBneH B nosioxeHue ON).

lMocne 3aKpbiBaHUS KPbIleK 060MX MoAyneil HauynHaeTcs
0TCYeT 1 MUHYTbI, BO BPEMS KOTOPOIA M3BeLLaTeNlb aHanuau-

PYET OKpy)XatoLLyo cpedy. BHumanue! Ha faHHom atane B
paguyce 1 metpa ot usseLarens HE J0MKHO ObITb HUKAKKUX
MpesMETOB.

DyHKUMS TECTUPOBAHUS ABWKEHNS

1. YctaHosuTe DIP1 B nonoxexue ON (TecTupoBaHue).

2. B cnyyae 06Hapy)XeHnst ABWXEHNS CBETOANOLHBIA UHAM-
Karop BKntouuTcs Ha 2 cekyHap E1@.

3. YcraHosute DIP1 B nmonoxenue "BbIKJL." (HopmanbHas
pa6oTa).

MPUMEYAHUE. Bo n3bexxaHue 6bICTPON pa3psaku 6atapeu
PEKOMEHLYETCS OTKNKUMTL PEXXIM TECTUPOBAHUS ABUKE-
Hus, yctaHosus DIP1 B nmonoxenue "BbIKJL.". YTo6bl uc-
Mo/1b30BaTh CBETOANOAHDIA MHAMKATOP ABVKEHUS B PEXUME
HopManbHoIi paboTbl, ycTaHouTe DIP4 B nonoxexue "BKI."
(He pekoMeHAyeTcs).

Mepbl NPeRoCTOPOXKHOCTY NPU MOHTAXE

1. N3Bewarenb HEOOXOAUMO YCTAHOBUTb BEPTUKANbHO Ha
Bbicote 01 0,8 10 1,2 m [M@.

2. Tpn BbIGOPE MecTa AN MOHTaXa HEOOXOAMMO YYeCTb
30HY 06HApPYXXEHUS 1 HanpaBneHUe NPOHUKHOBEHWS Ha OX-
pansiemyto Tepputopuio [M@.

3. M3Bewartens He06X0AMMO YCTAHOBUTL B MECTE, MO BO3-
MOXXHOCTM 3aLUMLLEHHOM OT UCTOYHUKOB, CMOCOGHBIX CMPO-
BOLMPOBATb JIOXHYIO TPEBOTY.

He ycTaHaBnnBaiTe yCTPOCTBO B MECTaX, HE 3aLLUMLLEHHbIX
OT NONaJAHNS NPAMBIX U OTPKEHHbIX COSTHEYHDIX JTy4eit, B
HEMOCPEeACTBEHHOM 6NM30CTW OT CUMIbHBIX MCTOYHNKOB CBE-
T1a B1@), vcTouHmkos Tenna BI@) wnm 0GbeKTOB, KoTopble
MOryT MPUXOANTL B ABIDKEHWUE, HANPUMEP, NOJ, AENCTBUEM
ckBosHskos E1@.

30Ha 06HapyXeHus

Bup ceepxy @

@ [vanasoH perynuposku: 95° ¢ warom 5°.
Buga cooky @

@ [vHa 30HbI 06HAPYXKEHNS: 5 M.

@ [nvHa 30HbI 06HAPYXKEHUS: 2 M.
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Cxema anekTpu4eckux nopkmovennii [

NMPUMEYAHUE. MuTaHue wn3Bewiatens OCYLLECTBNISIETCH OT
6aTapeek Moayns aNeKTponuTaHus/uHTepdeica.
CoeaunHenne "TPEBOMA" mcnonb3yetcsl Kak Ansi KOHTPons
TAMNEPA IA@, TaK v Ast KOHTPOIS 3aLLMTbI OT MacKupo-
BaHMS.

MoHTax

1. CHumuTe KpbiLky moayns ussewarens K.

2. Boirawwure chukcartop .

3. Yaepxusas BepxHioio yacTb kpennequs E@) , Bbitawmre
moaynb ussewatens F@.

Mocne W3BNEYEHWUs MOAYNs W3Bewlatens y6eAuTech, 4To
pa3beMbl B HXKHEN YaCTW KPENNIEHNS HE OTCOEANHEHDI.

4. 0TKpoNTE KOPNYC MOAYNS 3NEKTPONUTaHNS 1 MHTepdeiica
3@ . He cHumaiiTe Tamnep 3aLmTbi OT CHATIA KOPMyca Mo-
[Lyns anekTponuTaHus u uitepderica [@.

5. Bui6epute cnoco6 MoxTaxa [M:

- Mopynu ycTaHaBNMBAKOTCS HA OAHOI BbICOTE OAMH Ha ApY-
roi (TONbKO MY TaKOM MOHTaXe MOXET GbiTb MCMOJb30BaH
Tamnep CHATUSI CO CTEHbI, yCTaHABNNBAEMbIA Ha AHE Kopry-
ca MOLyNs 31eKTponuTaHus u uHtepdelica) @.

- Mopynu ycTaHaBnmBaioTCs B psif, Ha 0AHOI CTeHe @.

- Mogynu ycTaHaBAMBAKOTCS APy Haf APYroM (Moaynb U3Be-
LaTensi JOMHKEH pacnonaratbCs Hag MOAYNeM aneKTponuTa-
HUA 1 nHTepdelica) @.

Mojiynu, yCTaHOBMEHHbIE Ha OIHOI BbICOTE OfWH Ha APYToi

1. MpoGeitTe NpeABapUTESIbHO Pa3MEYeHHble OTBEPCTUS U
npotsHuTe nposoga Q.

2. MpuKpenuTe KPbILKY KOpMyca MOAyNst aNeKTPONUTaHUs 1
untepdeiica K kpennexuto moayns nssewarens E1@ v sbi-
MosHMTe HEOGXoANMble anekTpuyeckue nopkntouermns Q.
3achmKenpyiTe NPOBOAA C MOMOLLbIO 1BYCTOPOHHEN KNENKon
neqtsl M@.

Mpumeyanue. BHuMaTenbHo cneaute 3a Tem, 4To6 He npu-
KPenuTb KPbILKY Kopryca MHTepeiCHoro Moaynsi BBEpX
[HOM U He 3aaTb NpoBoAa.

3. YnepxuBas BEPXHIOO YacTb KPEMeHus, YCTaHOBUTE Ha
mecTo moaynb ussewarens .

4. MomecTuTe Tamnep 3aluTbl OT CHATUA CO CTEHbI HA AHO
Kopryca Mofiynst uHTepderca u aNeKTPONUTaHUs, NPOCYHYB
npoBoga yepes npeapaputenbHo npobutbie oteepctus [,
NPUKPENUTe ero K CTEHKe, UCMONb3ys npunaraemble camo-
pesbl ¢ yueTom Bbicotbl Q.

Ecnu Tamnep mopyns n3Bellatens NoAkmoyeH K Tamnepy
MOAYNs AneKTponuTaHus/uHTepdeiica, npepbiBaHne 3Toro
COEAVHEHUs MyTeM OTCOEANHEHUS UM NEPEpPe3aHnsl NpoBo-
108 HE npuBoguT K cpabatbiBaHMi0 Lenu Tamnepa. YTobbl
BbISIBUTb BO3MOXKHOE OTCOEAMHEHME, HEOOXOAUMO nepepe-
3aTb OPaHXKEBYI0 MPOBOMOYHYIO MEPEMbIYKY TaK, KaK NoKa-
3aHo Ha pucyHke [1€.

B atom cnyyae Heo6xoaumo, 4To6bl Tamnepbl 060Mx MOAYNen
6bINM B3aMMHO MOAKMIOYEHbI. B MPOTUBHOM Chyyae BbIXOA
"TPEBOI'A" 6yaeT 0cTaBaTbCs NOCTOSIHHO BKIOYEHHbIM.

5. BcTaBbTe 6aTapenki B MOAYNb ANEKTPONMTaHWs/UHTEp-
eiica.

6. CHAMUTE 3aLUMTHYIO MAEHKY C ABYXCTOPOHHEN KNenkon
JIEHTbI, NPUKPENNIEHHON K 3aAHEN CTEHKE MOAYNs, N BCTaBb-
Te ero B KOpMyC, N03BONSAS EMY COCKOMb3HYTb M0 NaroHanm,
KaK nokasato Ha pucyqke E4@.

7. BbinonHNTe NOAKMIOYEHNS 1 NPUKPENUTE MOAYNb U3BeLLa-
Tens K AHuLLYy Mogynst uHTepdeiica u anextponutarus .
8. CHsIB (hnkcatop, ycTaHoBUTE rOPU30OHTANbHBIN Yrof 06Ha-
pyXeHus. BbinonHue Heo6xoauMble PerynupoBKM, BCTaBbTe
tmkcarop u kpernenue .

NMPUMEYAHME. My4ok feTeKTopa LOMKEH NPOXOAUTbL napan-
nenbHo cTeHe Bo naGexanue nomex [E@. Ecrm yetpoiicTeo
YCTaHOBNEHO B YTy A1 06HAPYXXEHNS IBIKEHNS BAONb CTe-
Hbl, BbICTABLTE €70 MYYOK MO MPSMOIA HA MPOTUBOMONOXKHON
creqe 1@.

9. YcTaHoBUTE AMHY 30Hb! 0GHapyxeHus: 2 M [@ nm 5 m
(no ymonuatuio) @.

YT06bl YCTAHOBUTb JJIMHY 30HbI OOHAPY)KEHWS HA 2 M, MO-
BEpHUTE HIKHIOW nuh3y Ha 180° B, He cHumaiite BepxHioto
JINH3Y.

10. YcTaHoBUTE 1 3aIMKCUPYIATE KPbILIKY MOAYNs W3BeLLa-
Tens [@ v BLINOHUTE TECTUPOBAHIE ABIKEHMS.

Mogynu, yCTaHOBNEHHbIE B PSIA, UMM APYT Hag, APYrom

1. MNpoGeiTe MpefBapuTENbHO NPOCBEP/EHHbIE OTBEPCTUS
E@ v npotsHuTe yepe3 Hux nposoga M.

2. MNpukpenute Kpennexue MOLYNS U3BELLATENS U KOpnyc
Mogynst uHTepcerica u anektponutaHus K crede M u Bol-
MONHUTE HEOOXOANMbIE 3NEKTPUYECKIE NMOAKIIOYEHNS.
YT06bI YCTAHOBUTb MOAYNN B PSAf, HA OHON BbICOTE, pacno-
TNIOXWTE Ty6KY TaK, kak nokasaHo Ha pucyHke [@); yto6bl
ycTaHoBuTb ux Apyr Hag apyrom [ , pacnonoxute ry6ky
TaK, Kak nokasaHo Ha pucyrke [M@.

[ins 3aBepLieHns MOHTXa BbINONHUTE AENCTBUS, ONNCAH-
Hble B NYHKTE 3 1 NOCNEAYIOLMX NYHKTaxX pasgena "Moaynu,
YCTaHOB/IEHHbIE HA 0AHON BbICOTE OAMH Ha Apyron”.

3ameHa 6atapeek

batapeiikn NUTaloT Kak MHTEP(ENCHBIA MOAYNb, TaK U MO-
nynb n3selarens. OTKpoiTe KpbILKY Mopyns uHTepdeica
1 3NeKTPONUTaHWs, OTCOEAMHUTE MPOBOAA W MOMEHsNTE
6arapenku. Mpu HEO6XOAUMOCTU MAKCUMMasbHO OCTOPOXHO
BbITaLMTE GNIOK YnNpasneHus NpoLeccoM, Nnojnes ero oT-
BEPTKOIA.

locne 3aMmeHbl 6aTapeek BbINOJHUTE HEOOXOAUMbIE NOAKIIO-
YEHUs 1 B CIly4ae MOBPEXAEHWS NOMEHANTE IBYXCTOPOHHION
KJeKyto NIEHTY, COEAVNHSIIOLLYI0 MOAY/b C AHOM KOpnyca, 3a-
Tem 3aKpoiiTe 1 3acukcupyite camopesom. MPUMEYAHUE.
Y6eautecb, YTO mpoLieaypa aBTOMATUYECKONA KanubpoBKi
13BeLLATENS UCMIPABHO 3anyCTUNACh.

W3pnenne cooTBeTCTBYET TPeBGOBaHMAM AENCTBYIOLNX HOpMa-
TWUBOB.

Ytunusauus. He Bbl6pacbiBailTe YnakoBKy M YCTPOMCTBO B
OKPYXaloLLyl0 Cpegy. YTunuaupyiiTe WX B COOTBETCTBUM C
Tpe6oBaHNAMN 3aKOHOAATENbCTBA, [ENCTBYIOLEr0 B CTpaHe
YCTaHOBKMW. KOMNOHEHTbI, MPUrOAHBIE A1 MOBTOPHOIO UCMOMb-
30BaHNsi, 0TMEYEHb! CreunanbHbIM CUMBOJIOM C 0603HAYEHUEM

matepuana.
KOMMAHWSI CAME S.PA. COXPAHSIET 3A COBOI MPABO HA 3MEHEHVE
COAEPXALLEVCS B 3TOV NHCTPYKLIAW UHOOPMALIN B NIOBOE BPE-
Ml W BE3 MPEABAPUTENLHOTO YBEJIOMNIEHISL. BCE PASMEPbI MPYBE-
JIEHbI B MM, EC/IIA HE YKA3AHO WHOE.
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