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Avvertenze generali

A Importanti istruzioni per la sicurezza delle persone: LEGGERE
ATTENTAMENTE!
« linstallazione, la programmazione, la messa in servizio € la
manutenzione devono essere effettuate da personale qualificato
ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.
» Indossare indumenti e calzature antistatiche nel caso di inter-
vento sulla scheda elettronica.
« Conservare queste avvertenze.
« Togliere sempre I'alimentazione elettrica durante le operazioni
di pulizia o di manutenzione.
« || prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale e
stato espressamente studiato. Ogni altro uso € da considerarsi
pericoloso.
« || costruttore non pud comungue essere considerato respon-
sabile per eventuali danni derivanti da usi impropri, erronei ed
irragionevoli.

Descrizione

Rilevatore volumetrico a doppia tecnologia con una sezione a mi-
croonda (MW) e una a infrarosso passivo (PIR). In modalita ECO
& possibe spegnere la microonda nel caso il locale sia occupato.

Descrizione delle parti

@ Snodo @ Gancio
@ Vite dello snodo © Fessura di apertura fondo
@ Fondo plastico 0 Scheda

Dati tecnici
Tipo PXDTVO1
Alimentazione (V DC) 9+15
Assorbimento max in memoria d'allarme (mA) 22
Assorbimento a riposo (mA) 8
Frequenza microonda (Ghz) 10,525
Potenza microonda (dBm) 8
Tempo d'allarme (s) &
Portata contatto d'allarme a 24 V (mA) 100
Portata contatto tamper a 30 V (mA) 100
MTBF teorico (h) 120,000
Altezza d'installazione (m) 2,1
Portata (m) 15
Apertura copertura (°) 90
Numero di fasci su 4 piani (n) 18
Dimensioni (mm) 107x61.5x43
Temperatura di funzionamento (°C) -10 + +55

Conformita normativa: EN50131-2-4 GRADO 2, CLASSE I
Guida all'installazione

Installare il sensore e analizzare le caratteristiche del locale da
proteggere in modo da individuare la posizione del sensore che
permetta la massima copertura possibile. Preferire sempre un’in-
stallazione ad angolo. Posizionare il sensore verso I'interno del
locale lontano da porte, finestre, macchinari in movimento e fonti
di calore e non dirigerlo verso vetrate esposte al sole.

Fissaggio
Rimuovere il frontale plastico utilizzando un cacciavite ed eserci-
tare una leggera pressione per sganciarlo @. Estrarre il circuito
@ allargando uno dei ganci @.
A PARETE/ANGOLO
Per il fissaggio ad angolo incidere le zone prestampate A1 e A2 e
per il fissaggio a parete P1 o P2 E1.
Incidere uno dei fori 'Passacavo' (PC) presenti nel fondo plastico
. Praticare i fori di fissaggio da 6mm alla parete e far scorrere
il cavo all'interno del passacavo scelto. Fissare il fondo alla parete
con le viti e i tasselli forniti, avendo cura che non tocchino la sche-
da elettronica. Rimontare il circuito sul fondo plastico.
CON SNODO
Far scorrere il cavo attraverso il particolare @ e fissarlo alla pare-
te o al soffitto con le viti in dotazione, mantenendo la linguetta di
bloccaggio @ sulla sinistra.
Inserire il particolare @ nel particolare @ e orientarlo in uno
dei due sensi secondo il montaggio desiderato a parete @, B
oppure a soffitto @, .
Perforare totalmente le parti FS (fissaggio snodo) e PCS (passaca-
vo snodo) A e fissare il fondo allo snodo portando il cavo verso
basso. Orientare il fondo plastico nella direzione e bloccarlo strin-
gendo la vite @. Rimontare il circuito.

Morsettiera @

[ +-/12V [Ingresso alimentazione 12 V

| NC/ALL |Relé allarme NC |
INPUT: ingresso riconoscimento impianto inserito/
disinserito

[ NC/TAMP |Contatto tamper NC |
WalkTest

All'accensione il sensore & in modalita Walk Test e visualizzera
le rilevazioni della microonda, dell'infrarosso e lo stato di allarme
indipendentemente dalla posizione del jumper @. Questa veri-
fica durera 20 minuti e visualizzera, se il jumper & inserito solo
allarmi tramite il LED blu 9, mentre se & in OFF solo le eventuali
memorie.
Test Microonda
Regolare il potenziometro @ (portata 0,5 m-15 m) in funzione
dell'ambiente da proteggere. Muoversi all'interno dell'area da
proteggere e verificare che il LED verde MW @ si accenda ad
ogni passaggio.
NOTA. La portata della microonda va regolata al minimo necessa-
rio per rilevare disturbi anche oltre I'area da proteggere (ad esem-
pio all'esterno del locale da proteggere).
Test PIR
Applicare il frontale del sensore e, a LED spenti muoversi all'inter-
no dell'area di pertinenza verificando la rilevazione del PIR tramite
il LED giallo @®.

[E1 Diagramma di rilevazione

Funzionamento AUTOMATIC ECO

Il 'sensore, tramite il monitoraggio dei movimenti nell’ambiente,
determina se I'impianto € inserito 0 meno senza che sia collega-
to il morsetto INPUT. Questo permette di limitare al massimo le
emissioni della microonda ad impianto disinserito e quindi di non
irradiare inutilmente le persone presenti nell'ambiente e senza
nessuna perdita di sensibilita di rilevazione, né di immunita ai falsi
allarmi (jumper @ disinserito).

Funzioni con linea input

Questo set di funzioni vengono attivate/disattivate tramite I'inseri-
mento/disinserimento dell'impianto.

Viene considerato

12 V sull'ingresso INPUT= impianto disinserito

0 V sull'ingresso INPUT= impianto inserito.

Blocco relé d'allarme
Al disinserimento dell'impianto il rele di allarme viene bloccato
nella condizione NC.

Abilitazione remota LED

Disabilitare i LED disinserendo il Jumper @. Al disinserimento
dell'impianto, il sensore si predispone alla riabilitazione delle vi-
sualizzazioni di rilevazione. Le visualizzazioni verranno riabilitate
alla prima rilevazione effettuata, e rimarranno attive per 30 s.

Funzione ECO-spegnimento della microonda

Ad impianto disinserito e jumper disinserito la microonda verra
disabilitata per non irradiare inutimente I'ambiente da proteg-
gere. La microonda verra riabilitata al successivo inserimento
dell'impianto.

Memorie

Al disinserimento dell'impianto,verra visualizzata la memoria del
primo allarme avvenuto, come nella tabella riportata di seguito. La
memoria verra resettata al successivo inserimento dell’impianto.
Ritardo della memoria per utilizzo in zone temporizzate
Tempo di uscita: gli allarmi che si verificano entro i primi 30 s
dall” inserimento dell'impianto vengono cancellati.

Tempo di ingresso: gli allarmi che si verificano 30 s prima del
disinserimento dell’impianto vengono cancellati.

Visualizzazione in stato di memoria

ALLARME LED VERDE | LED BLU LED GIALLO
PIR+MW SPENTO ACCESO SPENTO

PIR SPENTO ACCESO ACCESO
MW ACCESO ACCESO SPENTO

Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.

Dismissione e smaltimento. Non disperdere nell’ambiente I'imballag-
gio e il dispositivo alla fine del ciclo di vita, ma smaltirli seguendo le
norme vigenti nel paese di utilizzo del prodotto. | componenti riciclabili
riportano simbolo e sigla del materiale.

| DATI E LE INFORMAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE SONO DA
RITENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSIASI MOMENTO E SENZA
0BBLIGO DI PREAWVISO. LE MISURE, SE NON DIVERSAMENTE INDICATO,
SONO IN MILLIMETRI.
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General Precautions

A Important people-safety instructions: READ CAREFULLY!
« Installing, programming, commissioning and maintenance
must only be done by qualified, expert staff and in full compli-
ance with the applicable law.
« Wear antistatic protective clothing when working on the control
board.
« Keep these precautions.
« Always cut off the mains power when doing cleaning and
maintenance jobs.
« This product must only be used for its specifically intended
purpose. Any other use is dangerous.
« The manufacturer declines all liability for any damage as a re-
sult of improper, incorrect or unreasonable use.

Description

Double-technology volumetric detector with one MW microwave
section and one PIR passive infrared section. In ECO mode the
microwave can be switched off if the room is occupied.

Description of parts

@ Swivel O Tab
@ Swivel screw © Base opening slit
@ Plastic base 0 Board
Technical data

Type PXDTVO1
Power supply (V DC) 9to 15
Maximum absorption when in alarm memory

22
(mA)
Absorption when idle (mA) 8
Microwave frequency (Ghz) 10.525
Microwave power (dBm) 8
Alarm time (s) 3
Alarm-contact range at 24 V (mA) 100
Tamper-contact range at 30 V (mA) 100
theoretic MTBF (h) 120,000
Installing height (m) 2.1
Range (m) 15
Coverage arc (°) 90
Number of beams across four levels (n) 18

Dimensions (mm) 107x61.5x43
Operating temperature (°C) -10to +55
Regulatory compliance: EN50131-2-4 GRADE 2, CLASS |l

Guide to installing

Install the sensor while considering the characteristics of the room
you are going to protect so as to install it in the most effective pos-
ition to provide maximum coverage. Corner fitting is always best.
Position the sensor facing into the room, away from any doors,
windows, moving machinery and heat sources. Keep it turned
away from any sun-exposed window panes.

Fitting
Remove the plastic shell by using a screwdriver to lightly press
and detach it @. Remove the circuit board @ by bending one
of the tabs @.
TO WALL/IN CORNER
To corner fit the device, drill the marked areas A1 and A2 and to
wall fit the device, do the same to the P1 or P2 marked areas E.
Drill one of the PG 'cablegland" holes on the bottom of the plastic
base . Drill 6 mm fastening holes into the wall, and run the
cable through the chosen cable gland. Fasten the base to the wall
by using the supplied screws and dowels. These must not touch
the control board. Refit the circuit board onto the plastic base.
ON SWIVEL
Run the cable through part @ and fasten it to the wall or ceiling
using the supplied screws, while keeping the locking tab @ to
the left.
Fit part @ to part @ and turn it all the way in one direction,
depending on how you have fitted the device to the wall @, B
or ceiling @, &A.
Completely perforate the FS 'swivel fastening' parts and the PCS
'swivel cable-gland' parts Eland fasten the base to the swivel
while keeping the cable downwards. Turn the plastic base in the
desired direction and lock it by tightening the screw @. Refit the
circuit board.

Terminal board @

[ +-/12V [input for 12V power supply

[ NC/ALL [NC alarm relay

FAO0495M4A- ver. 2 - 06/2017

INPUT: input for detecting whether the system is
armed or not

[ NC/TAMP |NC tamper contact |
WalkTest

When powered on, the sensor is in Walk Test mode and will show
any detections by the microwave and the infrared and the state
of the alarm, regardless of how the jumper is set @. This check
will last 20 minutes and will show, if the jumper is engaged, only
alarms via the blue LED @, whereas if it is set to OFF, it will only
show any memories.

Microwave test

Adjust the potentiometer @ (range 0.5 m-15 m) depending on
the room it is protecting. Walk about the area you want protected
and check that the green MW LED @ lights up at each walk
about.

NOTE. The microwave range should be adjusted to the minimum
necessary to detect any disturbances even beyond the area it is
meant to protect (for example, outside the room it is protecting).
PIR Test

Fit the sensor's front panel and, with the LEDs off, move about the
area it is meant to protect and verify whether the PIR is detecting
by checking the yellow LED @®.

I Detection diagram

AUTOMATIC ECO operation

The sensor, by monitoring any motion in the room, establishes
whether the system is armed or not, without the INPUT terminal
being connected. This is to reduce to a minimum any microwave
emissions when the system is disarmed and thus not needlessly
radiate people in the room while not losing any detection sensi-
tivity, or any immunity to false alarms (jumper @ disengaged).

Functions with input line

This set of functions are activated/deactivated by arming or dis-
arming the system.

Consider

12V on the INPUT = system disarmed

0=V on the INPUT = system armed.

Alarm relay block
When the system is disarmed, the alarm relay is blocked in the
NC condition.

Remotely enabled LED

Disable the LED by disengaging Jumper @. When the system is
disarmed, the sensor sets up to restore any detection viewings.
The viewings will be restored to the first actual detection, and
remain active for 30 seconds.

ECO function-switching off the microwave

With the system disarmed and the jumper disengaged, the micro-
wave will be disabled so as not to needlessly radiate the room it
is protecting. The microwave will be restored once the system is
armed again.

Memories

When the system is disarmed, it will show the memory of the first
detected alarm, as detailed in the table below. The memory will be
reset once the system is armed again.

Memory delay for using in timer zones

Exiting time: Any alarms that sound within the first 30 seconds
after arming the system, will be deleted.

Entering time: any alarms that sound within the first 30 seconds
of disarming the system, will be deleted.

Viewing in memory state

ALARM GREEN LED | BLUE LED YELLOW LED
PIR+MW OFF ON OFF

PIR OFF ON ON

MW ON ON OFF

This product complies with the law.

Decommissioning and disposal. Dispose of the packaging and the de-
vice at the end of its life cycle responsibly, in compliance with the laws in
force in the country where the product is used. The recyclable componen-
ts are marked with a symbol and the material's ID marker.

THE DATA PRESENTED IN THIS MANUAL MAY BE CHANGED, AT ANY
TIME, AND WITHOUT NOTICE. MEASUREMENTS, UNLESS OTHERWISE
STATED, ARE IN MILLIMETERS.

Instructions générales

A\ Instructions importantes pour la sécurité des personnes : A
LIRE ATTENTIVEMENT !
« installation, la programmation, la mise en service et I'entre-
tien doivent étre effectués par du personnel qualifié et dans le
plein respect des normes en vigueur.
« Porter des vétements et des chaussures antistatiques avant
d'intervenir sur la carte électronique.
« Conserver ces instructions.
« Toujours couper le courant électrique durant les opérations de
nettoyage ou d'entretien.
« Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laguelle
il a été expressément congu. Toute autre utilisation est a consi-
dérer comme dangereuse.
« Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éventuels
dommages provoqueés par des utilisations impropres, incorrectes
et déraisonnables.

Description

Détecteur volumétrique bi-technologie avec une section a mi-
cro-onde (MW) et une section a infrarouge passif (PIR). La mo-
dalité ECO permet d’éteindre la micro-onde lorsque la piece est
occupée.

Description des parties
@ Rotule @ Patte
@ Vis de la rotule © Fente d'ouverture du fond
© Fond plastique O Carte

Données techniques
Type PXDTVO1
Alimentation (VDC) 9-15
Absorption max. en mémoire d'alarme (mA) 22
Absorption au repos (mA) 8
Fréquence micro-onde (Ghz) 10,525
Puissance micro-onde (dBm) 8

Temps d'alarme (s) 3

Portée contact d'alarme a 24 V (mA) 100
Portée contact autoprotection a 30 V (mA) 100
MTBF théorique (h) 120,000
Hauteur d'installation (m) 2.1
Portée (m) 15
Couverture (°) 90
Nombre de faisceaux sur 4 plans (n) 18

Dimensions (mm) 107x61,5x43
Température de fonctionnement (°C) de-10a +55
Conformité norme : EN50131-2-4 GRADE 2, CLASSE Il

Guide d’installation

Analyser les caractéristiques de la piece a protéger de maniere a
identifier la position du capteur permettant une couverture maxi-
male. Toujours préférer une installation en angle. Positionner le
capteur vers l'intérieur de la piece, a I'écart de portes, fenétres,
machines en mouvement et sources de chaleur, et ne pas le diri-
ger vers des surfaces vitrées exposées au soleil.

Fixation

Enlever la base en plastique a I'aide d’un tournevis et appuyer 16-
gérement pour la décrocher @. Extraire le circuit @ en écartant
une des pattes @.

MURALE/EN ANGLE

Percer les zones préforées A1 et A2 pour la fixation en angle et P1
ou P2 B pour la fixation murale.

Percer un des trous (PC) prévus sur la base en plastique B pour
le passage du cable. Percer les trous de fixation (6 mm) dans le
mur et faire passer le cable a travers le passe-cable. Fixer la base
au mur a I'aide des vis et des chevilles fournies sans que celles-ci
ne touchent la carte électronique. Remettre le circuit dans la base
en plastique.

AVEC ROTULE

Faire passer le cable a travers I'élément @ et le fixer au mur ou
au plafond a I'aide des vis fournies, en maintenant la languette de
fixation @ & gauche.

Introduire I'élément @ dans I'élément @ et I'orienter dans I'un
des deux sens en fonction de I'installation souhaitée (au mur @,
H ou au plafond @, &).

Percer complétement les parties FS (fixation rotule) et PCS
(passe-céble rotule) BX puis fixer la base 4 la rotule en dirigeant
le cable vers le bas. Orienter la base en plastique dans le bon
sens et la bloquer en serrant la vis @. Remettre le circuit.

Bornier @

[ +-/12V [Entrée alimentation 12 V/

[ NC/ALL |Relais alarme NF

INPUT : entrée reconnaissance installation activée/

désactivée

[ NC/TAMP | Contact autoprotection NF |
Essai de marche

Le capteur, qui s’allume en mode « essai de marche », visuali-
sera les détections de la micro-onde, de I'infrarouge ainsi que
I'état d’alarme indépendamment de la position du cavalier @.
Ce controle durera 20 minutes et visualisera, en cas de cavalier
activé, uniqguement des alarmes par le biais de la led bleue @.
En cas de cavalier désactivé, il ne visualisera par contre que les
éventuelles mémoires.

Test micro-onde

Régler le potentiometre @ (portée 0,5 m-15 m) en fonction
de I'espace a protéger. Se déplacer dans la zone a protéger en
controlant que la LED verte MW @ s'allume bien & chaque pas-
sage.

REMARQUE. Régler la portée de la micro-onde au minimum pour
pouvoir détecter également des brouillages au-dela de la zone a
protéger (ex. : a I'extérieur du local a protéger).

Test PIR

Appliquer la partie frontale du capteur et, avec les leds éteintes,
se déplacer dans la zone protégée en s'assurant de la détection
effective du PIR indiquée par la led jaune ®.

[Z1 Diagramme de détection

Fonctionnement AUTOMATIC ECO

Par le biais du controle des mouvements dans la piéce, le capteur
est en mesure d’établir si I'installation est ou n’est pas activée
sans que la borne INPUT ne soit connectée. Il est ainsi possible
de limiter au maximum les émissions de la micro-onde lorsque
I'installation est désactivée et de ne pas irradier inutilement les
personnes présentes dans le local, et ce sans aucune perte de
sensibilité de détection ni d’immunité contre les fausses alarmes
(cavalier @ désactivé).

Fonctions avec ligne input

Ces fonctions sont activées/désactivées moyennant I'activation/
désactivation de I'installation.

En particulier :

12 V sur I'entrée INPUT= installation désactivée

0V sur I'entrée INPUT= installation activée.

Blocage relais d'alarme
Ala désactivation de I'installation, le relais d’alarme reste NF.

Activation a distance LED

Désactiver les leds en désactivant le cavalier @. A la désacti-
vation de linstallation, le capteur permet le réaffichage des
diagrammes de détection. Le réaffichage aura lieu a la premiere
détection et durera 30 s.

Fonction ECO-extinction de la micro-onde

Lorsque I'installation et le cavalier sont désactivés, la micro-onde
I'est elle aussi pour ne pas irradier inutilement I'espace a proté-
ger. La micro-onde sera de nouveau activée a la prochaine acti-
vation de I'installation.

Mémoires

L.a mémoire visualisée a la désactivation de I'installation est celle
de la premiere alarme, comme indiqué dans le tableau ci-des-
sous. La mémoire sera remise a zéro a la prochaine activation
de Vinstallation.

Retard de la mémoire pour une utilisation dans des zones
temporisées

Temps de sortie : les alarmes qui se déclenchent durant les 30
premieres secondes a compter de I'activation de I'installation sont
effacées.

Temps d’entrée : les alarmes qui se déclenchent 30 secondes
avant la désactivation de I'installation sont effacées.

Visualisation en état de mémoire

ALARME LED VERTE | LED BLEUE |LED JAUNE
PIR+MW ETEINTE ALLUMEE ETEINTE
PIR ETEINTE ALLUMEE ALLUMEE
MW ALLUMEE ALLUMEE ETEINTE

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.

Mise au rebut et élimination. Ne pas jeter I'emballage et le dispositif
dans la nature au terme du cycle de vie de ce dernier, mais les éliminer
selon les normes en vigueur dans le pays ol le produit est utilisé. Le
symbole et Je sigle du matériau figurent sur les composants recyclables.
LES DONNEES ET LES INFORMATIONS CONTENUES DANS CE MANUEL
SONT SUSCEPTIBLES DE SUBIR DES MODIFICATIONS A TOUT MOMENT
ET SANS AUCUN PREAVIS. LES DIMENSIONS SONT EXPRIMEES EN MIL-
LIMETRES, SAUF INDICATION CONTRAIRE.

PYCCKHI

06wwme npaBuna 6e30nacHoOCTY

A\ Baxie npasmna TexHuky GesonacHocTu: MPOYUTAITE BHI-
MATE/IbHO! e MoHTax, nporpammmnpoBaHiie, BBOA B 3KCMyaTaumio
11 TEXHNYECKOe 0BCAYXMBaHME LOMKHbI MPOM3BOANTLCS KBANMTHM-
LMPOBAHHBIM 1 OMBITHBIM MEPCOHATIOM B MOMIHOM COOTBETCTBUN C
TpeboBaHMSIMW AEVCTBYIOLMX HOPM Be3onacHocTy. © Vcnonbayiite
AHTUCTATUYECKYIO OAEXAY W 00yBb MPI PAGOTE C AMEKTPOHUKONA. ®
XpaHuTe faHHble MHCTPYKLKM. ® Bcera oTkiovaiiTe aneKkTponu-
TaHve nepes BbINOMHEHMEM PaboT MO YNCTKE WK TEXHNYECKOMY
00CNYXXVBAHMIO CUCTEMBI. ® 3T0 M3AeNe AOKHO WCMONb30BaTb-
CS MCKIIOYMTENBHO NO Ha3HaueHnto. Jlioboe apyroe npumeHeHve
paccmaTpuBaeTCs Kak onacHoe. ® dupma-u3roToBUTENb CHUMAET
C cebsi BCSKYID OTBETCTBEHHOCTb 3a YLepO, HAHECEHHbI Hempa-
BIbHBIM, OLUMGOYHBIM UK HEGPEXHBIM UCMONb30BAHUEM U3AENNS.
Onucadue

KomBVHMPOBaHHBII 0XPaHHbIA U3BELLATENb, COCTOSILLMIA 13 NaccyB-
HOro MHpakpacHoro aatynka n CBY-parumka. B pexume ECO mox-
HO BbIKMt04MTH CBY-AaTumK, eCnv NoMelLLEeHe 3aHATO.

OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

@ LapHuproe kpennerve @ Kpennetue
@ BUHT wapHupa © LLleneBoe 0TBEPCTYE B OCHOBAHMN
@ InacTukosoe ocHosaHnn @ Mnata

TexHu4eckue xapakTepucTukm

Mogenb PXDTVO1
HanpsyxeHne anektponutanus (=B) 9—15
Makc. noTpensiembli TOK B peXXUME CurHannaaumn (vA) 22
MoTpebsiemMblil TOK B PEXIME OXMAaHNS (MA) 8
YacToTta M1KPOBOMHOBOIO M3nyyermns (i) 10,525
MOLLIHOCTb MUKPOBOTHOBOTO U3Ny4eHs (1bm) 8
Bpems paboTbl curHanuaaumm (c) 3
Makc. Harpyska Ha KOHTaKTbl CUrHanusauuu npu 100
24 B (WA)

Makc. Harpy3ka Ha KOHTaKTbl jaT4mka cabotaxa npu 100
30 B (mA)

CpefHss HapaboTka Ha 0TKa3 (8 Yacax) 120,000
BbicoTa ycTaHoBKv (M) 2,1
[lanbHocTb AeiicTaus (M) 15
Yron oxeara (°) 90
KonnyecTBo nyykoB Ha 4 ypoBHSIX (LUT.) 18

[a6apuTHbIE pa3Mepbl (MM) 107x61.5x43
[nana3oH paboynx Temnepartyp (°C) -10 — +55
CootBetcTByeT cTaHaapty EN50131-2-4, KIACC 2, KJTACC OMMAC-
HOCTW /151 OKPY)KAWOLLIEV CPE[B! Il

WNHCTPYKLMSA M0 MOHTaXY

lepen YCTaHOBKOW M3BELLATENS BHUMATENBbHO NPOAHANU3MPYIATE
XapaKTepUCTUKIN OXPAHSIEMOTO MOMELLEHIs,, YTOGbI OMpeaenuTb on-
TUMaIbHOE MONOXKEHWE aTunka ANns 06ecneyeHns MakCuManbHoro
oxBaTa. YCTaHOBKa Noj YroM Beeraa SBAseTcs NpeanoyTTENbHON.
YCTaHoBUTE U3BELLATENb BAAIN OT BEPEN, OKOH, NOABVKHbIX Mexa-
HM3MOB W UCTOYHIKOB TenNa. HanpaebTe aT4MK BHYTPb NOMELLIEHNS,
136eras OpueHTALM B CTOPOHY OKOH, XapaKTEPH3YHOLLMXCS MPsiMbIM
rnonagiaH1em CoNHEYHOro CBeTa.

MoHTax

C MOMOLLbIO OTBEPTKW CHUMMTE NNACTUKOBYIO (DPOHTANbHYIO HAKNAA-
Ky, cnerka Hazjasu 1o 6okam @. BbiTaluyTe anekTpoHHyto nnaty @,
CMECTVB BOOK OAHO 13 Kperenuil @.

HACTEHHbII/YTTI0BOI MOHTAX

[ns yrnoBOro MoHTaxa npobeiite oTBepcTus B Toukax Al n A2, a
N9 HACTEHHOrO MOHTaka — B Touke P1 wm P2 B

MpobeliTe 0aHO M3 0TBEPCTIN s repMoBBofa (PC), NpenyCMOTPEHHbIX
B nnacTvkoom ocHosaHwv B PacceepnuTe otBepcTUs anameTpom 6
MM 15 YCTAHOBKM YCTPOICTBA HA CTEHY U NPOTSHUTE Kabenb Yepes
BbIOPaHHbIA repmMoBeog. 3aukeupyiiTe OCHOBaHME Ha CTeHe npuna-
raeMbIM1 BUAHTaMU 1 Jrobensmu. 06partiiTe BHUMaHWe Ha To, 4Tobbl
OHW He Kacanucb 3NEKTPOHHOI NnaTkl. YCTaHoBNTE naary 06paTHo Ha
NacTUKOBOE OCHOBaHME.

MOHTAX C LUAPHUPHbIM KPEMNEHUEM

MpoTsHUTe Kabenb Yepes aeTanb @ W 3aduKeUpyiTe YCTPOCTBO
Ha CTeHe UK NOTOMKE NpuUnaraeMbIMy BIUHTaMI, YAEPXNBAs SI3bIYOK
6noKMPOBKM @ cnesa.

BcrasbTe @ B @ ¥ NOBEPHUTE €0 B OAHOM U3 JBYX HanpasneHuii
B 3aBVCUMOCTIA OT TOTO, YCTaHaBNNBAETCS U3BeLLaTeNb Ha cTeHy P,
B v Ha notonok @, &

MonHocTbio pacceepnnTe aetanit FS (wapHupHoro kpennewns) u PCS
(repmoBBoga wapHiupa) Bl v npukpenuTe ocHoBaHME K LWapHIpY,
NepeMecTvB NpoBOf, BHW3. [MOBEPHUTE MNACcTUKOBOE OCHOBaHWE B
TpebyemoM HanpasneHnu W 3a6MOKUpyiTe ero, 3aTsiHyB BIHT @.
YcTaHoBUTE 06paTHO Mnary.

KnemmHas Konogka @

| +-/12 B [Bxog anextponutanus 12 B

PeneiiHble KOHTaKTbl TPEBOXHOM CUrHANM3aLum, Hop-

‘ NC/ALL ‘
MaJIbHO-3aMKHYTbIE

INPUT: Bx0f, onpeaeneHist BKMOYEHHON/BbIKIIOUYEHHOI

I CUCTEMbI

[ NC/TAMP [KoHTakTbl fatuuka cabotaxa (H.3.) |

TecT Ha aBnxeHue

Ipu BKITIOYEHNI N3BELLATENb HAXOANTCS B PEXNME «TeCT Ha fIBVXKe-
HWe» 1 NoKasblBaeT NHAkauuo CBY-pnatunka, VK-patunka n cratyc
TPEBOXHbIX CUrHANOB BHE 3aBUCYMOCTY OT MONOMKEHUS NEPEMbIYKN
@®. 37a npoBepka AnuTcs okono 20 MUHYT U NOKA3bIBAET TONbKO
TPEBOXHbIE CUrHaNbI C NOMOLLBIO CUHEro MHAaVKaTopa @, ecnu ne-
pemblyka BCTaBMeHa, WK TOMbKO TPEBOXKHBIE CUMHALI U3 NaMATY,
€C/N OHA CHATA.

Tect CBY-patunka

Otperynupyiite noteHuyomeTp @ (nanbHOCTb 0,5 M - 15 M) ¢ yueTom
0COGEHHOCTEN OXpaHSeMOro nomelLieHms. NMepemeLLanTtech no oxpa-
HSIeMOIA TEPPUTOPUM, CNEAS 3a TEM, YT00bI 3eneHblil nHaukaTop MW
@ 3aropancs npu KaxaoM NPOXOKAEHMN.

MPUMEYAHVIE. [lanbHocTb 0GHapyeHunst CBY-par4mka yctaHasnm-
BAETCS HA MUHMMAIIbHOE 3HauYeHWe, OCTATO4HOE AN1st 0BHAPY)KeHUs
noMex 3a npezenamm 0XpaHAemMon TeppUTopuY (HaNpUMep, CHapYyXXu
0XPaHsIeMOro NMoMeLLEHs).

Tect NNK-patynka

YcTaHoBUTE (DPOHTANBHYIO HAKNAAKY M3BELLATENS W, NPU BbIKNIOYEH-
HbIX CBETOAMOAHbIX MHAMKATOPAX, NEPEMELLanTeCh No 6n3nexalen
0XPaHsieMOn TeppuTopum, NpoBepsist pabotocnocobHocTb MK-paT-
4IMKa, Ha KOTOPYIO YKA3bIBAET XKENTbli CBETOAUOAHbIA HAVKATOP @.

[E Cxema o6Hapy»eHus

ABTOMATHUYECKUIA PEXXMM PABOTbI ECO

lyTeM MOHUTOpUHra MepemeLleHnii B NPOCTPaHCTBE M3BeLaTeNb
OonpenenseT, BKYeHa cucTeMa uin Het, 6e3 NOAKIIOYEHNS K KOH-
Taktam INPUT. 310 nos3BonsieT MakcumanbHO OrpaHnynTb MCMosb-
30BaHne CBY-u3nyyeHns npu BbIKNIOYEHHON CUCTEME 1, CefoBa-
TeNbHO, CBECTV K MUHUMYMY 06MyYeHIe NIOfei B NOMeLLEHUN, 6e3
yuiep6a A5 YyBCTBATENBHOCTI 0GHAPYXEHNS 1 3aLLATBI OT IOKHBIX
TPEBOr (nepembluka 8) CHATa).

®yHKUUM ¢ nuHmeit INPUT

9TN hyHKLMM aKTUBMPYIOTCS/OTKMKOHAIOTCS NPY B3STIM CUCTEMbI MO,
OXpaHy 11 CHITIK C Hee.

970 npeanonaraeT cneaytoLee:

12 B Ha Bxoge INPUT= cuctema BbIKNtO4eHa,

0 B Ha Bxofie INPUT= cucTema BKIIHOYEHa.

BnokupoBKa pene TpeBOXXHON CUrHanu3auum
Mpy BbIKMIOYEHNM CCTEMbI PENe TPEBOXKHONM CUrHanM3aLmum Groki-
pyeTca B HOPMasIbHO-3aMKHYTOM COCTOAHN.

YaaneHHoe BK/OYEHNE CBETOANOAHbIX NHANKATOPOB
BblKNiouMTe CBETOAMOAHbIE MHANKATOPbI, Y6PaB nepembluky @. Mpu
CHSITM CUCTEMBI C OXPaHbl W3BELLIATENb FOTOBWATCS K NOBTOPHOMY
BK/TIOYEHMIO CBETOAMOAHOM MHAMKALMWA O6Hapy»eHus. VHankaums
aKTVUBMPYETCS NPU NEPBOM OGHAPY)KEHWM 11 OCTAETCS aKTUBHOM B
Tevenme 30 c.

Pexxum ECO-BbikntoueHus CBY-gatumka

[py BbIKIIOYEHHOI CCTEME 1 CHATON Nepembluke CBY-aatunk bynet
BbIK/TIOYEH /19 3ALLNTBI OXPAHAEMOrO NOMELLEHISt 0T OECCMbICTEH-
HOro manyyenus. Pabota CBY-gatymka Bo306HOBASETCS MpK nocne-
JYIOLLEM BKJTIOYEHNN CUCTEMbI.

NamsTb TPEBOXHbBIX COCTOSAHUIA

Ip1 CHATIM CUCTEMbI C OXPaHbI MOSBUTCH CBETOANOAHAS UHANKALISA
NepBOro TPEBOXHOIO COBLITUS 13 NaMATA COCTOAHWIA (CM. TabauLy
Himke). COpoc namsiTi ByaeT OCYLLECTBEH MU NOCNEaYIOLLEM B3sl-
TUN CUCTEMBI NOZ, OXPaHY.

3apepxka namsTi fis UCNoNb30BaHNUS B 30HAX C TaliMepOM
Bpems BbIX0Aa: TPEBOXHbIE CUTHANbI, MONYYEHHbIE B TEYEHIE Nep-
BbIX 30 CEKyHf, Mocne B3ATS CUCTEMbI MOZ OXPaHy, YAANSIOTCA.
Bpems BXofa: TPEBOXHbIE CUTHalbI, NOYYeHHble B TeyeHne 30 ce-
KYHZ, NEPEL, CHATUEM CUCTEMbI C OXPaHbl, YAANATCA.

WNHAMKauus n3 namati cocToAHMIA

TPEBOTA 3ENEHBIW|CUHUA WH- [ XK ENTbI 7
WHAUKATOP | ANKATOP WHANKATOP

MK + CBY | BBIKII. BK/MOYEH BbIKII.

MK BbIKJ. BKJTOYEH BKJTO4EH

CBY BKJIHOYEH BK/MOYEH BbIKII.

113envie CoOTBETCTBYET TPEGOBAHMAM AECTBYHOLLMX HOPMATBOB.
Yrunusaums. He BbiGpacbiBaiiTe ynakoBky W YCTPOWCTBO B OKPYXa-
I0LLYIO Cpeqy. YTUnnaupyiite 1x B COOTBETCTBUM C TpeboBaHUsMU 3a-
KOHOAATENbCTBA, [EVCTBYIOLEr0 B CTPaHE YCTAHOBKW. KOMMOHEHTBI,
NpUroaHble s NOBTOPHOIO MCMOMb30BaHMS, OTMEYEHbI CeLyabHbIM
CMMBO/OM C 0603Ha4YEHeM MaTepuana. .

KOMMNAHISA CAME S.PA. COXPAHSIET 3A COBOW MPABO HA N3ME-
HEHWE COZEPXALLIEVICAA B 9TOW WHCTPYKLAW WH®OPMALIA B
JIOBOE BPEMSA W BE3 MPEABAPUTENIBHOTO YBELOMIEHNA. BCE
PASMEPbI NMPVBELEHBI B MM, ECI HE YKASAHO HOE.



