QUADRO COMANDO FA01040M04
PER MOTORIDUTTORIA 24V

(EN|[English
Z160

MANUALE DI INSTALLAZIONE



IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER L'INSTALLAZIONE

A Seguire tutte le istruzioni in quanto un’installazione non corretta puo portare a gravi
lesioni per le persone.
Prima di procedere leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

e || quadro comando in oggetto & espressamente progettato per essere assemblato a quasi-
macchine o apparecchi ai fini di costruire una macchina disciplinata dalla Direttiva Europea
2006/42/CE. Linstallazione finale deve essere conforme alla Direttiva 2006/42/CE ed agli
standard armonizzati di riferimento. In virtu di queste considerazioni, tutte le operazioni indicate
in questo manuale devono essere effettuate da personale esperto e qualificato. e Il prodotto
deve essere destinato solo all'uso per il quale € stato espressamente studiato. Ogni altro uso
¢ da considerarsi pericoloso. CAME S.p.A. non & responsabile per eventuali danni causati da
usi impropri, erronei ed irragionevoli. ® Prima di installare I'automazione verificare che la parte
guidata sia in buono stato meccanico, si apra e si chiuda correttamente e sia bilanciata: nel
caso di valutazione negativa, non procedere prima di aver ottemperato agli obblighi di messa
in sicurezza. @ Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse
circostanti a seguito del movimento della parte guidata stessa. @ Il quadro comando non puo
essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva di porta pedonale, a meno
che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione di sicurezza.
e \lerificare che il punto di fissaggio sia in una zona protetta dagli urti, che le superfici di
ancoraggio siano solide, e che il fissaggio venga fatto con elementi idonei (viti, tasselli, ecc)
alla superficie. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si
devono eseguire osservando la regola dell’arte e in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. e
Verificare che il range di temperatura indicato sia adatto al luogo di installazione. e Delimitare
accuratamente l'intero sito per evitare 'accesso da parte di persone non autorizzate, in
particolare minori e bambini. e Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare
possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio di movimentazione
del’automazione. Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni
pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati all'utilizzatore finale della
macchina. e Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento
dell'installazione. e Tutti i dispositivi di comando e controllo devono essere installati in modo
che siano chiaramente visibili, ad un’adeguata distanza di sicurezza dall'area di manovra della
parte guidata e dove non possono essere raggiunti attraverso la parte guidata stessa. e A
meno che non sia previsto I'azionamento a chiave (Es: Selettore a tastiera, selettore a chiave,
selettore transponder, ecc...) i dispositivi di comando ad azione mantenuta devono essere
installati ad un’altezza di almeno 1,5 m e in un luogo non accessibile al pubblico e Il produttore
declina ogni responsabilita per 'impiego di prodotti non originali. Questo implica inoltre la
decadenza della garanzia. e Tutti gli interruttori in modalita azione mantenuta connessi al
quadro devono essere posizionati in luoghi dai quali I'area di manovra risulti completamente
visibile, tuttavia lontano da parti in movimento. e Assicurarsi che I'automazione sia stata
regolata adeguatamente e che gli eventuali dispositivi di sicurezza e protezione associati,
cosi come 1o sblocco manuale del motoriduttore, funzionino correttamente © Se il cavo di
alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito dal costruttore o dal servizio di assistenza
tecnica autorizzato o comunque da personale debitamente qualificato per evitare ogni rischio.
e Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori tensione. el cavi elettrici
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devono passare attraverso apposite tubazioni o canaline al fine di garantire un'adeguata
protezione contro il danneggiamento meccanico e non devono entrare in contatto con parti che
possono riscaldarsi durante I'uso. e Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente
alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare che consenta
la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione |I.

e Conservare questo manuale all’interno del fascicolo tecnico, congiuntamente ai manuali di
installazione degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell'impianto di automazione.
Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che
compongono la macchina finale.



LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

DESCRIZIONE

Quadro comando per cancelli a una o due ante battenti con funzioni impostabili da DIP e regolabili con i trimmer.
Il quadro comando ¢ predisposto per:

- collegamento del modulo RGP1 per la riduzione dei consumi;

- collegamento della scheda RLB per il funzionamento in caso di blackout e per la ricarica delle batterie;

Tutte le connessioni e i collegamenti sono protetti da fusibili rapidi.

Destinazione d'uso

Uso residenziale e condominiale.
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.
Dati tecnici

Tipo 7160
Grado di protezione (IP) 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentazione motore (V) 24DC
Consumo in stand-by (W) 7
Consumo in stand-by con modulo RGP1 (W) 1,15
Potenza max (W) 300
Materiale del contenitore ABS
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55
Classe dell'apparecchio I
Peso (kg) 3,6
Fusibili
Linea 2A-F=230V
Accessori / scheda 2 A-F
Dimensioni
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Descrizione delle parti

Fusibile linea 10. Connettore scheda AF

Morsettiera alimentazione rete 11. Morsettiera antenna

Morsettiere trasformatore 12. Morsettiera dispositivi di sicurezza
Trasformatore 13. Connettore scheda R800

Morsettiera modulo RGP1 14. Morsettiere dispositivi di comando
Trimmer 15. Morsettiera selettore a tastiera

Tasto programmazione 16. Morsettiere motoriduttori con Encoder
DIP 17. Fusibile accessori/scheda

LED segnalazione 18. Morsettiera alimentazione accessori
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INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

A L'installazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative
vigenti.
A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le
batterie.

Tipi di cavi e spessori minimi

lunghezza cavo
Collegamento
<20m 20<30m
Alimentazione scheda elettronica 230 V AC 3G x 1,5 mm?2 3G x 2,5 mm?
(1P+N-+PE)
Dispositivi di segnalazione 2x0,5 mm2
Dispositivi di comando 2x0,5 mm2
(TX = 2x0,5 mm?)

Dispositivi di sicurezza (fotocellule) RX=4%05 mm2)

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245
|EC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).

Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi
sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa
CEI' EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pili carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella
deve essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti
non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.
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INSTALLAZIONE

Fissaggio del quadro comando

© Fissare la base del quadro in una zona protetta; si consiglia di usare viti di diametro max. 6 mm testa bombata
con impronta a croce.

@® Forare sui fori presfondati.

| fori presfondati hanno diametri differenti: 23, 29 e 37 mm.

A\ Attenzione a non danneggiare Ia scheda elettronica all’interno del quadro.

© Inserire i pressacavi con i tubi corrugati per il passaggio dei cavi elettrici.

COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

Alimentazione ) .
Ingresso alimentazione

scheda elettronica

5 24V AC/DC
o 9 o ]
[ DDDDDDD T24 o | [HH
i e 0 230v e STi‘

0 17 25 cssZ O

oooomoold || e
iR <;i> iR

10 11 E M1 N1 ENCH

€

LINE FUSE
2AF

123456789011 |
1415 % 17 1B
2]

0)
i U

HEH

Con %
— Uscita alimentazione accessori
24 AC/DC max 25 W.
——o0
—0 Alimentazione 230 V AC 50/60 Hz



Collegamento motoriduttore con Encoder

L3 Applicare all'interno del quadro comando una ferrite (non fornita, tipo FAIR-

RITE materiale 31 mod. 2631102002) sui
@@@ @@@ cavi dei motoriduttori. _@‘ _@_

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

P —

Dispositivo di segnalazione

—
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(@ M2 chiude per secondo
@ M1 apre per secondo

Uscita collegamento lampeggiatore o lampada ciclo.

Dispositivi di comando

w (Portata contatto: 24 V AC/DC - 25 W max).

A\ ATTENZIONE! Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800), & OBBLIGATORIO TOGLIERE
LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le batterie.

OFF [ CX
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Connettore per scheda R800 (la scheda R800 serve per
poter utilizzare il selettore a tastiera).

Connettore per scheda AF (AF868 o AF43S) per il comando
a distanza.

Antenna con cavo RG58 per il comando a distanza.

—

Funzione APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da
dispositivo di comando (contatto NO). In alternativa, dalla
programmazione delle funzioni & possibile attivare il comando
APRE-STOP-CHIUDE-STOP.

Funzione APERTURA PARZIALE/PEDONALE da dispositivo di
comando (contatto NO).

Pulsante di STOP (contatto NC). Permette I'arresto del
cancello con l'esclusione della chiusura automatica. Per
riprendere il movimento premere il pulsante di comando 0 un
altro dispositivo di comando.

Se non si utilizza, va disattivato in programmazione.

%%L Selettore a tastiera.
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Dispositivi di sicurezza
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\—ZI Collegamento fotocellule (contatto NC), vedi programmazione delle
funzioni.

Collegamento fotocellule in riapertura durante la chiusura (contatto NC),

LA \edi programmazione delle funzioni.

L Collegamento di sicurezza delle fotocellule (test servizi).

~
Fotocellule
Configurare il contatto C1 0 CX (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo T

fotocellule. )

Vedi programmazione delle funzioni ingresso G1 o CX in: : 1 ]

- C1 riapertura durante la chiusura, in fase di chiusura delle ante, I'apertura del [ l
contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura; - ¥ v
- CX stop parziale, arresto delle ante se in movimento con conseguente
predisposizione alla chiusura automatica (con chiusura automatica attiva); 1B mone "

- CX attesa ostacolo, arresto delle ante se in movimento con conseguente
ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX e C1 vanno disattivati in programmazione.

~
J

Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

10 TS 2 C1CX
A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei T
dispositivi di sicurezza (es. fotocellule). Pt
Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando. | T
Abilitare la funzione dalla programmazione. 1 ﬂ‘ v l

P
10 2 TX C NC ™ 2

&

PROGRAMMAZIONE DELLE FUNZIONI

A\ La programmazione delle funzioni va effettuata con

|'automazione ferma. DiP

Al termine della programmazione, posizionare tutti i DIP in T s Tasto
af TasRC G mos
E possibile memorizzare fino a un max di 25 utenti. s R

Selezionando la funzione tramite DIP se il LED & acceso
la funzione ¢ abilitata, se il LED € spento la funzione &

|
e
disabilitata. « O3 [FDPRG

B EREI PR
% PROG. —
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Menu funzioni

Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni di: Tipo motore, Numero motori, STOP
TOTALE e Auto-apprendimento.

DIP Descrizione delle funzioni

Tipo motore

Di default, il quadro gestisce i motoriduttori della serie OPP001 e FTL20DGC.

Per gestire i motoriduttori della serie OPS001, BXLO4AGS.

selezionareiDIPcomeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. IILED rimane accesoeil buzzer suonaper 1.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.
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Numero motori

Di default, sono configurati due motori.

Per configurare un singolo motore:

selezionareiDIP comeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. [ILED rimane accesoeil buzzer suonaper1s.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

STOP TOTALE da pulsante (contatto 1-2)

Di default, la funzione ¢ abilitata.

Per disabilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.
Per ritornare all'impostazione di default, premere dinuovo PROG. Il LED rimane acceso e il buzzer suonaper 1s.

Auto-apprendimento della corsa (vedi paragrafo Auto-apprendimento)

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda.

['automazione eseguira una serie di manovre per la determinazione dei punti di finecorsa. Per determinare i
punti di inizio dei rallentamenti (in apertura e in chiusura) premere PROG quando le ante raggiungono i punti
desiderati.

Durante la taratura, il LED PRG lampeggia. A taratura avvenuta, il buzzer suona per 1 s.

Se la taratura non € andata a buon fine, il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.
Epossibileinterromperel'operazionediauto-apprendimentodellacorsapremendoilpulsantediSTOP (seabilitato).

—— 9
[
(|
[
=
[ |

Qo
z

—
(]
[
[
]
]

—— 0
[
[
[
=
[ |

Riapertura durante la chiusura (contatto 2-C1)

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionareiDIP comeindicatoepremereiltastoPROGsullascheda. ILED rimaneaccesoeilbuzzer suonaper 1s.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

Ingresso su contatto 2-CX

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionareiDIP comeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. lILEDrimaneaccesoeil buzzersuonaper1s.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

Stop parziale o attesa ostacolo (contatto 2-CX)

Di default, la funzione ¢ in stop parziale.

Per abilitare 'ATTESA OSTACOLO:

SelezionareiDIP comeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. lILEDrimaneaccesoeilbuzzer suonaper1s.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

APRE-CHIUDE-INVERSIONE o APRE-STOP-CHIUDE-STOP da pulsante (contatto 2-7)

Di default, la funzione & APRE-CHIUDE-INVERSIONE.

Per abilitarla in APRE-STOP-CHIUDE-STOP:

selezionareiDIPcomeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. [ILED rimane accesoeil buzzer suonaper1s.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

Apertura parziale o pedonale da pulsante (contatto 2-3P)
N Di default, la funzione & in apertura pedonale.
H H Per abilitare in apertura parziale:
= | selezionareiDIP comeindicatoe premereiltastoPROGsullascheda. IILEDrimaneaccesoeilbuzzer suonaper1s.
Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.
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Rilevazione ostacolo a motore fermo

Di default, la funzione ¢ abilitata.

Per disabilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2
volte.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED rimane acceso e il buzzer suona
per1s.

Esclusione Encoder

Di default I'Encoder ¢ abilitato.

Per abilitare I'esclusione:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED lampeggia e il buzzer suona 1
volta.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED rimane acceso e il buzzer suona
per 2 volte.

Rallentamenti a tempo (con Encoder disabilitato)

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarfa:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso e il buzzer suona
peris.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

< Impostare il trimmer OP TIME al massimo, trimmer SENS a meta memorizzare valore trimmer.

Chiusura automatica

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso e il buzzer suona
peris.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.
L'attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un
tempo regolabile mediante trimmer A.C.T.

A\ La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per 1a rilevazione
di un ostacolo, dopo uno Stop totale o in caso di mancanza di tensione.

Chiusura automatica dopo apertura parziale o pedonale

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona per 1s.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.
Al tempo di chiusura automatica ¢ fisso a 10 secondi.

Pre-lampeggio (durata pre-lampeggio: 5 s)

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona per 1s.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia e il buzzer suona 2 volte.

Spinta in chiusura

Di default, la funzione ¢ disabilitata.

Per abilitarfa:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona per 1s.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte

Memorizzazione valore trimmer

Regolare con i trimmer il tempo di chiusura automatica (A.C.T.), il punto di accostamento dell'apertura e della
chiusura, il tempo di ritardo del secondo motore in chiusura, la velocita di marcia, la velocita di rallentamento
(SP.RAL.) e la sensibilita (SENS.).

Per memorizzare i valori:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED PRG rimane acceso e il buzzer
suona per 1s.
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Test Servizi
Di default, la funzione ¢ disabilitata.
Per abilitarla:

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso € il buzzer suona

per1s.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

Azione mantenuta da pulsante
Di default, la funzione ¢ disabilitata.
Per abilitarla:

selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda. Il LED rimane acceso e il buzzer suona

per1s.

Per ritornare all'impostazione di default, premere di nuovo PROG. Il LED lampeggia € il buzzer suona 2 volte.

A Il cancello si apre e si chiude tenendo premuto il pulsante.

Pulsante di apertura collegato su 2-3P (contatto N.O.) e pulsante di chiusura collegato su 2-7 (contatto N.O.)

Tutti gli altri dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.
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Apertura parziale

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.
A memorizzazione avvenuta il LED PRG si accende e il buzzer suona per 1 s.

Se il trasmettitore € gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti
registrati, il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

Solo apre

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.
A memorizzazione avvenuta il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona per 1's.

Se il trasmettitore € gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti
registrati, il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

APRE-CHIUDE-INVERSIONE

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.

A memorizzazione avvenuta il LED PRG rimane acceso € il buzzer suona per 1s.

Se il codice € gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti registrati, il
LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

APRE-STOP-CHIUDE-STOP

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG per 1 s. Il LED PRG lampeggia. Entro 20
s, digitare un codice dal selettore a tastiera o premere un tasto del trasmettitore da memorizzare.
A memorizzazione avvenuta il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona per 1's.

Se il codice ¢ gia stato precedentemente memorizzato o superato il numero max di utenti registrati,
il LED lampeggia velocemente e il buzzer suona 7 volte.

GESTIONE UTENTI MAX 25

Cancellazione di tutti gli utenti
Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda per 5 s.
A cancellazione avvenuta, il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona per 1.

Reset parametri

Selezionare i DIP come indicato e premere il tasto PROG sulla scheda per 5 s.
A cancellazione avvenuta, il LED PRG rimane acceso e il buzzer suona per 1°s.
Con questa funzione gli utenti non vengono cancellati.
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Auto-apprendimento della corsa

Con Encoder abilitato (impostazione di default)

- Selezionare i DIP e premere il tasto PROG sulla scheda come indicato sulla programmazione delle
funzioni.

L'automazione eseguira una serie di manovre per la
determinazione dei punti di inizio rallentamenti e dei
finecorsa:

@ =25% dell'area di movimento a velocita rallentata in apertura.

® =25% dell'area di movimento a velocita rallentata in chiusura.

Modifica dei punti di inizio dei rallentamenti in apertura e in chiusura

- Chiudere completamente le ante.

- Esequire I'auto-apprendimento della corsa. Quando M2
raggiunge, nel corso della manovra di apertura, il punto
desiderato di inizio rallentamento in chiusura @ (10/45 %),
premere il tasto PROG.

- Ripremere il tasto PROG quando M2 raggiunge, nel
corso della stessa manovra, il punto desiderato di inizio
rallentamento in apertura @ (55/90 %).

- Ripetere la procedura per M1.

Rallentamenti a tempo con Encoder disabilitato

Regolare il trimmer OP TIME al massimo, regolare il
trimmer SENS a meta, memorizzare il valore dei trimmer,
disabilitare Encoder, abilitare la funzione rallentamento
a tempo.

- Eseguire I'auto-apprendimento della corsa.

L'automazione eseguira una serie di manovre per la
determinazione dei punti di inizio rallentamenti e dei
finecorsa:

@ = 25% del tempo lavoro a velocita rallentata in apertura.
® = 25% del tempo lavoro a velocita rallentata in chiusura.

Con Encoder e rallentamenti a tempo disabilitati

Se le funzioni Encoder e Rallentamenti a tempo
sono entrambe disabilitate, le ante effettueranno la corsa
completa a una velocita costante limitata del 50% di quella
massima prevista.




Regolazioni delle funzioni
! A.CT. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.
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Trimmer Descrizione delle funzioni

Tempo chiusura automatica
Regola il tempo di attesa del cancello in posizione di apertura. Trascorso questo tempo, viene effettuata

A.CT. . S
automaticamente una manovra di chiusura.
I tempo di attesa puo essere regolato da 1 a 180 secondi.
Punto di accostamento (Encoder abilitato) o tempo lavoro (Encoder disabilitato)

APP/OT Regola il punto di inizio dell'accostamento dei motori prima del finecorsa di apertura e chiusura.
|l punto di inizio accostamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell’anta da 1% a 10%.
Con Encoder disabilitato, il trimmer & usato per regolare il tempo lavoro da 5 a 120 secondi.
oM Tempo ritardo M2 in chiusura

DELAY Dopo un comando di chiusura o dopo una chiusura automatica, I'anta del motoriduttore (M2) parte in ritardo
rispetto al motoriduttore (M1) per un tempo regolabile da 3 a 25 secondi.
Velocita di marcia

SPEED Regola la velocita dei motoriduttori durante le manovre.
La velocita puo essere regolata dal 30% (-) al 100% (+).
Con Encoder e rallentamenti a tempo disabilitati, la velocita massima ¢ limitata al 50%.
Velocita di rallentamento

SLOW Regola la velocita dei motoriduttori nelle fasi di rallentamento.

La velocita puo essere regolata dal 30% (-) al 60%(+) della velocita massima.

Se la velocita di rallentamento & maggiore della velocita di marcia, viene automaticamente limitata alla velocita di marcia.

Sensibilita
SENS.  Regola la sensibilita di rilevamento degli ostacoli durante i movimenti del cancello.
Minima sensibilita (-) o massima sensibilita (+).

Dopo la regolazione dei trimmer, selezionare i DIP e premere il tasto PROG sulla scheda come
indicato sulla programmazione delle funzioni.

LED di segnalazione
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LED Descrizione

PWR (Verde)  Segnala la tensione presente nella scheda elettronica.

Segnala le fasi di programmazione delle funzioni, il tempo di attesa della chiusura automatica ed
eventuali errori/anomalie .

1 (Giallo) Segnala che il contatto 1-2 (NC) & aperto (pulsante di STOP).

3P (Giallo) Segnala che il contatto 2-3P (NO) & chiuso (pulsante di apertura parziale).

7 (Giallo) Segnala che il contatto 2-7 (NO) & chiuso (pulsante di comando).
C1/0N (Giallo) ~ Segnala che il contatto 2-C1 (NC) & aperto (fotocellule) / Funzione abilitata.
CX/OFF (Giallo)  Segnala che il contatto 2-CX (NC) & aperto (fotocellule) / Funzione disabilitata.

PRG (Rosso)
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OPERAZIONI FINALI

Fissaggio del coperchio e
Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione, e U~

inserire il coperchio e fissarlo con le viti fornite. &

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

SEGNALAZIONI POSSIBILI CAUSE SOLUZIONI
Il LED PROG lampeggiae | ® La scheda elettronica non e Rivolgersi all'assistenza
il buzzer suona ogni 5 s funziona
I LED PROG lampeggia e | e Errore di auto-apprendimento e \erificare il corretto collegamento
il buzzer suona 7 volte motoriduttore/Encoder
e Errore Encoder e Rivolgersi all'assistenza
e Errore test servizi o \erificare il corretto collegamento delle
fotocellule e il loro funzionamento
e Errore tempo lavoro e \erificare il corretto funzionamento dei
motoriduttori o la regolazione del tempo
lavoro
e Numero massimo di ostacoli e Rimuovere I'ostacolo

rilevati consecutivamente (max 5)

e Errore durante il reset parametri | e Il tasto PROG deve essere premuto per

0 la cancellazione degli utenti piti di 5 secondi.

e Utente gia memorizzato o e Verificare che I'utente sia effettivamente
numero max di utenti registrati gia memorizzato

superato

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

Dismissione e smaltimento - Prima di procedere € sempre opportuno verificare le normative specifi che vigenti
nel luogo d’installazione. | componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifi uti solidi urbani
€ possono essere smaltiti senza alcuna diffi colta, semplicemente eff ettuando la raccolta differenziata per il
riciclaggio.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze
inquinanti. Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!



/ Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

Fabbricants L]
/Wytwéica / Fabrilent =
emlpions AME 5
Inciirizzo / address / adresse / adresse / direccion / enderego / adres / adres.

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - italy
HE IL QUADRO COMANDO PER MOTORIDUTTORI A 24 V' / DECLARES THAT THE CONTROL PANEL

E LAS CUADRO DE MANDO
DE 24/ DECLARA QUE AS QUADRO DE COMANDO PARA MOTORREDUTORES A 24V / OSWIADGZA ZE CENTRALA,
STERLLACA DO NAPEDOW ZASILANYCH NAPIECIEM 24 V / VERKLAART DAT DE STUURKAST VOOR 24 \\MOTCREN

ZL60

E' CONFORME ALLE DISPOSIZION| DELLE SEGUENTI DIRET TIVE / [T COMPLIES WITH THE PROVISIONS ():TI-E FDL,I.O‘NNG
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / I EST CONFORMES ALX

DES DIRECTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / EBT."D DE PCOFDO

OU'\-'In‘\\‘:'vDIW'OS'!CDDESEIP&SSEGLHNTESDl=|EC‘TlVASrr ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPLMACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH /VOLDOEN VOORSCJ—THIFI'EN WAN DE VOLGENDE RICHTLUNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGN ELEGTFIOM%NEHG COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
VEI LICHKEIT / COMPATIEI ELEC;.FS&!_\!#GN IQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
LTI'EITELEEBII mHDMJ 1CA / KOMPATYEIL | ELEKTROMAGNETYCZNES / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

icha / Feler 10 EM 61000-6-2:2006
Eurapean mguiawms End Olhsr mﬂca\ reguiations / Harmonisierte EM 61000-6-3:2007+A1:2011
Bezugsnommen und |/ PlGronce QUXNOMMeS N §1000-6-4:2007-+A11:2011

harmaniades et Gux a\llrea nommwchn ues / Faferancia mm‘\as
ﬂnnl:aﬂasyommmml Iuravérv:tads Ermanizs- EN 62233:2008

ras pormas {ecnices [ Odnazne nommy uladnuﬂcmai Inna nomy EN 80335-1:2012+A11:2014
1mr&nmmmammm TR Waarmaar is EM 60335-2-103:2015

F|ISF'EI'I'AI HEQU?SI'H ESSENZIALI APPLICATE: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN

ISTOS AFLICADOS: / REQUISITOS ESSE
B TAONE WV ABA E VLI FVOLDOEN AR LA S ARE MINIMUM EISEN:
1.1.8; 1.4.5; 1.2.4; 1.2.2; 1.8.2; 1.8.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.6.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1;1.6.3; 1.6.4;
17172174
PERSONA AUTOREZZATA A COSTITURE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PEATINENTE / PERSON AUTHORISED TO COMPLE THE mmmmﬂmi

PERSON DIE BEVOLLMACHTICT T, CIE AELEVANTEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN 20) LLEN/ ATION E GPECIFIQUE DYAUTORISATION
A CONSTRURE DE / PERSONA FACULTADA PARA ELABCRAR LA DOCUMENTACKN TEGHIGA PERTIRENTE / PESS0M AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTACAD TECH)
PERTINENTE / OS0BA 1A DO TECHNICZNE / DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE AELEVANTE ISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.
GAME S.p.a.

al'aliegaio VIE. / The pertinent techmical
decurnent VIEL, tescrischy [ Ariags W Busgestal. /La spaciiue & dramgile a
Fannass 18/ La A 5 nesth ol preenchicin o acoro
VI J Odlncana dokumantacja becheicans 2ostala Jredsgevina 2gedie m VIR, / D tuchnisch s cpgesteld In da bijaga VIE.
CANESpa, ulmoeemmmm i nezional, inlormassiond pertinend sulle quasi macdine, @/ Ceme Sp.A,, folowing
& duly mativsted mmmmumu\mmmmmmmrmww-m machings, and / Dis Firmna Gam&nnwr.ﬂmmidlnnmmmm
et ks e sl frl{ Gume s g vl & e

s/ e X A

DETIES (U6 COMPONNam mmmnmasna 20bwEzf8 59 00 LIBEEND NBIMAC] ColySEacy Insszyn
G 5.1 A virtincll sich arioe o op met fedanen omkdaed verzosk van o8

VIETAIFURBID‘SJLVERBIETET ! INTERDITI PROHIBE ImDIBE !ZABHANIA SIE/ VEHEIEDT

sk Frstla b

mament when e Mmual d nmm mzoummmemmmmomm Endmasching® in die dis

wird, ls lirt wurde, mmrﬂmmmnﬂnmummmmmuhmmt—mhmhmmm

pas |, 14 ricea 20064 2/CE. |
cla souarde & la 200M2ICE / & ook 5o or
com & P006M2/CE. /L orhy 3 nis 2goda . b taa
procecia A keniscana, / dacw in warking b Slelan soling W indien
et cha richiin 2008/42/E6.
Dosson di Casier (TV) Legais Hm‘asamzm e / Lagal Represantative /Gasatzlicher
a1 Gannaio / January / Januar £ Jarwier / Enamo Wmehar presmlla“ngrLega\ u;aﬂsprasaﬂggﬁh ?J "
/ Janewro / £ Januari 2018 Wmemga awiy Przedstal ische
Styczen uari pe
Paolo Manuzzo e .

Fascicolo tecnico a8 supporto / Supporting technical dossler / Unterstitfung technischa Dossier / eoutanir dosgler technigua / apoyo expedients
técnico / apolar dossier técnico / wepieranie dolurmantaci techniczng) / endersteunancls technischa dossier; D0ZZLED

Carme S.p.a.

\"\ﬁ Martld della Liberty, 15 - 31030 Dosson di Caslar - Treviso - laly - Tel (+39) 0422 4940 - Fax (+38) 0422 4841
InfoBcame.it - www.came.com

Cap. Sec, 1,610.000,00 € - GF.a P 03481280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275358 - Reg Imp. TV 03481280265

CAME S.P.A.
Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso -
tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941

Italy

Pag. 16 - Manuale FA01040-IT - 02/2018 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso.



CONTROL PANEL
FOR 24 V GEARMOTORS

ZL60
INSTALLATION MANUAL

FA01040-EN

g

[EN [[English |



IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS WHEN INSTALLING

A\ Follow all of these instructions as improper installation may lead to be hazardous to
people.
Before continuing, also read the general precautions for users.

e This control panel is expressly designed to be assembled to partly-completed machinery
or equipment so as to build machinery as regulated by European Directive 2006/42/CE. The
final installation must conform to Directive 2006/42/CE and to any harmonized reference
standards. Given these considerations, all operations provided in this manual must be
performed by skilled, qualified staff. ® This product should only be used for the purpose for
which it was explicitly designed. Any other use is dangerous. CAME S.p.A. is not liable for any
damage caused by improper, wrongful and unreasonable use. e Before installing the control
panel, make sure that the guided part is in proper mechanical order, that it opens and closes
properly and that it is balanced - otherwise, do not continue until you have first complied
with all safety provisions. ® Make sure that people cannot be entrapped between the guided
and fixed parts, when the guided part is set in motion. ® The control panel cannot automate
any guided part that includes a pedestrian gate, unless the latter can be enabled only when
the pedestrian gate is secured. ® Make sure the fastening points and the anchoring surface
are solid and protected from impacts. Only use suitable nuts, bolts, dowels, and so on. e
Laying the cables, installation and testing must follow state-of-the-art procedures as dictated
by applicable standards and laws. e Check that the temperature ranges given and those of
the location match. e Demarcate the entire site to prevent unauthorized personnel to enter;
especially children and minors. e Use proper means of protection to prevent any mechanical
hazards from people caught in the movement of the automated operator. Any residual risks
must be highlighted by affixing pictograms, in clear view. These must then be explained to the
end user of the machinery. e Fit, in plain sight, the machine's ID plate when the installation is
complete. e All command and control devices must be fitted so that they are clearly visible,
at a proper safety distance from the maneuvering guided-part and where they cannot be
reached through said guided part. ® Unless we are talking about key-pad selectors, key-switch
selectors, transponder selectors, and so on, the maintained-action control devices must be
fitted at least 1.5 m above ground, where they cannot be reached by the general public. e The
manufacturer declines any liability if non-original parts are used. In which case the warranty
will cease to be effective.  All maintained-action switches that are connected to the control
panel must be positioned so that the maneuvering area is completely visible from the switches,
yet far enough away from any moving parts. ® Make sure that the operator has been properly
adjusted and that any associated safety and protection devices, as well as the gearmotor's
manual release, are working properly. e If the power-supply cable is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or by a licensed technical-assistance center or by duly trained,
skilled staff, to prevent any risks. ® During all phases of the installation make sure you have
cut off the mains power source. @ The electrical cables must run through corresponding tubes
or conduits to ensure suitable protection against mechanical damage and they must not come
into contact with parts that could heat up during use. ® Make sure you have set up a suitable
dual pole cut off device along the power supply that is compliant with the installation rules.
It should completely cut off the power supply according to category lll surcharge conditions.

e Store this manual inside the technical folder, along with the installation manuals of the
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other devices in the system. Remember to hand over to the end users all the operating
manuals of the products that make up the final machinery.



KEY

This symbol shows which parts to read carefully.

A This symbol shows which parts describe safety issues

= This symbol shows which parts to tell users about.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

Control panel for one or two-leaf swing gates with functions set by Dip-switches and adjusted by trimmers.
The control panel is set up for:

- connecting the RGP1 module for reducing energy consumption;

- connecting the RLB card for emergency operation and battery-recharging;

All connections and links are rapid-fuse protected.

Intended use

For private homes and apartment buildings.
Do not install of use this device in any way, except as specified in this manual.
Technical data

Type ZL60
Protection rating (IP) 54
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC
Input voltage motor (V) 24DC
Stand-by consumption (W) 7
Stand-by consumption with the RGP1 (W) module 1.15
Maximum power (W) 300
Casing material ABS
Operating temperature (°C) -20 to +55
Apparatus class |
Weight (Kg) 3.6
Fuses
HD Analog 2A-F=230V
Accessories / control board 2 A-F
Dimensions
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Description of parts

Line fuse 10. AF card connector

Power supply terminals 11. Antenna terminals

Transformer terminal 12. Safety-device terminals

Transformer 13. R800 card connector

RGP1 module terminal 14. Control-device terminals

Trimmer 15. Keypad selector terminal
Programming button 16. Gearmotor with Encoder terminals
DIP-SWITCH 17. Power supply to accessories terminal
Alert LED
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GENERAL INSTRUCTIONS FOR INSTALLING

A Only skilled, qualified staff must install this product.
A\ Caution! Before working on the control panel, cut off the mains power supply and remove any batteries.

Cable types and minimum thicknesses

. cable length
Connection
<20m 20<30m
Input voltage for 230 V AC control board 36 x 15 mm2 3G % 2.5 mm?2
(1P+N-+PE)
Signaling devices 2x0.5 mm?2
Command and control devices 2x0.5 mm2

(X =2x0.5mm?

Safety devices (photocells) RX = 4% 0.5 mm?)

LWhen operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC) compliant;
whereas indoors, use HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up to 48
V, you can use FROR 20-22 II-type cables that comply with EN 50267-2-1 (CEl).

To connect the antenna, use the RG58 (we suggest up to 5 m).

For paired connection and CRP, use a UTP CAT5-type cable (up to 1,000 m long).

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual
power draw of the connected devices and according to the provisions of regulation CEl EN 60204-1.

L For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated
according to the actual power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this
manual, see the literature accompanying said products
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INSTALLATION

Fastening the control panel

© Fasten the control panel in a protected area; use rounded cross head screws with maximum 6 mm diameter.
maximum 6 mm diameter.
@® Perforate the punched holes.

The holes have different diameters: 23, 29 and 37 mm.
A\ Be careful not to damage the control board inside the casing.
© Enter the cable gland with the corrugated tubes for threading the electrical cables.

ELECTRICAL CONNECTIONS AND PROGRAMMING

Input voltage
P 2 Control board power-supply

input 24 V AC/DC

g PRy
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L N = Output for 24
AC/DC max 25 W accessories power-supply.
—0 A Power supply 230 V AC 50/60 Hz



Connecting the gearmotor to the Encoder

LI Apply a ferrite to the gearmotor cables inside of the control panel. It should

SIS(E

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

@@@ be a FAIR-RITE type material 31 mod. :
2631102002, and is not supplied. .@. -@2_

P —

Warning device

EEE
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(@ M2 closes second
@ M1 opens second

Output for connecting either flashing or cycle light.

Command and control devices

AWARNING! Before fitting any plug-in card, such as the AF or R800 one, YOU MUST CUT OFF THE MAINS
POWER SUPPLY and, if present, disconnect any batteries.
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OFF [ CX
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 (Contact rated for: 24 V AC/DC - 25 W max.).

R800 card connector (the R800 card connector is for using
the keypad selector).

Connector for AF card (AF868 or AF43S) for remote control.

Antenna with RG58 cable for remote control.

OPEN-CLOSE-INVERT function (step-step) from control device
(NO contact). Alternatively, from functions programming you
can activate the OPEN-STOP-CLOSE-STOP command.

PARTIAL/PEDESTRIAN OPENING function from control
device (NO contact).

STOP button (NC contact). For stopping the gate while
excluding automatic closing. To resume movement press the
control button or use another control device.

If unused, it should be deactivated during programming.

Keypad selector.
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Safety devices
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A Photocells connection (NC contact), see the functions programming
section.

1 Reopening during closing photocells connection (NC contact) see
functions programming.

- Photocells safety connection (services test)

S

4 N\
Photocells
Configure contact C1 or CX (NC), input for safety devices such as photocells. T
See functions programming of input C1 or CX in:
@@@@@

- G1 reopening while closing. While the gate leaves are closing, opening the ’—f i '
|

contact causes the inversion of movement until they are completely open;

- CX partial stop, gate leaves stop if they are moving, triggering the automatic ~ * FP ll
closing time; if the automatic closing time is enabled);

10 2 TX C NG ™2

- CX obstruction wait, gate leaves stop is they are moving. They resume
movement once the obstruction is removed.

If unused, contacts CX and C1 should be deactivated during programming.

G J
4 1\
Connecting the safety devices (i.e. the safety test) T
At each opening and closing command, the control board checks the efficacy of o
the safety devices (such as, photocells). P

Any anomalies will inhibit all commands. [ -
Enable this function when programming. 1 ﬂ‘ v l
soecs|
\ 1+o 2 X ¢ Ne ™ 2 Y,
FUNCTIONS PROGRAMMING
A Only program functions when the operator is stopped. N
DIP-SWITCH
When programming is finished, set all Dip-switches to OFF.
You can save up to 25 users. () |
Use the Dip-switch to select the function if the LED is lit, the AR gf:oZg PROG button
function is enabled. Whereas if the LED is off, the function is Eaa—
disabled. O oo |
o CIPWR
- T o Cwwe— PAGLED
% PROG. —

&




Functions menu

First of all, program the following functions first: Type of motor, Number of motors, TOTAL STOP
and Self-learning.

DIP-SWITCH Description of functions

Motor type
- By default,the control panel controls 0OPP001 and FTL20DGC-series gearmotors.
m H H H H For controlling OPS001, BXLO4AGS-series gearmotors.
S select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and the
buzzer sounds off for one second.
To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Number of motors
— By default,two motors are configured.
m H H H H To configure a single motor;
LRI select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and the
buzzer sounds off for one second.
To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

TOTAL STOP from button (contact 1-2)
By default,this function is enabled.

¥ To disable it:

m g g ﬂ g select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED flashes and the
buzzer sounds off twice.

To return to the default setting, press PROG again. stays on and the buzzer sounds off for one second.

Self-learningof the gate travel (see the Self-learning paragraph)

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board.

The operator will perform a series of maneuvers to establish the limit-switch points. To establish the slow-
down staring points - when opening and closing - press PROG when the gate leaves reach the desired

H H H H H position.
I ] When calibrating, the PRG LED flashes. When the calibration is complete, the buzzer sounds off for one
seconds.

If the calibration is not successful, the LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.
You can interrupt the gate travel's self-learning operation by pressing the STOP button (if enabled).

Reopening during closing (contact 2-C1)
By default, the feature is disabled.

¥ To enable it:

]H g g ﬂ g select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Input on contact 2-CX
By default, the feature is disabled.

¥ To enable it

m ﬂ @ g g select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Partial stop or obstruction wait (contact 2-CX)
- By default,the function is set to partial stop.
]H H H H H To enable theOBSTRUCTIONWAIT:
LIS Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds off for one second.
To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

OPEN-CLOSE-INVERT or OPEN-STOP-CLOSE-STOP with button (contact 2-7)
- By default, the feature is OPEN-CLOSE-INVERT.
]H H H H H To enable it to OPEN-STOP-CLOSE-STOP:
S Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.
To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.
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Partial opening or pedestrian opening (contact 2-3P)

By default, the opening is set to pedestrian mode.

To enable in partial opening:

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Obstruction detection with motor stopped

By default, the feature is enabled.

To disable it:

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED flashes and the
buzzer sounds off twice.

To return to the default setting, press PROG again. The LED stays on and the buzzer sounds off for one
second.

Excluding the Encoder

By default, the Encoder is enabled.

The enable the exclusion:

select the DIP-switches as shown and press the PROG key on the board. The LED flashes and the buzzer
sounds of once.

To return to the default setting, press PROG again. The LED stays lit and the buzzer sounds off twice.

Timed slow-downs (with Encoder disabled)

By default, this function is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

< Set the OP TIME trimmer to its maximum setting, the SENS trimmer to half, and save the trimmer value.

Automatic closing

By default, the feature is disabled.

To enable it;

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

Toreturn to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

The wait before the automatic closing starts when the opening limit-switch point is reached - for a time that
is settable on the A.C.T. trimmer.

A The automatic closing does not activate if the safety devices are triggered due to obstacle detection, after
a total stop or if the power supply is missing.

Automatic closing after either partial or pedestrian opening

By default, the feature is disabled.

To enable it:

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. THE PRG LED stays lit
and the buzzer sounds off for one second.

To return to the default setting, press the PROG button again. The LED flashes and the buzzer sounds off
twice.

A The automatic closing time is permanently set to 10 seconds.

Pre-flashing (pre-flashing duration: 5 s)

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. THE PRG LED stays lit
and the buzzer sounds off for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Closing thrust

By default, the feature is disabled.

To enable it;

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. THE PRG LED stays lit
and the buzzer sounds off for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.
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Use the trimmers to set the automatic closing time (A.C.T.), the opening and closing latching points, the
second motor's closing-delay speed, the slow-down speed (SDS) and the sensitivity (SENS.).

To save the values:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The PRG LED stays lit and
the buzzer sounds off for one second.

Services test

By default, the feature is disabled.

To enable it:

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

Button-activated maintained action

By default, the feature is disabled.

To enable it:

select the DIP-switches as shown and press the PROG button on the control board. The LED stays on and
the buzzer sounds for one second.

To return to the default setting, press PROG again. The LED flashes and the buzzer sounds off twice.

A The gate opens and closes when the button is kept pressed.

Opening button connected on 2-3P (contact NO) and closing button connected on 2-7 (contact NO)

All other control devices, even radio-based ones, are excluded.
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Partial opening

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code form the keypad selector or press any button on the transmitter
that you want to save.

Once saving is finished the PROG LED turns on and the buzzer sounds off for one second.

If the transmitter has been previously saved or the maximum number of registered users is exceeded
the LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

Open only

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code form the keypad selector or press any button on the transmitter
that you want to save.

Once saving is finished the PROG LED stays lit and the buzzer sounds off for one second.

If the transmitter has been previously saved or the maximum number of registered users is exceeded
the LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

OPEN-CLOSE-INVERT

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
Within 20 seconds, enter a code form the keypad selector or press any button on the transmitter that
you want to save.

Once saving is finished the PROG LED stays on and the buzzer sounds off for one second.

If the code has been previously saved or the maximum number of registered users exceeded, the LED
flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

OPEN-STOP-CLOSE-STOP

Select the DIP-switches as shown and press the PROG button for one second. The PRG LED flashes.
enter a code from the keypad transmitter or press any button on the transmitter that you want to
save.

Once memorization is finished the PROG LED stays lit and the buzzer sounds off for one second.

If the code has been previously saved or the maximum number of registered users exceeded, the
LED flashes quickly and the buzzer sounds off seven times.

SERVICING UP TO 25 USERS

z
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Deleting all users
Select the Dip-switches as shown and press the PROG button for five seconds.
Once deletion is complete, the PRG LED stays lit and buzzer sounds off for one second.

Resetting parameters

Select the Dip-switches as shown and press the PROG button for five seconds.

Once deletion is complete, the PRG LED stays lit and buzzer sounds off for one second.
This function does not delete any users.
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Auto-learning of the gate-leaf travel

With the Encoder enabled (the default setting)

- Select the Dip-switch and press the PROG button the control board as explained in the functions
programming section.

The operator will perform a series of maneuvers to establish

the starting slow-down and limit-switch points.

@ = 25% of the movement area at slowed down speed
when opening.

® = 25% of the movement area at slowed down speed
when closing.

Resetting the opening and closing slow-down starting points

- Close the gate leaves.

- Perform a self-learning run of the leaf swing arc. When M2
reaches the closing slow-down starting point, during an
opening maneuverB (10/45 %), press the PROG button.

- Again press the PROG button when M2 reaches the
opening slow-down starting point, during the same
maneuver A (55/90 %).

Repeat the procedure for M1.

Timed slow-downs with Encoder disabled

Set the OP TIME trimmer to maximum, set the SENS
trimmer to half, save the trimmers' values, disable the
Encoder, enable the timed slow-down function.

- Perform a self-learning run of the leaf travel.

The operator will perform a series of maneuvers to establish

the starting slow-down and limit-switch points.

@ = 25% of the operating time at slowed down speed
when opening.

® = 25% of the operating time at slowed down speed when
closing.

With Encoders and timed slow-downs disabled

If the Encoder and Slow-down functions are both
disabled, the gate leaves will open or close completely at a
constant, limited speed of 50% of the top speed.




Adjusting the functions
! A.CT. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.

\_\_J_ / /J /

+A.C.T.— +APP./0.T.—+2M DELAY- +SPEED-  +SLOW-  +SENS-

8 [EEEEE]E

Trimmer Description of functions

Automatic Closing Time
A.C.T. It setsthe open gate's waiting time. Once this time elapses, the shutter automatically closes.
The wait time can be adjusted to between 1 and 180 seconds.

Latching point - with Encoder enabled - or operating time - with Encoder disabled.
It adjusts the motors final resting point before the opening and closing endstops.

o The starting final resting point is calculated as a percentage of the gate leave's complete travel, from 1% to 10%.
When the Encoder is disabled, the trimmer is used to set the operating time from 5 to 120 seconds.
oM M2 closing delay time

DELAY After a closing command or after an automatic closing, the leaf of gearmotor (M2) starts with a delay
compared to gearmotor (M1) for an adjustable time of between 3 and 25 seconds.
Travel speed

SPEED It adjusts the speed of the gearmotors during the manuevers.
The speed can be adjusted from 30% (-) to 100% (+).
When the Encoder and the timed slow-downs are disabled, the top speed is 50%.
Slow-down speed

SLOW It adjusts the gearmotors' speed when slowing down.

The speed may be adjusted from 30% (-) to 60% (+) of the maximum speed.

If the slow down speed is greater than the travel speed, the travel speed is automatically limited.
Sensibility

SENS. Itadjusts the obstruction detection sensitivity during the gate movement.

Minimum sensitivity (-) or maximum sensitivity (+).

After adjusting the trimmers, select the DIPs and press the PROG key on the board as shown in
functions programming section.

Alert LED
[rws] gg“%'\:’f’!/—g\ﬁ
00000008
.1 =] ° 5
LEDs Description

PWR (Green) It warns about the voltage running through the control control board.

It warns about the functions' programming phases, the automatic closing waiting time and of any
HAME D) errors/malfunctions. .

1 (Yellow) It warns that contact 1-2 (NC) is open (STOP button).

3P (Yellow) It warns that contact 2-3P (NO) is closed (partial opening button).

7 (Yellow) It warns that contact 2-7 (NO) is closed (command button).
C1/0N (Yellow) It warns that contact 2-C1 (NC) is open (photocells) / Function enabled.
CX/OFF (Yellow) It warns that contact 2-CX (NC) is open (photocells) / Function disabled.
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FINAL OPERATIONS

Fastening the cover ‘ \/\

Once finished with the electrical connections and powering N
up, fit the cover and secure it using the supplied screws.

TROUBLESHOOTING

ALERTS POSSIBLE CAUSES FIXES

The PROG LED flashes e The control board does not work | e Call for assistance
and the buzzer sounds off

every five seconds
The PROG LED flashes e Self-learning error e Check that the gearmotor and encoder
and the buzzer sounds off are properly connected
seven time o Encoder error e Call for assistance
e Services test error e Check that the photocells are connected
and working properly
e Qperating time error e Check that the gearmotors and the

operating-time setting are in order

e Maximum number of e Remove obstruction
obstructions consecutively
detected (max 5)

e Error during the resetting of e The PROG key must be pressed for over
parameters or deleting of users 5 seconds

e User already savedor maximum | e Check whether the user is, in fact, saved
number of registered users

exceeded

DISMANTLING AND DISPOSAL

Decommissioning and dismantling - always check the current applicable law before continuing. The packaging
materials (cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and simply separated
from other waste for recycling.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and soon) may contain hazardous pollutants.
These must therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!




/ Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

Fabbricants L]
/Wytwéica / Fabrilent =
emlpions AME 5
Inciirizzo / address / adresse / adresse / direccion / enderego / adres / adres.

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - italy
HE IL QUADRO COMANDO PER MOTORIDUTTORI A 24 V' / DECLARES THAT THE CONTROL PANEL

E LAS CUADRO DE MANDO
DE 24/ DECLARA QUE AS QUADRO DE COMANDO PARA MOTORREDUTORES A 24V / OSWIADGZA ZE CENTRALA,
STERLLACA DO NAPEDOW ZASILANYCH NAPIECIEM 24 V / VERKLAART DAT DE STUURKAST VOOR 24 \\MOTCREN

ZL60

E' CONFORME ALLE DISPOSIZION| DELLE SEGUENTI DIRET TIVE / [T COMPLIES WITH THE PROVISIONS ():TI-E FDL,I.O‘NNG
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / I EST CONFORMES ALX

DES DIRECTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / EBT."D DE PCOFDO

OU'\-'In‘\\‘:'vDIW'OS'!CDDESEIP&SSEGLHNTESDl=|EC‘TlVASrr ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPLMACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH /VOLDOEN VOORSCJ—THIFI'EN WAN DE VOLGENDE RICHTLUNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGN ELEGTFIOM%NEHG COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
\tE LICHKEIT / COMPATIEI ELEUN[E%‘GN QUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA f‘COMPA'I'IIB\Li—

DADE ELETROMAGNETICA / KOMPATYBIL ELEKTROMAGNETYCZNE.] / ELEKTROMAGMNETISCHE COMPATIEI-
LITEIT ; 2014/30AJE.
iche / Raler 1o EN 81000-8-2:2006
Eumpem mguiawms ancl olnsr becfﬂca\ reguiations / Harmonisierta EN 61000-6-3:2007+A1:2011
kil |/ PlGronce QUXNOMMeS N §1000-6-4:2007-+A11:2011

herrnonlwes @t Bux a\llrea nommwchn ues / Faferancia mm‘\as
ﬂnnl:aﬂasyommmml Iuravérv:tads Ermanizs- EN 62233:2008

ras pormas {ecnices [ Odnazne nommy uladnuﬂcmai Inna nomy EN 80335-1:2012+A11:2014
1mr&nmmmammm TR Waarmaar is EM 60335-2-103:2015

F|ISF'EI'I'AI HEQU?SI'H ESSENZIALI APPLICATE: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN

ISTOS AFLICADOS: / REQUISITOS ESSE
B TAONE WV ABA E VLI FVOLDOEN AR LA S ARE MINIMUM EISEN:
1.1.8; 1.4.5; 1.2.4; 1.2.2; 1.8.2; 1.8.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.6.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1;1.6.3; 1.6.4;
17172174
PERSONA AUTOREZZATA A COSTITURE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PEATINENTE / PERSON AUTHORISED TO COMPLE THE mmmmﬂmi

PERSON DIE BEVOLLMACHTICT T, CIE AELEVANTEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN 20) LLEN/ ATION E GPECIFIQUE DYAUTORISATION
A CONSTRUIRE DE / PERSONA FACULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACKCN TEGHIGA PERTINENTE / PESS0A AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTACAD TECNICA.
PERTINENTE / OS0BA 1A DO TECHNICZNE / DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE AELEVANTE ISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.
GAME S.p.a.

al'aliegaio VIE. / The pertinent techmical
decurnent VIEL, tescrischy [ Ariags W Busgestal. /La spaciiue & dramgile a
Fannass 18/ La A 5 nesth ol preenchicin o acoro
VI J Odlncana dokumantacja becheicans 2ostala Jredsgevina 2gedie m VIR, / D tuchnisch s cpgesteld In da bijaga VIE.
CANESpa, ulmoeemmmm i nezional, inlormassiond pertinend sulle quasi macdine, @/ Ceme Sp.A,, folowing
& duly mativsted mmmmumu\mmmmmmmrmww-m machings, and / Dis Firmna (bm&nnwr.ﬂmmidlnnmmmm
et ks e sl frl{ Gume s g vl & e

s/ e X A

DETIES (U6 COMPONNam mmmnmasna 20bwEzf8 59 00 LIBEEND NBIMAC] ColySEacy Insszyn
G 5.1 A virtincll sich arioe o op met fedanen omkdaed verzosk van o8

VIETAIFURBID‘SJLVERBIETET ! INTERDITI PROHIBE ImDIBE !ZABHANIA SIE/ VEHEIEDT

sk Frstla b

mament when e Mmual d nmm mzoummmemmmmomm Endmasching® in die dis

wird, ls lirt wurde, mmrﬂmmmnﬂnmummmmmuhmmt—mhmhmmm

pas |, 14 ricea 20064 2/CE. |
cla souarde & la 200M2ICE / & ook 5o or
com & P006M2/CE. /L orhy 3 nis 2goda . b taa
procecia A keniscana, / dacw in warking b Slelan soling W indien
et cha richiin 2008/42/E6.
Dosson di Casier (TV) Legais Hm‘asamzm e / Lagal Represantative /Gasatzlicher
a1 Gannaio / January / Januar £ Jarwier / Enamo Wmehar presmlla“ngrLega\ u;aﬂsprasaﬂggﬁh ?J "
/ Janewro / £ Januari 2018 Wmemga awiy Przedstal ische
Styczen uari pe
Paolo Manuzzo e .

Fascicolo tecnico a8 supporto / Supporting technical dossler / Unterstitfung technischa Dossier / eoutanir dosgler technigua / apoyo expedients
técnico / apolar dossier técnico / wepieranie dolurmantaci techniczng) / endersteunancls technischa dossier; D0ZZLED

Carme S.p.a.

\"\ﬁ Martld della Liberty, 15 - 31030 Dosson di Caslar - Treviso - laly - Tel (+39) 0422 4940 - Fax (+38) 0422 4841
InfoBcame.it - www.came.com

Cap. Sec, 1,610.000,00 € - GF.a P 03481280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275358 - Reg Imp. TV 03481280265

CAME S.P.A.
Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso -
tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941

Italy

p. 16 - Manual FA01040-EN - 02/2018- © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed, at any time, and without notice.



ARMOIRE DE COMMANDE FA01040-FR
POUR MOTOREDUCTEURS 24 V

ZL60
MANUEL D'INSTALLATION 7R [Francais |



INSTRUCTIONS IMPORTANTES DE SECURITE POUR L'INSTALLATION

A Suivre toutes les instructions fournies car une installation incorrecte peut provoquer de
graves lésions corporelles.
Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.

e |'armoire de commande en question a été spéecialement congue pour étre assemblée a des
quasi-machines ou a des équipements en vue de constituer une machine a laquelle s’applique
la Directive européenne 2006/42/CE. Linstallation finale doit étre conforme a la Directive
2006/42/CE et aux normes harmonisées de référence. Pour ces motifs, toutes les opérations
indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées que par du personnel qualifié. e Ce
produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu. Toute
autre utilisation est a considérer comme dangereuse. CAME S.p.A. décline toute responsabilité
en cas de dommages provoqués par des utilisations impropres, incorrectes ou déraisonnables.
e Avant d'installer 'automatisme, s’assurer des bonnes conditions mécaniques de la partie
guidée, controler qu'elle s'ouvre et se ferme correctement et qu'elle est bien équilibrée :
dans le cas contraire, ne procéder a l'installation qu'apres avoir effectué la mise en sécurité
conforme. @ S'assurer que I'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement
avec les parties fixes présentes tout autour. ® L'armoire de commande peut étre utilisée pour
automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement si elle peut étre actionnée
avec le portillon en position de sécurité. e S'assurer que la zone de fixation est a I'abri de tout
choc, que les surfaces de fixation sont bien solides et que la fixation est réalisée au moyen
d'éléments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la surface. e La position des cables, 1a pose, la
connexion et I'essai doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément aux normes
et lois en vigueur. ® S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a celle
indiquée sur I'automatisme. e Délimiter soigneusement la zone afin d’en éviter I'accés aux
personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. e Adopter des mesures
de protection contre tout danger mécanique li¢ a la présence de personnes dans le rayon
d’action de I'automatisme. Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur
final par le biais de pictogrammes spécifiques bien en vue qu'il faudra lui expliquer. ® Au terme
de l'installation, appliquer la plaque d'identification dans une position bien en vue. ® Tous les
dispositifs de commande et de contréle doivent étre bien en vue et installés a une distance
de sécurité adéquate par rapport a la zone de manceuvre de la partie guidée et en des points
inaccessibles a travers la partie en question. e A défaut d’actionnement par badge (ex. :
clavier a code, sélecteur a clé, sélecteur transpondeur, etc.) les dispositifs de commande a
action maintenue doivent étre installés a une hauteur minimum de 1,5 m et étre inaccessibles
au public. e Le producteur décline toute responsabilité en cas d'utilisation de produits non
originaux, ce qui implique en outre l'annulation de la garantie. ® Tous les interrupteurs en
modalité « action maintenue » connectés a I'armoire de commande doivent étre positionnés
a I'écart des parties en mouvement mais dans des endroits permettant de bien voir la zone
de manceuvre. ® S'assurer que |'automatisme a bien été réglé comme il faut et que les
géventuels dispositifs de sécurité et de protection associés, tels que le débrayage manuel du
motoréducteur, fonctionnent correctement. e Si le cable d'alimentation est endommageé, son
remplacement doit étre effectué par le fabricant, ou par son service d'assistance technique
agréé, ou par une personne diment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® S'assurer, durant
toutes les phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension. e Les cables

Page 2 - Manuel FA01040-FR - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis.



Page 3 - Manuel FA01040-FR - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis.

électriques doivent passer a travers des tuyaux ou des conduites spécifiques afin de garantir
une protection adéquate contre toute détérioration mécanique et ne doivent pas entrer en
contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation. ® Prévoir sur le réseau
d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire
spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie Ill. ® Conserver ce
manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la
réalisation du systeme d’automatisme. Il est recommandé de remettre a I'utilisateur final
tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine.



LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué & I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.

Armoire de commande pour portails battants a un ou deux vantaux avec fonctions configurables au moyen de
micro-interrupteurs DIP et réglables par trimmers.

['armoire de commande a été adaptée pour :

- la connexion du module RGP1 pour la réduction des consommations

- la connexion de la carte RLB pour le fonctionnement en cas de coupure de courant et pour la recharge des
batteries

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Utilisation prévue

Usage résidentiel et collectif.
Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.
Données techniques

Type 7160
Degré de protection (IP) 54
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentation moteur (V) 24 DC
Consommation en mode veille (W) 7
Consommation en mode veille avec module RGP1 (W) 1,15
Puissance max. (W) 300
Matériau du boitier ABS
Température de fonctionnement (°C) de -20 a +55
Classe de I'appareil |
Poids (Kg) 3,6
Fusibles
Ligne 2A-F=230V
Accessoires / carte 2 A-F
Dimensions

I N

o o o8 o ©
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184 204 133
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Description des parties

1. Fusible de ligne 11. Barrette antenne

2. Bornier d'alimentation réseau 12. Bornier dispositifs de sécurité

3. Borniers transformateur 13. Connecteur carte R800

4. Transformateur 14. Borniers dispositifs de commande

5. Bornier module RGP1 15. Bornier clavier a code

6. Trimmers 16. Borniers motoréducteurs avec encodeur
7. Touche de programmation 17. Fusible accessoires/carte

8. Micro-interrupteurs DIP 18. Bornier d'alimentation accessoires

9. Voyant de signalisation

10. Connecteur carte AF
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

A Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.
A\ Attention ! Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles
batteries.

Types de cables et épaisseurs minimum

. longueur cable
Connexion
<20m 20<30m
Alimentation carte électronique 230 VAC 3G x 1.5 mm2 36 x 2,5 mm?
(1P+N+PE)
Dispositifs de signalisation 2x0,5 mm2
Dispositifs de commande 2x0,5 mm2

(TX =2 x 0,5 mm2)

Dispositifs de sécurité (photocellules) (RX=4%0,5 mm2)

En cas d'alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes
a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme
60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu'a 48 V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 I
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).

Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section
des cables en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme
CEI'EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions
indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour

les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe
a ces derniers.
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INSTALLATION

Fixation de I'armoire de commande

© 1) Fixer la base du tableau dans une zone protégée ; il est conseillé d'utiliser des vis d'un diamétre max. de 6
mm avec téte bombée cruciforme.

@® Percer les trous préforés.

Les trous préforés présentent des diametres différents : 23, 29 et 37 mm.

A\ Avoir soin de ne pas endommager la carte électronique a I'intérieur du tableau.

© Introduire les passe-cables avec tuyaux ondulés pour le passage des cables électriques.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET PROGRAMMATION

Alimentation - )
Entrée alimentation carte

électronique

5 24 VAC/DC
o 9 o ]
[ DDDDDDD T24 o | [HH
i e 0 230v e STi‘

0 17 25 cssZ O

oooomoold || e
iR <;i> iR
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LINE FUSE
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123456789011 |
1415 % 17 1B
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HEH

Con %
— Sortie alimentation accessoires
4 AC/DC max. 25 W
——o0
—0 Alimentation 230 VAC 50/60 Hz



Connexion motoréducteur avec encodeur

LY Appliquer, a I'intérieur de I'armoire de commande, une ferrite (non fournie, type

SIS(E

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

@@@ FAIR RITE matériau 31 mod. 2631102002)
sur les cables des motoréducteurs. -@_ _@_

Dispositif de signalisation

J

_ olL_ I
e (- )F

Dispositifs de commande

/\ ATTENTION ! Avant I'insertion d'une carte enfichable (ex. : AR, R800), il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS
TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

3P
=7
N[ C1
OFF [ CX

v ()

aB| [127 OTSZC1CH
7&’@@@@"@@@@@’

(@ M2 ferme par seconde

@ M1 ouvre par seconde

Sortie connexion clignotant ou lampe cycle.
w0 (Portée contact : 24 VAC/DC - 25 W max.).

Connecteur pour carte R800 (la carte R800 permet
I'utilisation du clavier a code).

Connecteur pour carte AF (AF868 ou AF43S) pour la
commande & distance.

Antenne avec cable RG58 pour la commande a distance.

R,
e

Fonction OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION (pas-a-pas)
depuisundispositifsde commande (contactNO). llestégalement
possible d'activer la commande OUVERTURE-ARRET-
FERMETURE-ARRET depuis la programmation des fonctions.

Fonction OUVERTURE PARTIELLE/PIETONNE depuis un
dispositif de commande (contact NO).

Bouton d'ARRET (contact NF). Permet l'arrét du portail avec
désactivation de la fermeture automatique. Pour reprendre le
mouvement, appuyer sur le bouton de commande ou sur un autre
dispositif de commande. S'il n'est pas utilisé, le désactiver dans
le menu de programmation.

Clavier a code.
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Dispositifs de sécurité

£10
3 !i:‘:
PR ’
123P 7]{10152 0 X

)

\—ZI Connexion des photocellules (contact NF), voir programmation des
fonctions.

Connexion des photocellules en modalité réouverture durant la
L1 fermeture (contact NF), voir programmation des fonctions.

Connexion de sécurité des photocellules (test services).

~
Photocellules
Configurer le contact C1 ou CX (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type T

photocellules. @@H@@

Voir programmation des fonctions de I'entrée C1 ou CX en : I i
|

- C1 réouverture durant la fermeture, durant la phase de fermeture des l
vantaux, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a - ¥ v
ouverture totale ;
- CX arrét partiel, arrét des vantaux en mouvement avec fermeture automatique oo "
activée :

- CX attente obstacle, arrét des vantaux en mouvement avec reprise du mouvement apres élimination de
I'obstacle.

En cas de non utilisation des contacts CX et C1, les désactiver durant la phase de programmation.

G J
4 1\
Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité) T oo
La carte controle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a T
chaque commande d'ouverture ou de fermeture. P
Les anomalies, quelles qu'elles soient, désactivent les commandes. | T
Activer la fonction depuis la programmation. i ﬂ‘ v l

P
10 2 TX C NC ™ 2

PROGRAMMATION DES FONCTIONS

A Pour effectuer la programmation des fonctions,

&

I'automatisme doit &tre a I'arrét. o
Au terme de la programmation, positionner tous les micro- T s Touche
interrupteurs DIP sur OFF. = a0 O  prog
Il est possible de mémoriser au maximum 25 utilisateurs. HMMH 5@0»5
En cas de sélection de la fonction par micro-

interrupteurs DIP, celle-ci est activée si la led est allumée " B

et désactivée si la led est éteinte. : . O EDPRG

= =

&




Menu fonctions

Commencer la programmation par les fonctions suivantes : Type moteur, Nombre moteurs, ARRET
TOTAL et Autoapprentissage.

DIP

Description des fonctions

ype moteur

L'armoire gere par défaut les motoréducteurs de la série OPP001 et FTL20DGC.
Pour gérer les motoréducteurs de la série OPS001, BXLO4AGS.

sélectionner les commutateurs DIP comme |nd|que et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne pendant 1 s.
Pour rezv?mr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

—2
[

Nombre moteurs

Par défaut, la carte gére 2 moteurs.

Pour gérer un seul moteur :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne pendant 1 s.

Pour rezvlfanlr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois

ARRET TOTAL par bouton (contact 1-2)

La fonction est, par défaut, activée.

Pour la désactiver : o

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
clignote et le buzzer sonne 2 fois.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant reste allumé
et le buzzer sonne pendant 1.

Autoapprentissage de la course (voir paragraphe Autoapprentissage)

Sélectionner les commutateurs DIP comme indique et appuyer sur la touche PROG sur la carte.
[automatisme effectuera une série de manceuvres pour permettre I'identification des points de fin de course.
Pour déterminer les points de ralentissement initial (en phase d'ouverture et de fermeture), appuyer sur la
touche PROG lorsque les vantaux atteignent les points souhaités.

La LED PRG clignote durant e réglage. Au terme du réglage, le buzzer sonne pendant 1 s.

En cas de reglage incorrect, e voyant clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fos.

II'est possible d'i nterrompre 'auto-apprentissage de a course en appuyant sur I'éventuel bouton d'ARRET.

——0
(]
(|
[
[ ]

Réouverture durant la fermeture (contact 2-C1)

La fonction est, par défaut, désactivee.

Son activation reqmert l'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allume et le buzzer sonne 1s.

Pour rezvtfanlir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

Entrée sur contact 2-CX

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation reqwert l'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 s.

Pour rezvtfemr a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois

Arrét partiel ou attente obstacle (contact 2-CX)

La fonction est, par défaut, en mode d'arrét partiel.

Pour activer 'ATTENTE OBSTACLE :

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne pendant 1 s.

Pour revenir & la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer sonne 2 fois.

?UV{ER'{UZR% FERMETURE-INVERSION ou OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET par bouton
contact 2-

La fonction par défaut est OUVERTURE-FERMETURE-INVERSIQN.

Pour |'activer en mode OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1's.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur fa touche PROG. Le voyant clignote et le buzzer sonne 2 fois.
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Ouverture partielle ou piétonne par bouton (contact 2-3P)

La fonction est, par défaut, en mode ouverture piétonne.

Pour activer le mode ouverture partielle :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 s.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

Détection obstacle avec moteur éteint

La fonction est, par défaut, activée.

Pour la désactiver : o

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
clignote et le buzzer sonne 2 fois. )

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant reste allumé et le buzzer
sonne pendant 1 s.

Désactivation Encodeur

L’encodeur est, par défaut, active.

Pour activer cette fonction : )

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
clignote et le buzzer sonne 1 fois.

Pour revenir & la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant reste allumé
et le buzzer sonne 2 fols.

Ralentissements temporisés (avec Encodeur désactivé)

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 s.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

< Configurer le trimmer OP TIME au maximum, le trimmer SENS a moitié, mémoriser la valeur des trimmers.

Fermeture automatique

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 s.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

L'attente avant la fermeture automatique démarre au moment ol le ]portail atteint le point de fin de course en
phase d'ouverture pendant un délai reglable au moyen du trimmer TFA. . o

A Lintervention des dispositifs de securité pour détection d'obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de
tension, empéche I'activation de la fermeture automatique.

Fermeture automatique apres une ouverture partielle ou piétonne

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

Sélectionner les micro-interrupteurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. La LED
PRG reste allumée et le buzzer sonne 1 s.

Pour revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur la touche PROG. Le voyant clignote et le
buzzer sonne 2 fois.

A Le temps de fermeture automatique est fixé a 10 secondes.

Préclignotement (durée du préclignotement : 5 s)

La fonction est, par défaut, desactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. La LED PRG
reste allumée et le buzzer sonne pendant 1.

Pour rezv(fanir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

Poussée en fermeture

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. La LED PRG
reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

P(}ur revenir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. La LED clignote et le buzzer sonne
2 fois.
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Mémorisation valeur trimmer

Régler, a I'aide des trimmers, le temps de fermeture automatique (A.C.T.), le point de rapprochement de
I'ouverture et de la fermeture, le temps de retard du deuxieme moteur en phase de fermeture, la vitesse de
marche, la vitesse de ralentissement (SP.RAL.) et la sensibilité (SENS.).

Pour mémoriser les valeurs :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. La LED PRG
reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

Test Services

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 s.

Pour rewfanir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

Action maintenue par bouton

La fonction est, par défaut, désactivée.

Son activation requiert I'exécution des opérations suivantes :

sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG sur la carte. Le voyant
reste allumé et le buzzer sonne 1 s.

Pour r%vcfanlir a la configuration par défaut, appuyer de nouveau sur PROG. Le voyant clignote et le buzzer
sonne 2 fois.

A Le portail s'ouvre et se ferme lorsque le bouton reste enfoncé.

Bouton d'ouverture connecté sur 2-3P (contact N.0.) et bouton de fermeture connecté sur 2-7 (contact N.O.)
Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.
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Ouverture partielle

Selectionner les commutateurs DIP comme indiqué et enfoncer la touche PROG pendant 1 s. LaLED
PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou bien
enfoncer une touche de I'émetteur @ mémoriser.

Apres mémorisation, la LED PRG s'allume et le buzzer sonne pendant 1 s.

En cas d'émetteur déja mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs
enregistrés, la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

Ouverture uniquement

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG pendant 1. La
LED PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur & clavier ou
bien enfoncer une touche de I'émetteur a mémoriser.

Apres mémorisation, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

En cas d'émetteur déja mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs
enregistrés, la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION

Selectionner les commutateurs DIP comme indique et appuyer sur la touche PROG pendant 1 s. La
LED PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou
bien enfoncer une touche de I'émetteur a mémoriser.

Aprés mémorisation, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

En cas de code déjé mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs enregistrés,
la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et appuyer sur la touche PROG pendant 1 s. La
LED PRG clignote. Dans les 20 s qui suivent, entrer un code par le biais du sélecteur a clavier ou
bien enfoncer une touche de I'émetteur a mémoriser.

Aprés mémorisation, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

En cas de code déja mémorisé ou de dépassement du nombre maximum d'utilisateurs enregistrés,
la LED clignote rapidement et le buzzer sonne 7 fois.

GESTION UTILISATEURS MAX. 25
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Suppression de tous les utilisateurs
Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et enfoncer la touche PROG sur la carte pendant 5 s.
Apres élimination, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

RaZ paramétres

Sélectionner les commutateurs DIP comme indiqué et enfoncer la touche PROG sur la carte pendant 5 s.
Apres élimination, la LED PRG reste allumée et le buzzer sonne pendant 1 s.

Avec cette fonction, les utilisateurs ne sont pas supprimés.
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Auto-apprentissage de la course

Avec encodeur activé (configuration par défaut)

- Sélectionner les micro-interrupteurs DIP et appuyer sur la touche PROG sur la carte comme
indiqué sur la programmation des fonctions.

|'automatisme effectuera une série de manceuvres pour
permettre I'identification des points de ralentissement initial
et de fin de course :

@ = 25% de la zone de mouvement au ralenti en phase
d’ouverture.

® = 25% de la zone de mouvement au ralenti en phase de
fermeture.

Modification des points de ralentissement initial en ouverture et en fermeture

- Fermer completement les vantaux.

- Effectuer I'auto-apprentissage de la course. Quand M2
atteint, durant la manceuvre d’ouverture, le point de
ralentissement initial en fermeture souhaité @ (10/45 %),
appuyer sur la touche PROG.

- Appuyer de nouveau sur la touche PROG quand M2 atteint,
durant cette méme manceuvre, le point de ralentissement
initial en ouverture souhaité @ (55/90 %).

- Répéter la procédure pour M1.

Ralentissements temporisés avec encodeur désactivé

Configurer le trimmer OP TIME au maximum, le trimmer
SENS a moitié, mémoriser la valeur des trimmers,
désactiver la fonction encodeur, activer celle du
ralentissement temporisé.

- Effectuer I'auto-apprentissage de la course.

L'automatisme effectuera une série de manceuvres pour
permettre I'identification des points de ralentissement initial
et de fin de course :

@ = 25% du temps de fonctionnement au ralenti en phase
d'ouverture.

® = 25% du temps de fonctionnement au ralenti en phase de fermeture.

Avec encodeur et ralentissements temporisés
désactivés

Si les fonctions Encodeur et Ralentissements
temporisés sont toutes deux désactivées, les vantaux
effectueront la course compléte a une vitesse constante
réduite de 50% par rapport a la vitesse maximale prévue.




Réglages des fonctions
! A.CT. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.

\_\_J_ / /J /

+A.C.T.— +APP./0.T.—+2M DELAY- +SPEED-  +SLOW-  +SENS-

8 [EEEEE]E

Trimmers Description des fonctions

Temps de fermeture automatique

TFA Permet de régler le délai d'attente du portail en position d'ouverture. Aprés écoulement de ce délai, une
manceuvre de fermeture est automatiquement effectuée.
Le temps d'attente peut étre réglé entre 1 et 180 secondes.

Point de rapprochement (encodeur activé) ou temps de fonctionnement (encodeur désactivé)
Permet de régler le point de départ du rapprochement des moteurs avant la butée de fin de course
APP/O.T. d'ouverture et de fermeture.

Le point de départ du rapprochement est calculé en pourcentage sur la course compléte du vantail de 1% a 10%.
Avec encodeur désactive, le trimmer est utilisé pour régler le temps de fonctionnement de 5 a 120 secondes.

Temps de retard M2 en phase de fermeture
2M DELAY Apres une commande de fermeture ou aprés une fermeture automatique, le vantail du motoréducteur (M2)
part en retard par rapport au motoréducteur (M1) selon un temps réglable entre 3 et 25 secondes.

Vitesse de marche
SPEED Permet de régler la vitesse des motoréducteurs durant les manceuvres.
La vitesse peut étre réglée de 30% (-) a 100% (+).
Avec encodeur et ralentissements temporisés désactivés, la vitesse maximum est limitée a 50%.
Vitesse de ralentissement

SLOW Permet de régler la vitesse des motoréducteurs durant les phases de ralentissement.
La vitesse peut étre réglée de 30% (-) a 60%(+) par rapport a la vitesse maximale.

Lavitesse de ralentissement est automatiquement rédufte et réglée surla vitesse de marche quand elle dépasse cette demiére.

Sensibilité
SENS.  Permet de régler la sensibilité de détection des obstacles durant les mouvements du portail.
Sensibilité minimale (-) ou maximale (+).

Aprés le réglage des trimmers, sélectionner les micro-interrupteurs DIP et appuyer sur la
touche PROG sur la carte comme indiqué sur la programmation des fonctions.

Voyants de signalisation LED
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Voyant LED  Description

PWR (Vert) Indique la présence de tension dans la carte électronique.

Indique les phases de programmation des fonctions, le délai d'attente de la fermeture automatique
et les éventuelles erreurs/anomalies .

1 (Jaune) Indique que le contact 1-2 (NF) est ouvert (bouton d"ARRET).

3P (Jaune) Indique que le contact 2-3P (NO) est fermé (bouton d'ouverture partielle).

7 (Jaune) Indique que le contact 2-7 (NO) est fermé (bouton de commande).
C1/0N (Jaune)  Indique que le contact 2-C1 (NF) est ouvert (photocellules) / Fonction activée.
CX/OFF (Jaune) Indique que le contact 2-CX (NF) est ouvert (photocellules) / Fonction désactivée.

PRG (Rouge)
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OPERATIONS FINALES

Fixation du couvercle e
Au terme des branchements électriques et de la mise en - N

fonction, mettre le couvercle et le fixer a I'aide des vis ‘
fournies.

RESOLUTION DES PROBLEMES

SIGNALISATIONS CAUSES POSSIBLES SOLUTIONS
La LED PROG clignote et | e La carte électronique ne e S'adresser a |'assistance
le buzzer sonne toutes fonctionne pas
les5s
La LED PROG clignote et | e Erreur d'autoapprentissage e S'assurer que la connexion
le buzzer sonne 7 fois motoréducteur/encodeur est correcte
e Erreur encodeur e S'adresser a |'assistance
e Erreur test services e S'assurer que la connexion des
photocellules est correcte et controler leur
fonctionnement

e Erreur temps de fonctionnement | e S'assurer que les motoréducteurs
fonctionnent correctement ou controler le
réglage du temps de fonctionnement

e Nombre maximum d'obstacles * Eliminer I'obstacle
détectés de fagon consécutive

(max. 5)

e Erreur durant la remise a zéro e Enfoncer la touche PROG pendant plus
des parametres ou I'élimination de 5 secondes.

des utilisateurs

e Utilisateur déja mémorisé ou e S'assurer que I'utilisateur a bien été
dépassement du nombre max. mémorisé

d'utilisateurs enregistrés

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

Mise au rebut et élimination - Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les
normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation. Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.)
sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

D'autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des
substances polluantes. Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a
les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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BAXHBIE NHCTPYKLIN M0 BE30MACHOCTN BO BPEMSI MOHTAXA

A CTporo cnepyiTe BCEM MHCTPYKLMAM N0 6e30MacHOCTY, MOCKOMbKY HENPaBUibHbIi
MOHT&X MOXXET NPUBECTM K CEPbE3HbIM YBEYbSAM.
Mpexne Yem NPoOMKUTb, BHUMATENLHO NPoyMTaiiTe 06LLMe NPeAynpeXaeHns ans
nonb3oBarens.

e JlaHHbli 6OK YNpaBfieHns MpefHasHayYeH WUCKMIYUTENbHO [N19  BCTPOEHHOMO
MOHTaXa WK WMHTerpauuy B Apyrue MawuHbl WAKW YaCTUYHO 3aBEpPLUEHHbIE MalLUUHbI
N MexaHu3Mbl [N CO3[aHWS MalluHbl, COOTBETCTBYKOLIEA TPeboBaHWUAM [UPEKTUBbI
2006/42/CE. OkoHyaTenbHast cOOpKa [OMKHA OCYWIECTBAATLCH B COOTBETCTBUM C
Jnpektnon 2006/42/CE 1 COOTBETCTBYIOLMMU TAPMOHU3NPOBAHHBIMI CTaHAapTaMu.
B CBA3M C BbIlIECKA3aHHbIM BCE OMepauui,, OMUCAHHble B JAHHOM PYKOBOLCTBE,
JOMKHbI BbIMOAHATHCS KBANNMULMPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM NEPCOHANIOM. ® 3TO U3aene
[O/MKHO MCNONb30BAThCS UCKIOYNATENBHO N0 HadHauyeHWto. Jlto6oe Apyroe npuMeHeHe
paccmatpuBaetcs kak onacHoe. CAME S.p.A. He HECET HWKAKOWl OTBETCTBEHHOCTW 3a
yLiep6, HaHECEHHbIN HEMpaBUMbHBIM, OLWIWOOYHBIM UM HEOPEXHBIM WCMONb30BAHNEM
n3genns. e [lepel yCTAHOBKOM aBTOMATUKK, YOEOUTECb B TOM, YTO MOABWXHOE
OrpaX[eHNe HaxomuTCs B UCMPABHOM MEXaHWYECKOM COCTOSHWW, COanaHcMpoBaHo,
KOPPEKTHO OTKPbLIBAETCS U 3aKPbIBAETCS: B MPOTUBHOM Cilyyae CrefyeTt npuocTaHoBUTb
paboThbl 40 00ECNEYEHUs NOMHOr0 COOTBETCTBUS TPEOOBAHWUAM TEXHUKW 6830MaCHOCTMW.
e Ybeautechb B HEBO3MOXHOCTM 3aCTPEBAHWUS MEXAY MOABWXHbIM OrpaKAeHUEM W
OKPYXXaIOLWMMI  (DUKCUPOBAHHBIMIA  YacTAMU B Pe3ynbTaTe [BVXKEHWUS OrpaeHus.
e DBOK ynpaBeHns He MOXET WCMOoMb30BaThCs C OrpaXKAeHWeM, 000pYa0BAHHbIM
NeLIeXoAHOW KanuTKOM, 3a UCKKYEHUEM TOW CUTYaLIMK, KOMAa ABUXKEHNE OTPaXKAEHUS
BO3MOXHO TOMbKO MNP YCOBUKM 06eCneyeHns 6e30MacHor0 MONOXEHUS KanuTki, e
Y6eauTech B TOM, YTO YCTPOACTBO OYAET YCTAHOB/IEHO B MECTE, 3aLLIMLLEHHOM OT BHELLHNX
BO3[EVCTBNIA, N 3aKPENIEHO Ha TBEPOMN, POBHOW MOBEPXHOCTU; NPOBEPLTE TAKXXE, YTOOI
OblfIN NOLTOTOBMEHbI NOAXOAALLNE KPEMEXHbIE 3NEMEHTbI (BUHTHI, Ato6enn u T.I.).
Heo6X0auMO BbINOMHATL MOHTaX, MPOKNAAKY Kabenein, aneKTpuyeckne NoaKUeHns 1
HanazKy CUCTEMbI B COOTBETCTBIAV C YCTAHOB/IEHHBLIMI NIPaBUami, Mepamim 6e30MacHoCTH
1 COOTBETCTBYIOLLM WUCMONb30BAHNEM, YKA3aHHbIMI B TEXHUYECKON AOKYMEHTALWN Ha
3TV TOBAPbl. @ [poBEpPbTE, YTOOLI YKA3aHHbIN A1anas3oH TemnepaTyp COOTBETCTBOBAS
TemnepaType OKPYXaloLeid cpedbl B MecTe ycTaHoBkM. ® OrpaguTe BeCb Y4acTOK
paboTbl aBTOMATUKW )1 NPe0TBpaLLeHMs AOCTYNa Ha Hero MOCTOPOHHIX, B YaCTHOCTH
HECOBEPLLEHHONETHMX 1 ieTel. ® PEKOMEHIYETCS UCMONb30BATL HAaA/iexallye CpeacTaa
3alnTbl BO W30€XaHWe BO3HUKHOBEHMS OMACHOCTM MEXAHWYECKOro MOBPEXAEHNS,
CBS3aHHbIX CMPUCY TCTBUEM JIOLE B 30HE PA00Thl aBTOMATUKK. Heo0X0aumo npeaynpeamnTh
000 BCEX OCTATOYHbIX PUCKAX C MOMOLLbIO CreLanbHblX CUMBOSIOB, PACNONOXIB UX Ha
BMIHOM MECTE, W [IOXOAYNBO OOBACHWTH X KOHEYHOMY MONb30BaTeNH0. © [10 3aBepLLeHum
YCTAHOBKM CUCTEMbI MPUKPENUTE K Lwinarbaymy nacnopTHyt Tabnnyky. ® Bee ycTponcTea
YNpaBneHnss 1 KOHTPONS [OMKHbI YCTaHABNNBATLCS HA BUAHOM MECTE, Ha 6e30MnacHOM
PACCTOSHNN OT 30HbI IBVMXKEHNS OrPaXXAEHNS, U JOMKHbI ObITb HELOCATaEMbI IS HETO.
e 3a WCKJKYEHNEM YNPaBIEHNS C MOMOLLbIO CenekTopa (KOAOHAboPHOW KfaBuaTypsbl,
KNK0Ya, NPOKCUMUTW-YCTPONCTBA) YCTPOMCTBA YNpaBneHns B pexiume «[pucyTcTame
oneparopa» JOMKHbI pacnonaratbCs Ha BbICOTE He MeHee 1,5 MeTpa U B HEOCTYMHOM
L0151 TOCTOPOHHMX MecTe © [pon3BOANTESb CHUMAET C Ce0S BCSKYH 0TBETCTBEHHOCTD 3a
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1CMO/b30BAHNE HEOPUTMHANBHBIX U3AENNIA, YTO CPean NPOYero noapasymMeBaeT CHATHE
W3[EeNNs C rapaHTum. ® Bce yCcTponcTBa ynpaslieHus B pexxume «[pucyTCTBIS 0nepaTopa,
NOAKMIOYEHHbIE K ONOKY YNpaBeHns, NOMKHbI pacnonaratbCsi B MeCTax, YAaneHHbIX
OT MOABMXHBIX MEXaHM3MOB, HO 00€CneynBaloLLIX XOPOLUA 0030p 30HbI [BUKEHMS
aBTOMaTuKK. ® YoeauTech B TOM, 4TO aBTOMaTuka Obina NpaBuibHO OTPEryN1poBaHa, 1
4YTO YCTPOWCTBa 6€30MaCHOCTW, TaKne Kak CicTeMa py4YHON pasbrioKUpPOBKI peayKTopa,
PaboTatT KOPPEKTHO ® Ecnu Kabenb 3NeKTponuTaHns NoBPeXAEH, OH J0/MKEH ObiTb
3aMeHeH (UPMOW-13rOTOBUTENIEM, YMOMHOMOYEHHbIM LIEHTPOM TEXHUYECKOW NOLAEPXKKN
UM KBaNMMULMPOBAHHbIM NEPCOHANIOM BO M30eXaHue Mo0bIX PUCKoB. © YOeauTech
B OTCYTCTBUW HaNPSHXKEHUS 3NEKTPONUTAHUS Nepes BbIMOMHEHNEM MOHTAXKHbIX PaboT.
® ONeKTpUYecKne Kabenu LOMKHbI NPOXOANUTb Yepe3 CasbHUKK ANS MaKCUMasbHOM
3aLLMTbl OT MEXAHNYECKOTO NOBPEXAEHUS 11 HE [IOMKHbI COMPUKACATLCS C KOMMOHEHTaMU,
HarpeBaloLWWMMUC B X04e aKcnayartauun. © [ng NoAKNOYEHUs CETU 3MEeKTPONUTaHNS
HEeobX0AMMO NPeayCMOTPETb aBTOMATUYECKUIA BbIKNKOYATENb, 00ECMEYNBAIOLLNIA 3ALLLNTY
0T nepeHanpsxeHns |l cTeneHu.

© XpaHWTE MHCTPYKLMIO B NANKe C TEXHUYECKO IOKYMEHTALIMEN BMECTE C UHCTPYKLIMSMM
Ha [pyrue YCTPOWCTBA, WMCMOMb30BAHHbIE [719 CO3[aHWs 3TOW aBTOMATUYECKON
cucTeMbl. PekomeHayeTcs nepefarb KOHEYHOMY MOSb30BATENMO BCE WHCTPYKLWW M0
aKcnnyaTaLuy NPoayKLMK, N3 KOTOPO COCTOUT KOHEeYHAash MallnHa.



YCJI0BHbIE 0603HAYEHNSA

JTOT CUMBON 0603HAYAET Pasaen, TPeBYIoLL it 0C060ro BHUMAHNAS.

A 3TOT cUMBON 0603HAYAET Pas/en, CBA3aHHbIi ¢ BOpocamy 6e30NacHOCTH.

@ JTOT CUMBOM 0603HAYAET Pasfien, NPeAHa3HAYEHHbIN 19 03HAKOMIEHUS KOHEYHOrO N0Mb30BaTeNs.
Bce pasmepbl NPUBE/EHbI B MM, ECJIN HE YKa3aHO UHOE.

OMUCAHWE

Bnok ynpasneHns 0fHO- WA ABYCTBOPYATHIMW pPAcMallHbIMU BOPOTaMK C (DYHKLMSMU, HACTpanBaeMbIMU C
nomoLLbto DIP-nepekntoyaTeneil u perynnpyembiMi NOCPEACTBOM COOTBETCTBYIOLUX PErYMPOBOK.

brnok ynpasnerus npeaycMaTprBaeT BO3MOXHOCTb:

- noaKnoyeHns moayns RGP1 ans CHUXeHUs NOTPEONEHNS 3NEeKTPOIHEPIIN;

- noaKNtodeHns nnatbl RLB ans obecneyequs 6ecnepedoiiHor paboTbl B Cy4ae KpaTkoBPEMEHHOMO aBapuiiHOro
OTKITIOYEHMS MEKTPONUTAHNS 1 3aPSIAKM aKKYMYSISITOPOB.

Bce noakmoyeHrs 3aluLLeHbl NaBKMA NPeaoXpaHUTENsIMU.

HasHayeHue

[MpyMEHEHIE B YaCTHBIX XXUMbIX JOMAX U KOMM/IEKCax.

3anpeLLaeTcs 1Cronb3oBaTh YCTPOCTBO HE MO HA3HAYEHNIO 11 YCTAHABNMBATD €ro METOAAMMY, OTIINYHBIMIA OT
OMUCAHHbIX B HACTOALLEN VHCTPYKLMN.

TeXHU4ecKNe XapakTepucTUKmn

Mopenb 7160
Knacc sautsl (IP) 54
Hanpspkerve anektponutaHus (B, 50/60 Iy ~230
InexTponuTaue aguratens (B) =24
[NoTpebreHve B pexxume oxuaanus (BT) 7
loTpebreHne B pexume oxuaanus ¢ Mopynem RGP1 (BT) 1,15
Makc. moLHocTb (BT) 300
Martepuan kopryca ABS
[lnanasoH pa6oux Temneparyp (°C) -20 — +55
Knacc ycTpoiicTea |
Macca (kr) 3,6

[naBkne npegoxpaHuTenn
BxopHo 2A-F=230B
Axceccyapsl / [nata 2A

[a6apuTHblE pasmepbl
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OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

1. BXogHoOWM npefoxpaHnTenb 6€30MacHoOCTK

2. KOHTaKTbl CETEBOr0 3M1eKTPONUTAHNS 13. Pasbem ans nnatsl R800

3. KoHTaKTbl NofKnto4YeHns TpaHcopmaropa 14. KoHTaKTbl NOAKIOYEHUS YCTPONCTB

4. TpaHctopmartop ynpasneHus

5. KoHTakTbl nogkntoyeHns moayns RGP1 15. KOHTaKTbl NOAKIOYEHNS KOLOHAO0PHON
6. Perynupoku Knasuarypsl

7. KHOMKa nporpammupoBaHus 16. KOHTaKTbI NOAKNIOYEHUS NPUBOMOB C

8. DIP-nepeknoyaTenu 3HKOLIEPOM

9. CBETOANOAHbIN NHANKATOP 17. TpenoxpaHnTenNb akceccyapoB / 3eKTPOHHON
10. Pa3vem Ang nnatbl pagmonpreMHnka AF nnarbl

11. KOHTaKTbl NOAKOYEHUS @HTEHHbI 18. KOHTaKTbl 31EKTPONNUTaHUS aKceccyapos

12. KOHTaKTbl NOAKIIIOYEHUS YCTPONCTB
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OBLLWE NHCTPYKLK 1O MOHTAXY

A MOHTaX [0/MKEH MPOU3BOAUTHLCH KBANMMULMPOBAHHBIM MEPCOHANOM B MOJHOM COOTBETCTBUM C
TPe60BaAHUSMM eNCTBYOLWMX HOPM 6830MaCHOCTH.

A BHumanve! Mepen Hayanom paboT No sKcnayatauui, PEMOHTY, HAaCTPOMKE W PerynnpoBke 6i0Kka
yNpaBsneHus OTKIOYUTE CETEBOE 3NIEKTPONUTAHNE U/ BbITALLMTE aKKYMYNSTOPbI.

Tun n ceyenne kabenen

[LnvHa kabens
MoakntoyeHue
<20m 20<30m
INeKTponuTaHue nnatsl ynpasnexns, ~230 B 3Gx15 M2 36x25 2
(1P-+N+PE)
YCTpOCTBa CUrHanM3aLmm 2x0,5 Mm2
YCTpoWCcTBa ynpasnexus 2x0,5 MM2

(nepeparymkn = 2 x 0,5 MM2)

YcTponcTaa 6€30nacHoCTL ((DOTO3NEMEHTbI) 0.
(MpuemHnkn = 4 x 0,5 Mm<)

Mpu HanpshxeHun 230 B 1 npuMeHeHN CHapyXn HeobXxoanmo 1ucnonb3osatb kabenn Tuna HO5RN-F,
cooTBeTcTBylowme 60245 IEC 57 (IEC); B nomelleHusx cneayeT 1cnonb3osatb kabenu tuna HOSVV-F
cooTBeTCTBYloWMe 60227 IEC 53 (IEC). [1ns anekTponuTaHus ycTPOUCTB HanpshkeHnem Ao 48 B MOXHO
ncnonb3osath kabenb FROR 20-22 I, cootBeTcTBytoWwmin EN 50267-2-1 (CEl).

[N NOAKNIOYEHNS aHTEHHBI UCMONb3YITe Kabenb Tuna RG58 (peKoMeHayeTCs As pacCTOSHUA [0 5
M).
[ins cuHxpoHHoro noakmoyeHns n CRP ncnonbayiite kabens tuna UTP CATS (go 1000 m).

Ecnv anuHa kabens 0TnnyaeTcs T NPUBELEHHON B TAGMNLE, €0 CEYEHIE ONPEAENIeTCs Ha 0CHOBaHUM
peanbHOro MoTpe6sieHnst Toka MOAKMOYEHHBIMI YCTPOMCTBAMI W B COOTBETCTBUM C YKa3aHUsMU,
cofepxatymucs B Hopmatuee CEI EN 60204-1.

[lns nocneoBaTeNbHbIX NOAKMIOUEHNIA, NPefyCMaTPUBAIOLLIAX GOMbLLYI0 HArPY3KY Ha TOT Xe y4acToK
LIeNK, 3HAYEHNS B TABNNLE JOMKHbI ObiTb NEPECMOTPEHbI C YYETOM PeanbHbIX nokasaresneil noTpe6neHus
11 (DAKTUYECKIAX PACCTOAHWIA. [1pY NOAKIOYEHUN YCTPOICTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B JAHHOM NHCTPYKLIAN,
CneayeT pyKoBOACTBOBATLCA TEXHIYECKON OKYMEHTALMEN Ha COOTBETCTBYIOLLEE 13aeMe.
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YCTAHOBKA

MoHTax 6510Ka ynpasnieHus

© YcTaHoBWTE OCHOBaHWe 610Ka ynpaBfieHUs B 3alMLIEHHOM OT MOBPEXAEHWIA MecTe. PekomeHayeTcs
1ICNONb30BaTb BUHTBI C BbIMYK0iA FONIOBKOW NOJ, KPECT.

® PacceepnuTte nNpeaBapuTeNibHO Pa3MeYeHHbIe 0TBEPCTUS.

OTBEPCTVS NMEKT PA3NNYHbIA guameTp: 23, 29 1 37 MM.

A\ byapTe npeaenbHo 0CTOPOXKHbI, 4TOObI HEe MOBPeANTb NNaty 6oKa ynpasnexus!

© BcTaBbTe B 0TBEPCTUS CafibHUKKM C FOPPUPOBAHHBIMI TPYOaMit A1 NPOBOAKMN ANEKTPUYECKIX Kabenen.

JJIEKTPUHECKUWE NOJAKNHOYEHNA U MTPOrPAMMUPOBAHWNE

JnekTponutaHue
Bxoz, anekTponuTaHna nnatbl

yrpaBneHis
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MoaknioyeHne NPUBOAA C IHKOLEPOM

B 6n1oke ynpaBneHus Ha NpoBoAa NpMBOLOB YCTaHOBUTE heppnT (He

; FAIR-
HEEIEEE |1 areoan st von 2651102002, e,
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YCTpOMCTBO CUrHANMU3aLmn
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YCTpoiicTBa ynpaBneHns

(@ M2 3aKpblBaETCA BTOPbIM
@ M1 0TKpbIBAETCS BTOPLIM

KoHTaKTbl NnoaKNto4eHnd CUrHaNbHOM Nammbl Um Namnbl-Unkna.
& (makc. Harpyska: ~/=24 B, 25 BT).

A\ BHVIMAHWE! Mepep Tem kak ycTaHOBUTb Mio6yto nnaty (Hanpumep: AR, R800), OTKITIOYNTE
INEKTPOMUTAHWE 1 0TCOBAMHITE aKKYMYNSTOPbI NPY UX HANNYMK,
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Pasvem nog nnaty R800 (nnata R800 Heobxoamma ans
CNONb30BaHNS KOAOHAO0PHON KNaBUaTypbl).

Pasvem nog nnaty paguonpuemHuka AF (AF868 unm
AF43S) ans AMCTAHUMOHHOTO YNpaBneHNs.

AHTeHHa ¢ kabeniem RG58 ns AMCTAHLMOHHOIO YyNpaBeHus.

OyrKuma  «OTKPbITb-3AKPBITb-M3MEHTD - HAMPABJIEHNE»
Enomarosbm PEXMM) C MOMOLLBIO YCTPOMCTBA  YrpaB/eHus
HOPMaSIbHO-Pa3OMKHY Thie KOHTAKTbI). BKa4eCTBE anbTepHaTVBb
npu IEPO]FJE&IMMM 0BaHUN (DYHKLIA MOXHO YCTAHOBUTL PEXIIM
«OTKPbITb-CTOIM-3AKPbITb-CTOIM».

OyHkung «4ACTYHOE OTKPBIBAHUE/MPOMYCK
MELLEXOA» ¢ NOMOLLbH YCTPONCTBA YNPaBAeHus
(HopMasIbHO-Pa3OMKHY TbIE KOHTAKTBI).

KHonka «CTOMM»  (HopMaribHO-3aMKHYTbIE  KOHTaKTI).  [laHHas
KHOMKa M03BOISIET OCTAHOBMTb [IBUXKEHIE BOPOT C MOCTEAYIOLLMM
VCKIIOYEHNEM LMK aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHns. 4T00bI
CTBOPKA  BO30OHOBWNA  [BIDKEHME, HEOOXOAMMO  HaxaTb
COOTBETCTBYHOLLLYO KHOMKY YripaBnieHs unu nynsra 1y.

ECnM KOHTAaKT He uMCronb3yetcs, OTKAKuMTE  €ero npu
nporpaMMMpoBaHuN.

\

KomoHabopHas knasuarypa.
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YctpoicTea 6e30nacHOCTH
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I e o MoakntoyeHne HOTO3NEMEHTOB (HOPMASIbHO-3aMKHY TbIE KOHTAKTBI),

\—ZI cM. pasfen «[porpaMmmMmnpoBaHne hyHKLNi».

[MopkntoyeHne HOTOINEMEHTOB [151 BbINOMHEHNS (DYHKLMK
— «OTKpbIBaHWE B PEXNMe 3aKpbIBaHNS» (HOPMaSIbHO-3aMKHY Tble
KOHTaKTbI), CM. pa3fen «[porpammmupoBaxue MyHKLUA».,

N lMogknioyeHre Ang camoAnarHoCTUKK (POTO3NIEMEHTOB
™ (camoamarHocTuka ycTponcTs 6€30MacHOCTH).

4 N\

DOTO3NEMEHTbI

Bri6epuTe pexum paboTbl 41 KoHTakToB C1 mnmn CX (HopMasnbHo-

3aMKHYTbIX), NPeAHAZHAYEHHBIX ANS NOAKOYEHUS YCTPOVCTB 10 TS 2 C10X
6830MacHOCTY TUNa (hOTO3NEMEHTOB. HHE
Cm. pasgen «[porpammupoBaHine hyHKLWiA» ans KoHTakToB C1 unm CX B x
CNEYIOWMX PEXMMAX: | 4IJ :

- C1 «OTKpbIBaHME B peXxyMe 3aKpbiBaHis». Pa3MblkaHne KOHTaKTOB .oV w

BO BPEMs 3aKpblBaHIs CTBOPOK NPUBOANT K U3MEHEHMIO HAanpaBieHist
0200 ©0)
JBVKEHWUA BMOTb [0 MOMHOT0 OTKPbIBAHNS BOPOT. e

- CX «4acTuyHblIi CTON»: OCTAHOBKA BOPOT M HA4asno 0TcYeTa BPEMEHM
aBTOMATIYECKOr0 3aKpbIBaHUS (ECNY 3Ta PYHKLMS BKIL);

- CX «Q6Hapy>xeH1e NpensaTcTBUs»: BOPOTA 0CTAHABNMBAIOTCS NPY 0OHAPYXXEHUN NPENSTCTBNAS 1
BO30OHOBNAIOT [IBVXXEHNE NOCNE €r0 YCTPAHEHMS.

Ecnvn koHTakTbl CX 1 C1 He UCnonib3yHTCS, OTKOYATE UX NPU NPOrPaMMUPOBaHMN (DYHKLINIA.

10 2 TX C NG ™2

. J
4 N\
MopknioyeHne ycTpoNCcTB 6€30NacHOCTH (TECTUPOBAHME) 10 TS 2 C10X
Kaxnaplit pa3 npu nojaye KOMaHdbl Ha OTKPbIBaHWE WK 3aKpblBaHWe nnarta @@@@@
yNpaB/eHns NpoBEPSIeT PaboToCnOCOBHOCTb YCTPOMCTB 6830MacHOCTH (Hanpu- ? %
Mep: (DOTO3NEMEHTOB). [ { —
Mpu 0GHAPYXKEHII HENCNIPABHOCTY Nt06ast KOMaH/a ynpaBneHus GoKMpyeTes.  * 1.
DYHKLMS BKNIOYAETCS NPY NPOrpaMMUpOBaHun.
L 10 2 TX C NC ™ 2 Y,

NPOTPAMMUPOBAHVUE ®YHKLIUA W PEXXUMOB PABOTbI

A TlporpaMmM1poBaHne MOXXHO BbIMOJHSITb, TONbKO

Korga aBToMaTuka He pa6oTaer. DIP-niepexsiovares

Mo 3aBeplleHus nporpamMmmupoBaHusa yctaHosute sce DIP- T s Kiorka
nepekoyateni B nonoxexne OFF. ﬁ"mmmmm 5&% G pros
B namsTn MOXXHO COXpaHUTb 10 25 nonb3oBaTenen. s R

Mpw BbIGOPE (yHKUMM nocpeacTBoM DIP-
nepekmoyaTenei: ecnu CBETOANOAHbIN UHANKATOP FOPHT,
(DYHKLMS BKIIOYEHA; ECNIN CBETOANOHBI MHANKATOP
BbIKJH0YEH, (DYHKLUA BbIK/IOYEHA.
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MeHto «DyHKLun»

PekomMeHAyeTCs HayaTb NpoLeaypy NporpaMMupoBaHuns co cieayowmux dyHKuuii: <Moaenb
nsurarens», <Konu4yecTso Asurateneit», «CTOM» n «<ABTOMaTUYECKOE OnpeaeneHne».

DIP-

nepeKnioyaTen Onucanue hyHKUMIA 1 PEXXUMOB PaboThbl

Mogenb npusoga

o ymonyanmio 610K ynpasnexus ynpagnaet npusogamu cepuii OPPO01 n FTL20DGC.

[Inst ynpasnetws npusopamy cepuii OPS001, BXLO4AGS:

ycTaHoBuTe DIP-nepeknioyareni, Kak rokasaHo Ha pucyHke, u Haxmute KHonky PROG Ha nnate ynpasneHus.
(CBETOAMOAHbI MHAMKATOP 3ar0pUTCS POBHBIM CBETOM, U 3yMMED U3AACT 3BYKOBOI CUTHAM AMATENBHOCTBIO 1 C.
[1nsh BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKYX HACTPOEK CHOBA HaXkMiTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP 3aMiraeT, u
3yMMep 130aCT 2 3BYKOBbIX CHrHaNa.

Konuyectso npusogos

[0 ymonyaHmio 610K ynpaBneHmst HACTPOEH Ha yNpaBReHue ABYMS MPUBOZAMMA.

YT06b! BBIOPATH YNPABNEHNE OfHUM NPUBOLAOM:

yctaHoBuTe DIP-nepexmioyateni, kak nokasaHo Ha pucyHke, i Haxmue kHonky PROG Ha nnate ynpasneHws.
(CBETOAMOAHbIN MHAVNKATOP 3aropUTCS POBHBIM CBETOM, 1 3yMMEP V3AACT 3BYKOBOI CUTHAN AMATENBHOCTHIO 1 C.
[1ns1 BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKYX HACTPOEK CHOBA HaxMiTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHbIA MHANKATOP 3aMIraeT, u
3yMMEP M3AaCT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

«CTOM» ¢ NOMOLLbI0 KHOMKM (KOHTaKTbI 1-2)

110 yMONYaHMIO (DYHKLINS BKAKOYEHA.

YT006b! 86 OTKIOYUTL:

ycTanosuTe DIP-nepexniovareny, kak nokasaHo Ha pucyHke, n Haxmute kHonky PROG Ha nnate ynpasneHws.
CBETOAMOAHbII NHAVKATOP 3aMUraeT, 1 3yMMep N3AacT 2 3BYKOBbIX CUTHaNa.

YT06bI BEPHYTHCA K NCXOAHBIM HACTPOKAM, CHOBA HaxkMuTe KHoMky PROG. CBETOAMOAHBIA MHANMKATOP 3aropuTCs
POBHbIM CBETOM, & 3yMMEP M3[ACT 3BYKOBOW CHTHAN ANUTENBHOCTbIO 1 C.

ABTOMATHYECKOE OnpezeneHie KpaiHuX NofodXKeHui (CM. COOTBETCTBYHLLMIA pas3fen)

YcranosuTe DIP-nepektoyarent, Kak nokasaHo Ha pucyHke, 1 HaxmuTe KHonky PROG Ha nnate ynpasneHms.
ABTOMATVKA BbINONHUT CEPUI0 MAHEBPOB /11t OMPEIENEHIS KpaliHyX MOMOKeHWIA. [Ing onpenenexns ToYex Havana
3aMe/LNIeHINA (MPY OTKPLIBAHUM 11 3aKPbIBaHK), HaXMITE KHOMKY PROG B TOT MOMEHT, KOrJia CTBOPKY OKaXyTCs B
HKENAEMOM MOSOMKEHIN.

Bo Bpems kanuGpoBKK CBETOAMOAHbIA UHAMKATOP PRG GyaeT MuraTb. M0 3aBEpLUEHIAM NPOLIEAYPLI 3yMMEp N3aacT
3BYKOBOI CUTHAN ANUTENLHOCTbIO 1 C.

Ecnn oTperynupoBaTh J1BUXEHIE CTBOPOK He YAasnoch, CBETOAUOAHbI MHANKATOP HAYHET GbICTPO MUraTh 11 3yMMep
11311aCT 3BYKOBOIA CUrHan 7 pas.

Bbl MOXeTe B Nto60I MOMEHT NpepBaTh NMPOLIeAYPY aBTOMATYECKOr0 ONPEAeNeHms KpaiHiix NONOXEHWN, Haxa
KHonKy «CTOM» (ecnv OHa aKTVBIMPOBaHa).

«0TKpbIBaHME B PeXXUME 3aKpbIBaHNS» (KOHTaKTbl 2-C1)

10 yMONYaHMIO YHKLMS OTKAIOYEHA.

[Ing ee akTBaumm:

ycTaHosuTe DIP-nepeknioyareni, Kak rokasaHo Ha pucyHke, u Haxmute KHonky PROG Ha nnate ynpasneHus.
(CBETOAMOAHbI MHAMKATOP 3aropUTCS POBHBIM CBETOM, @ 3yMMEp M3ZACT 3BYKOBOW CUTHAN ASMTENBHOCTbIO 1 C.
[1nsh BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKYX HACTPOEK CHOBA HaXkMiTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP 3aMIraeT, u
3yMMep 130aCT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

TMoaKnioyeHmne Ha KoHTakTax 2-CX

[10 yMONYaHMIO (OYHKLMS OTKIO4EHA.

[ ee akTuBaLWM:

ycTaHoBuTe DIP-nepekntoyareni, Kak rnokasaHo Ha pUCYHKe, U HaxmuTe KHonky PROG Ha nnate ynpasfeHus.
(CBETOAMOAHbIN MHAVNKATOP 3aropUTCS POBHbIM CBETOM, @ 3yMMEP M3AACT 3BYKOBOW CUrHAN ANMTENbHOCTHIO 1 C.
[1ns1 BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKYX HACTPOEK CHOBA HaXMiTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHbIA MHANKATOP 3aMIraeT, 1
3yMMEP U3AaCT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

«YacTuuHbIA cTon» unu «0GHapyXeHNe NPensTcTBIS» (KOHTaKTbl 2-CX)
0 ymonyaHuo BbiGpaHa onuys «4acTuyHbIi CToM».
o [ins akTuBaLum dyHkLum «OBHAPYXXEHE MPENATCTBIAA:
m H H HH YcraHosuTe DIP-nepekntoyaren, Kak nokasaHo Ha pucyHke, u Haxmute kHonky PROG Ha nnate ynpasnews.
12345 CBETOANOAHbIN MHAVKATOP 3arOpUTCS POBHBIM CBETOM, ¥ 3yMMEp U3[aCT 3BYKOBOIA CUTHAN ANATENBHOCTBIO 1 C.
[Inga BOCCTaHOBNIEHNS 3aBOACKIX HACTPOEK CHOBA HaxkMuTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP 3aMIraeT, u
3yMMeD M3AaCT 2 3BYKOBbIX CUrHana.
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«OTKPbITb-3AKPbITb-U3MEHWUTb HAMPABJIEHUE» unu «OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb-CTONM» ¢ NOMOLLbIO KHOMKK
(KOHTaKTbI 2-7)

[0 ymonyanmio yctanossneHa yHKLus «OTKPBITb-3AKPBITh-N3MEHITD HAMPABJIEHVE>.

Yro6bl akTueuposath «OTKPbITb-CTOM-3AKPbITh-CTONM>:

yctaHoBuTe DIP-nepeknioyatenis, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, W Haxmute kHonky PROG Ha mnate ynpaBnews.
CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP 3arOPUTCS POBHBIM CBETOM, @ 3yMMEp 113aCT 3BYKOBOI CUrHaN AANTENbHOCTbIO 1 C.

YT06bl BEPHYTHCS K MCXOAHBIM HACTPOKAM, CHOBA HaXmMuTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOP 3aMuraeT, u
3yMMED M3AACT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

«4acTnyHoe OTKpbIBaHUe» nnn «OTKPbIBaHNE Ans NPOXOAA NELIEX0A0B» C MOMOLLbK) KHOMKK (KOHTaKTbI 2-3P)
110 yMOAUaHIIO (YHKLWMS YCTaHOBAEHA Ha OnLyt0 "OTKPbIBAHKE 151 NPOX0/aA NeLLexooB".

Y706b! BBIOPATH «HACTHYHOE OTKPbIBAHME:

yctaHoBuTe DIP-nepeksiovartenis, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, W Haxmute kHonky PROG Ha nnate ynpasnewws.
CBETOAVOAHbIN MHANKATOP 3aropUTCS POBHBIM CBETOM, & 3yMMEP M3LACT 3BYKOBOW CUrHaN AMTENbHOCTbIO 1 C.

Y706bI BEPHYTLCS K MCXOAHbBIM HACTPO/KaM, CHOBA HaXMiTe KHoMKy PROG. CBETOAMOAHbIA MHAVKATOD 3aMIraeT, 1
3yMMED U3JACT 2 3BYKOBbIX CUrHaNa.

(06Hapy»eHue NpensiTcTBIS NPY 0CTAHOBNEHHOM NPUBOAE

10 YMONHaHWO (DYHKLINS BKNIOYEHA.

YT00bI €€ OTKIHYUTb:

yctaHoBuTe DIP-nepeknioyatenis, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, M Haxmwute kHonky PROG Ha mnate ynpasnews.
CBETOAMOAHbIN MHANKATOP 3aMUFaeT, ¥ 3yMMED W3AACT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

[Inq BOCCTAHOBMEHMs 3aBOACKIX HACTPOEK CHOBA Haxmute KHOMKY PROG. CBETOAMOZHbIA MHAMKATOP 3aropuTes
POBHbIM CBETOM, @ 3yMMEP M3AaCT 3BYKOBOA CUTHAN AMNTENBHOCTbIO 1 C.

OTKNHYeHe 3HKoAepa

110 YMOMHaHMIO SHKOZEP BKNHOYEH.

[Ins OTKMI0YEHNS 3HKOAEPA:

yctaHosuTe DIP-nepeknioyaren, Kak nokasaHo Ha pUCYHKe, U Haxmute kHonky PROG Ha nnate ynpasneHus.
CBETOAVOAHbIN UHANKATOP 3aMUraeT, v 3yMMep U3aacT 1 3BYKOBOW CUTHA.

YT06bI BEPHYTHCA K MCXOMHBIM HACTPOIKAaM, CHOBA HaxkmmuTe KHomky PROG. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOP 3aropuTCs
POBHbIM CBETOM, @ 3yMMEp M3/aCT 3BYKOBOI CUrHaN fiBa pasa.

3ameznenue no BPEMeHH (3HKOAEP OTKIHOYEH)

10 YMONHaHWIO (YHKLMS OTKITHOYEHA.

[ins ee aKTUBaLWM:

ycTaHoBuTe DIP-nepekniovaTen, Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, U Haxmute kHonky PROG Ha nnate ynpasneHus.
CBETOAVOAHbIN MHANKATOP 3aropUTCS POBHBIM CBETOM, @ 3yMMEP M3IACT 3BYKOBOW CUrHaN AAMTENbHOCTbIO 1 C.

[Ins BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKIX HACTPOEK CHOBA HaxmuTe KHOMKY PROG. CBETOANMOAHbI MHONKATOP 3amuraet, 1
3yMMeD U3AACT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

& YcraHosute perynvpoky OP TIME Ha makcumanbHoe 3Hadenue, perynvpoBky SENS — Ha monoBuHy. 3anomHuTe
YCTAHOBNEHHbIE 3HAYEHNS.

ABTOMATIYECKOE 3aKPbIBAHME

10 yMONYaHIO (DYHKLMS OTKITHO4EHA.

[Ing ee akTvisauum:

ycraHoBuTe DIP-NepexiioyaTent, Kak nokasaHo Ha pUcyHKe, 1 HaxxminTe kHonky PROG Ha nnare yrpasnenins. CBeToamoaHsIn
JIHAKATOP 3aropUTCS POBHBIM CBETOM, & 3yMMED 3IACT 3BYKOBOI CUTHA ZTENHOCTBIO 1 C.

Y106bl BEDHYTBCS K MCXOIHBIM HACTPOMKAM, CHOBA HaxkmuTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHbII MHAVKATOD 3aMUragT, 1 3yMMep
VI3ACT 2 3BYKOBBIX CUrHaa.

Bpems oxuaaHus aBTOMATUYECKOT0 3aKPbiBaHUS C MOMEHTA IOCTVDKEHI CTBOPKOM KpaiHero NonoeHns OTKPbIBaHws
YCTaHABMMBAETCS C NOMOLLbt0 perynmpoKit A.C.T.

A\ OYHKLIA aBTOMATYECKOrO 3aKPbIBaHKS BOPOT He paboTaeT nput cpabarbiBain YCTPOMCTB 6e30MaCcHOCTI B peaynsTare
0BHAPYXEHNS MPENATCTBIAR, NOCTE HAXATIA KHOMKY «CTOM> WAk MY BPEMEHHOM OTKMIOYEHIN NIEKTPONUTaHMS.

ABTOMATIYECKOE 3aKPbIBAHIE NOCIIE YACTYHOMO OTKPbIBAHIS WV OTKPbIBaHIS /151 POXOAA NELLEXOA0B
10 yMON4aHIO (DYHKLVS OTKITHOYEHA.
[Ing ee aKTvBaLm:
YcTarowTe DIP-nepexnto4aren, Kak nokasaHo Ha pucyHKe, 1 HaxxmunTe kHonky PROG Ha nnaTe ynpasneHws. CBETomyoaHbIi
VHavKatop PRG 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, 1 3yMMED V3AACT 3BYKOBOV CUrHa AMATENBHOCTBIO 1 C.
YT00bI BEPHYTHCS K MCXOHBIM HACTPOMKAM, CHOBa HaXMuTe KHomky PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP 3aMuraeT, 11 3ymmep
11314CT 2 3BYKOBbIX CUrHANA.
A\ Bpemisi oxwaHins nepen aBToMaT4eckyM 3akpbisarinem coctasnsieT 10 CekyHa,

MpenBapuTeNbHOE BKIKHEHIE CUTHAJTBHOI TamMbl (BPEMS NpeaBapUTENbHOMO BKIKUEHNS: 5 ¢)

10 YMOMHaHNIO (YHKLVS OTKITHOYEHa.

[Ing ee aKTviBaLmm:

ycTaHoswTe DIP-nepex/itodaTent, Kak nokasaHo Ha prcyHKe, 1 HaxxmmTe kHonky PROG Ha nnare ynpaBnenis. CBETOAMOAHbIA
nHauKatop PRG 3aropuTcst POBHbIM CBETOM, ¥ 3yMMEP V3[aCT 3BYKOBOI CHTHAN AAMTENLHOCTBIO 1 C.

[lnst BOCCTAHOBNEHNS 3aBOACKIAX HACTPOEK CHOBA HAXXMUTE KHOMKY PROG. CBETOMOAHBIA MHOMKATOP 3aMIATagT, 1 3ymMmep
1130aCT 2 3BYKOBbIX CUrHANA.




HO0XKUM NPKY 3aKPbIBaHUN

10 yMONYaHMIO (DYHKLNS OTK/IIYEHA.

[Inq ee akTuBaLm:

ycTaHoBuTe DIP-nepekioyaTeni, Kak nokasaHo Ha pucyHKe, 1 HaxmuTe kHonky PROG Ha nnare ynpaeneHus. CBETOAMOHbIIA
NHankatop PRG 3aropuTcst pOBHbIM CBETOM, 11 3yMMEp M3IacT 3BYKOBON CUTHAN ANTENBHOCTbIO 1 C.

[Inq BOCCTaHOBNEHIS 3aBO/ICKUX HACTPOEK CHOBa HaxmuTe KHoMKy PROG. CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP HAYHET MUraTh, 1
3yMMEP U3AaCT 2 3BYKOBbIX CUrHana.

CoxpaHeHue 3Ha4eHuil PerynnupoBoK

C NOMOLLbKO PErynMPOBOK YCTAHOBUTE BPEMS aBTOMATKYECKOr0 3akpbiBaHus (A.C.T.), TOYKM Hayana 3ameaneHus npu
OTKPbIBAHWM W 3aKPbIBAHWM, BPEMS 33LEPXKI BTOPOrO MPUBOZA MPW 3aKPbIBaHWM, CKOPOCTb LBIKEHNS, CKOPOCTH
3amefnenns (SP.SLOW) v wyBcTBUTENbHOCT (SENS.).

[1n9 COXpaHeHsa HaCTPOEHHbIX 3HAYEHIA:

ycTaHoBuTe DIP-nepeknioyaTenid, kak nokasaHo Ha pucyHKe, W Haxmute kHonky PROG Ha nnate ynpasnexus.
CBeToAMoAHbIA MHAMKaTOp PRG  3aropuTCst pOBHbIM CBETOM, M 3yMMED M3AacT 3BYKOBOW CUrHAN ANTENbHOCTbIO 1 C.

CamopauarHocTiKa ycTponcTs

10 ymMONyaHMio YHKLNS OTKA0YEHA.

[1nsl ee aKkTuBaLMM:

YcraHoBute DIP-nepekntoyaren, Kak nokasaHo Ha pucyHke, M Haxmute KHonky PROG Ha nnate ynpasneHus.
(CBETOAMOAHbIN NHAVKATOP 3ar0pUTCS POBHbIM CBETOM, @ 3yMMEP M3[1aCT 3BYKOBOM CHTHAN AAUTENLHOCTbIO 1 C.

[Ing BoCCTaHOBNEHMS 3aBOAICKINX HACTPOEK CHOBA HaxMuTe KHOMKY PROG. CBETOAMOAHBIA MHAVKATOP 3aMUrageT, U 3ymMmep
1130aCT 2 3BYKOBbIX CHTHANA.

«lpucyTcTBIE ONEpaTopa» C MOMOLLbH KHOMKM

[0 YMON4aHMIO (HYHKLIS OTKIOYEHa.

[ins ee aKTUBaLWK:

ycTaHosuTe DIP-nepekntoyaTent, kak nokasaHo Ha pucyHke, nHaxmute kHonky PROG Ha nnate ynpaBneHis. CBETOANOAHbIN
JIHAMKATOP 3ar0pUTCS POBHbIM CBETOM, @ 3yMMEP U3[ACT 3BYKOBOW CHTHAN [NUTENHOCTbIO 1 C.

[Ing BOCCTaHOBNEHMS 3aBOAICKIAX HACTPOEK CHOBA HaxKMuTE KHOMKY PROG. CBETOANMOAHBIA MHAMKATOD 3aMUrageT, U 3ymMMep
130aCT 2 3BYKOBbIX CHrHANA.

A\ OTKDbIBaHYE Y 3aKPbIBaHWE BOPOT OCYLLIECTBASKOTCS MPY MOCTOSHHOM HAXATUA KHOMKIA YrIDaBeHus.

KHoMKa 0TKPbIBAHAA MOAKIM0YEHA K KOHTaKTY 2-3P (H.0. KOHTAKT), KHOMKA 33KPbIBaHYA MOZKMI0YEHa K KOHTaKTY 2-7 (H.0. KOHTaKT).
[Py 3TOM BCE ApyriAe YCTPOIACTBA YPaBREHHS, BKKOYAS NYbTbI AUCTAHUMOHHOMO YpaBneHms, 3a6/10KMpoBaHb.

YacTuyHoe 0TKpbIBaHNe

yctaHosute DIP-nepekniyareni, Kak nokasaHo Ha pucyHke, Haxmute kHonky PROG u ynepxwsaite ee
B TeyeHne 1 c. CeeToanoaHbii MHavkatop PRG HauHeT muraTh. B TeueHne 20 ¢ BBeAUTE KOA C MOMOLLbIO
KOZOHAB0pHOI KNaBMaTypbl WA HAXKMUTE KHOMKY NynbTa [1Y, KOTOPbIit HEOOXOANMO COXPaHUTb.

[ocne 3anomuHaxus nynsra [1Y BKMOYNATCS CBETOANOAHbIN MHANKaTOP PRG, a 3ymmep 13aacT 3ByKOBO CUrHan
LMTENBHOCTIO 1 C.

Ecm nynbt [1Y yxKe Gbln COXpaHEH B NamsTv Wi 6b110 NPEBBILIEHO MAKCUMANbHOE KONMYECTBO NMONb30BATENEN,
CBETOANOAHbIA MHAVKATOP HAYHET BbICTPO MIraTb, @ 3yMMED 13[ACT 3BYKOBOI CUrHAN 7 pas.

TonbKO OTKPbITh

YcraHouTe DIP-nepekmioyareny, kak nokasaHo Ha pucyHKe, Haxmute kHorky PROG w yaepxusaiite ee
B TeyeHne 1 ¢. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOp PRG HauHeT murathb. B TeyeHine 20 ¢ BBEANUTE KOA C NOMOLLbIO
KOZ0HA00PHO KNaBuarypbl Ui HAXKMIATE KHOMKY NysisTa 1Y, KOTOpbIi HEOGXOAMMO COXPaHNTD.

Mocne 3anomuHaHus CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP PRG 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, & 3yMME U3/ACT 3BYKOBOIA
CUrHaN ANUTENbHOCTBIO 1 C.

Ecnv nynet 1Y yxxe Gbin cOXpaHeH B NamsTIA i Gblno NPeBbILLEHO MaKCUMaIbHOE KOMMYECTBO M0/b30BaTenel,,
CBETOAMOAHbIA MHAMKATOP HAYHET ObICTPO MIATaTb, @ 3yMMED U3AaCT 3BYKOBOW CUrHaN 7 pas.

OTKPbITb-3AKPbITb-U3MEHUTb HAMPABJIEHUE

YcraHoBuTe DIP-nepekntoyarent, Kak nokasaHo Ha pucyHKe, Haxmute kHonky PROG u yaepxusalite ee
B TeyeHne 1 ¢. CBETOAMOAHBIA MHAMKATOP PRG HauHeT Murath. B TeueHie 20 ¢ BBEANUTE KOA C NOMOLLbIO
KOZ0HABOPHO KNaBuarypbl Un HAXXMIATE KHOMKY NysbTa 1Y, KOTopbIi HEOGXOAMMO COXPaHNTD.

Mocne 3anomMuHaHMs CBETOAMOAHbIA MHAMKATOp PRG 3aropuTesl POBHbIM CBETOM, & 3yMMEp M3AACT 3BYKOBOI
CIrHaN AAUTENbHOCTBIO 1 C.

Ecnv nynet 1Y yxxe 6bin COXpaHeH B MamMSTIA i Gblno NPEBbILLEHO MAKCUMAbHOE KONMYECTBO Mofb30BaTenel,,
CBETOAVOAHbIA MHAVKATOP HAYHET ObICTPO MITaTb, @ 3yMME W13[aCT 3BYKOBO CUrHaN 7 pas.

OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb

YcraHouTe DIP-nepeknioyaten, Kak nokasaHo Ha pucyHke, Haxmute kronky PROG u ynepxwsaiTe ee B
TeyeHne 1 ¢. CBeToanoaHblil nHankatop PRG HauHeT muraTb. B TeyeHmne 20 cexyHa BBEAWTE KOA C NOMOLLbI
KO[0HABOPHO KNaBuaTypbl Uk HAXXMIATE KHOMKY NynbTa [1Y, KOTOpbIi HEOGXOAMMO COXPaHITD.
locne3anoM1HaHus CBETOANOAHbIAMHANKATOPPRG3aropUTCAPOBHBIMCBETOM, a3yMMEPU3AACT3BYKOBOMCHTHAN
LMTENbHOCTBH0 T C. ECmnynsT Y yxke Obin COXpaHEH BNamMATI N ObINI0 NPEBLILLEHO MAKCHMaTbHOE KOMIMYECTBO
M0Nb30BATENeN,, CBETOAUOAHbIA MHAMKATOP HAYHET ObICTPO MUraTh, @ 3yMMEp M3LACT 3BYKOBOW CUrHan 7 pas.

YMPABJIEHUE I0CTYNOM MAKC. 25 M0JIb30BATE/IEN

YaneHue Bcex nosib30Batenei U3 namsiti
YcraHosuTe DIP-nepekniovaTeni, Kak nokasaHo Ha pucyHKe, HaxminTe kHonky PROG Ha nnate ynpasneHus v yagpxuBaiTe
ee B TeyeHue 5 c. 1o 3aBepLLeHN yaaneHns AaHHbIX CBETOAUOAHbIA MHAnKaTop PRG 3aropuTcs POBHbIM CBETOM, @ 3yMMeEp
1130aCT 3BYKOBOIA CUTHAN ANUTENBHOCTbIO 1 C.
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Copoc napameTpoB
o YcraHosuTe DIP-nepeknioyateni, kak nokasaHo Ha pucyHke, Haxmute kronky PROG Ha nnate ynpasnexus v
H yOepxuBaiiTe ee B Teyerne 5 . Mo 3aBeplueHni yaaneHust faHHbIX CBETOANOAHbIA UHAKaTop PRG 3aroputcs
5| POBHbIM CBETOM, & 3yMMEp U3faCT 3BYKOBOW CUrHaN ANMTENbHOCTHIO 1 C.
C NOMOLLLbI0 AHHOM (YHKLMN MOXHO BOCCTAHOBWTb YaNeHHbIE AaHHbIE NOb30BaTENEN.
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ABTOMATMYECKOE OnpejieNeHne napameTpos xoaa

C aKTMBUPOBAHHbIM 3HKOAEPOM (HAacTpoiiKa no
YMON4YaHUI0)

- YctaHosute DIP-nepeknoyaTenn, Kak onucaHo B
pasgene «[porpaMMnpoBaHne YHKLNA», N HAXMUTE
kHonky PROG Ha nnate ynpaBnexus.

ABTOMATWKa BbINOMHUT PSI/, MAHEBPOB A1 ONpeeneHuns
TOYEK Hayasna 3aMeSIeHNs 1 KPaHUX NOSTOXKEHWI:
@ = 25% xoz1a Ha 3aMe[/IeHHOM CKOPOCTY NP OTKPLIBAHIAN,

® = 25% xopa Ha 3aMeIBHHON CKOPOCTY NPU 3aKPbIBAHM.

W3meHeHve Touek Hayana 3amepneHus npu
OTKpPbIBaHWUU N 3aKpbiBaHUU

- M0NHOCTbIO 3aKPOWTE CTBOPKIA.

- BbinonHuTe aBTOMaTUYECKOE ONPELieNneHie napameTpos
xo4a. Korgia CTBOpKa, ynpasnsemas M2, [oCTUTHET BO
BPEMS OTKPbIBAHNS XKENAeMO TOYKM Hauasa 3ameneHus
npu 3akpbiBaHun @ (10/45%), HaxxmuTe KHonky PROG.

- HaxxmunTe kHorky PROG, Koraa CTBOpKa, ynpasnsemast
M2, DOCTUrHET B X0[1€ TOT0 XK€ MaHEBPA, KeNaemMyto TOUKY
Hadana samegneHns npu otkpbisaqn @ (55/90%).

- MosTopKTE Npouesypy Ang M1.

3amepnieHne no BPEMEeHN C OTKNIOYEHHbIM 3HKOAEPOM

YctaHosuTe perynupoky OP TIME Ha MakcumasnbHoe
3HaueHue, perynupoBky SENS — Ha cpefiHee 3HayeHve;
3anoMHUTE 3HAYEHE PEryMPOBOK, OTKITIOUNTE 3HKOZED,
BKJOUNTE (DYHKLMIO 3aMEIIEHIS O BPEMEHN.

- BoinonHute aBTOMATU4ecKoe OMpefdernieHrie napameTpoB Xoda.

ABTOMATVIKa BbIMOMHIAT PSif, MaHEBPOB NS ONpeaeneHus
TOYeK Hayasa 3ame/IeHs U KpanHX NONOXXEHWIA:

@ = 25% BpemeHu paboThl NPUBOAA Ha 3aMeaIEHHON
CKOPOCTM NPV OTKPbIBAHNM.

® = 25% BpemeHu paboThl NPUBOA Ha 3aMEIEHHONM CKOPOCTY NMPK 3aKPbIBAHUN.

Mpy OTKNI0YEHHDIX (hYHKLMAX 3HKOAEPaA U
3amepeHus no BpeMeHu

(L) Ecrm oTkmodeHbl 06e  (yHKUMK«IHKOZEp» U

«3amepJieHue no BpeMeHn», TO CTBOPKM ByayT ABUraTbCs
Ha NOCTOSIHHOM CKOPOCTU 50% OT MAKCUMAIBHOTO 3HauEHNS.




PerynupoBka (PyHKLMIA C NOMOLLbI TPUMMEPOB
) A.C.T. APP/O.T. 2MDELAY SPEED SLOW SENS.

\_\_J_ / /J /

+A.C.T.— +APP./0.T.—+2M DELAY- +SPEED-  +SLOW-  +SENS-
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PerynupoBku Onucanue hyHKUMIA U PEXXUMOB PaboTbl

Bpemsi aBTOMATU4ECKOr0 3aKPbIBaHMS
ACT PerynupyeT Bpems 0XuaaHus BOPOT B OTKPBITOM MOMOXEHNIA. [10 MCTEYEHIM 3a1aHHOT0 BPEMEHA
el MPOUCXOANT aBTOMATUYECKOE 3aKPbIBAHME.
Bpems aBTOMaTM4ECKOr0 3aKpbiBaHWS MOXET COCTaBnATh 0T 1 10 180 cekyHa.

Touka Hayana samep/ieHus (NpK BKIIOYEHHOM 3HKOAEPE) uin Bpems paboTbl npuBoAa (npu
OTK/OYEHHOM 3HKOZEPE)
APP/O.T.  DerVivpyer Ha4anbHyio TOYKY TOPMOXEHHS MPVBOF0B MY OTKDbIBAHI U 33KDbIBAHNN.
“H 1 HavanbHas To4Ka TOPMOXKEHHS BbID@XKEH B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHIM Y4aCTKa KO BCEI TPABKTOpHHA
[BWKEHNS CTBOPKN. ECIIv 3HKOZED OTKIIOYEH, PEryNMpOBKA UCMOMb3YeTCs 1t YCTAHOBKY BDEMEHN
paboThl NPMBOAA B AnanasoHe 0T 5 0 120 cekyHa.

3agepxka npusoga M2 npu 3akpbiBaHnm

oM DELAY  10Cne KOMaHbI 3aKpbiTb BOPOTA WM MOCE aBTOMATVHECKOr0 3aKpbiBaHYA CTBOPKA, yrpagnisemas
npueogom (M2), HaunHaeT aBMraTheCs C ONpeeneHHoN 3aepXKON Mo CPABHEHNIO CO CTBOPKOA,
yrpasnsemoi npueoaom (M1); Bpemst 3anepKku PerynupyeTcs B AuanasoHe ot 3 0 25 CeKyH.

CKOpOCTb ABUKEHUS
PerynupyeT CKOpOCTb ABWKEHIARA Ha 3Tane ABVKEHIS.
SPEED CkopocTb MOXET ObITb OTPEryMpoBaHa B ananasote: ot 30% (-) 4o 100% (+).
Ecnm dpyHKLmm SHKOIEDa I 3MABHYIA 110 BDEMEHY OTKTIO|eHbI, MaKCUMalbHas CKOPOCTb MOXET
COCTABNATH TOMbKO 50% 0T MaKCIManbHOM.

CKopocTb 3amepieHnst
Perynupyer cKopoCTb NPUBOOB Ha 3Tane 3amesieHns.

SLOwW CKOpOCTb MOXET ObITb OTPErynnpoBana B auanasoqe ot 30% (-) 4o 60% (+) 0T MakcumanbHoi
CKOPOCTY. ECN CKOPOCTb 3aMefiIeHNs 0Ka3bIBAETCS GOMbLUE CKOPOCTY [IBUXEHMS, CKOPOCTb JBIKEHIS
aBTOMATUYECKI OrPaHN4MBAETCS.

YyBCTBUTENLHOCTD ) ,
SENS. PerynupyeT YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOW CUCTEMbI OGHAPYXKEHMS NPENITCTBIN BO BPEMS ABIKEHNS BOPOT.
[lnanasoH perynupoBKm: MIHUMATbHAA YyBCTBITENBHOCTb (-) M MaKCUMarnbHast YyBCTBUTENBHOCTD (+).

L2 Bbinonxms peryn#oskm C NOMOLLbI0 TPUMMEPOB, ycTaHosuTte DIP-nepekntoyarenu, Kak
onucado B pasaene “lporpammuposanne thyHKunin", n Haxmute kHonky PROG Ha nnare
ynpaBneHnsa Ansi CoOXpaHeHusi 3HaYEHN.

CBETOANOAHbIN UHAMKATOP

[HVLXJ

o CTIPWR
~rRe
[ |
3P
.7
ON [ C1
oFF [ CX
c21
- ()

»

LED-UHAWKATOPbI  Onucaxue

PWR (3¢/16Hb117) CUrHanM3MpyeT 0 HanMumMn HaNpsKeHNs SNEKTPONUTAHIAS 61I0Ka YpaBneHus.

CrHanuamMpyeT aTanbl MporpaMMUpoBaHing (YHKLIIA, BDEMA 0XWZaHS Nepes aBTOMATUYECKIM
3aKPbIBAHWEM 1 OLLINGKW/HENCTIPABHOCTM.

PRG (kpacHbivi)

1 (pxenTein) CUrHanuampyet o pasmblkaHui HoPMabHO-3aMKHYThIX KOHTAKTOB 1-2 (kHomka «CTOM»).
3P (ke CurHanuaupyet 0 3amMblKaHI HopMarbHO-PaSOMKHYTbIX KOHTAKTOB 2-3P (KHOMKa YacTU4HOro
OTKbIBAHNS).
T (KeNTbIN) CUrHanMaupyeT 0 3amMblKaH HOPMATbHO-PA3OMKHYTBIX KOHTAKTOB 2-7 (KHOMKA YrIpaBNeHus).
C1/0N (xenTsii) %ggﬁgﬁmpym 0 Pa3MblKaHM HOPMaTbHO-3aMKHYTbIX 2-C1 ((DOTOANEMEHTbI) / (DYHKLWS

< CUrHanM31pyeT 0 pasMblKaHuin HOPMaNbHO-3aMKHYTBIX KOHTAKTOB 2-CX ((hoTO3neMeHT) /
CX/OFF OKenTsll)  fyuins oTioveHa,

C1p. 14 - PykoBogeTso FA01040-RU - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Cogepxarme JaHHoro pyKoBoACTBA MOXET ObiTb M3MEHEHO B 1110006 BPeMs 663 NpesBapuTesIbHOr0 YBELOMIEHNS.



C1p. 15 - PykoBogcTeo FA01040-RU - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Coaepxarme aHHoro pyKoBOACTBA MOXET ObiTb M3MEHEHO B /11000€ BPeMs 663 NpesBapuTesIbHOr0 YBELOMIEHNS.

SAKJIOYNTEJIbHBIE PABOTbI

KpenneHue KpbiwKu

Mocne BbINOMHEHNS BCEX ANEKTPUYECKNX MOAKNOYEHMI

1 MOLTOTOBKM CUCTEMBI K PA00TE YCTAHOBUTE KPBILLKY
NprKpennuTe ee npunaraembiMn BUHTaAMK.

YCTPAHEHWE HEUCNPABHOCTEN

HENCMNPABHOCTb BO3MOXHASA MPUHNHA CMOCOBbI YCTPAHEHISA
CBETOANOAHbII © £710K ynpasnexns He paboTaeT. | © 00paTUTECh K YCTAHOBLLMKY.
nHamkatop PROG

MUraeT, a 3yMmmep
113/1a6T 3BYKOBOW CUrHan
Kaxple 5 CeKyHA.

CBETOANOHbIN
nHamkatop PROG
MUraeT, N 3ymmep
1130a€eT 3BYKOBOW CUrHan
7 pas.

e OlInbKa aBTOMaTUYECKOro
ONPEENeHNs KpanHmx
MONOXEHWIA.

e [poBepbTe NoAK0YeHUe npusoa/
3HKOZEP.

e OlumbKa aHKoaepa.

e 06paTUTECh K YCTAHOBLLMKY.

© OwKbKI CamoanarHoCTUKM.

© [IpoBepLTE NMOAKIIOYEHNE 1
ICMPABHOCTb (DOTO3NIEMEHTOB.

e OwnbKa BpeMeH! paboThl.

e [1poBEPbTE NCNPABHOCTb NPUBOAOB 1
PEryn1poBKY BPEMeHN paboThl.

e MakcymanbHoe Konn4ecTBo
06HaPY>XEHHbIX NPENSTCTBUIA
(makc. 5).

® YCTpaHuTe NPensaTCcTBye.

e QwubKK BO Bpemst copoca
napameTpoB UK yaaneHns
noNb3oBartenen.

® HaXMUTe 1 yIepXnBaiTe KHOMKY
PROG 6onee 5 cekyHa,.

e [lonb30BaTeNb yXXe CoXpaHeH
B NamATn U NpeBsbILLEHO
MaKCUManbHOE KOMMYeCTBO
COXPaHEHHBIX NOTb30BATENEN.

e [IpoBEPbTE, HE COXPAHEH Nn yXKe
PEruCTPUPYEMbIN NOMb30BATESIb.

YTWIN3ALNA

YTunusaumus 0Txo408 — YTUau3aumo Heo6xo41M0 NPOBOANTb B COOTBETCTBIN C AEACTBYIOLNM
3aKOHOJATEeNIbCTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOM NPOM3BOAUNACH IKCMyaTaLus U3Lenus. YNakoBouHble
KOMMOHEHTbI (KapToH, niacTMacca 1 T.4.) — TBEPLbIe 0TX0/bl, YyTUIU3NPYEMble 663 KaKnX-Nn6o
CreLmmuyeckix TpyaHocTein. Heo6XxoAMMO NPOCTO Pa3feNnTb KX Tak, 4TO6bI OHU MOIIN ObITb

nepepaboTaHbl.

[lpyrue KOMMOHEHTbI (NEKTPOHHbIE NNaThl, GaTapeikn NynbTOB ANCTaHLMOHHOTO YNPaBNeHns n T.4.),
HanpoTuB, MOTYT COlEPXKaTb 3arpsaHsioLLne BeliecTBa. OHI AOMKHbI NEPefaBaThest KOMNAHUAM,
VIMEIOLM NINLEH3IIO Ha 11X NepepasoTy.
HE 3AMPASHANTE OKPY)XAIOLLIYH CPELY!




/ Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

Fabbricants L]
/Wytwéica / Fabrilent =
emlpions AME 5
Inciirizzo / address / adresse / adresse / direccion / enderego / adres / adres.

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - italy
HE IL QUADRO COMANDO PER MOTORIDUTTORI A 24 V' / DECLARES THAT THE CONTROL PANEL

E LAS CUADRO DE MANDO
DE 24/ DECLARA QUE AS QUADRO DE COMANDO PARA MOTORREDUTORES A 24V / OSWIADGZA ZE CENTRALA,
STERLLACA DO NAPEDOW ZASILANYCH NAPIECIEM 24 V / VERKLAART DAT DE STUURKAST VOOR 24 \\MOTCREN

ZL60

E' CONFORME ALLE DISPOSIZION| DELLE SEGUENTI DIRET TIVE / [T COMPLIES WITH THE PROVISIONS ():TI-E FDL,I.O‘NNG
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / I EST CONFORMES ALX

DES DIRECTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / EBT."D DE PCOFDO

OU'\-'In‘\\‘:'vDIW'OS'!CDDESEIP&SSEGLHNTESDl=|EC‘TlVASrr ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPLMACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH /VOLDOEN VOORSCJ—THIFI'EN WAN DE VOLGENDE RICHTLUNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGN ELEGTFIOM%NEHG COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
VEI LICHKEIT / COMPATIEI ELEC;.FS&!_\!#GN IQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
LTI'EITELEEBII mHDMJ 1CA / KOMPATYEIL | ELEKTROMAGNETYCZNES / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

icha / Feler 10 EM 61000-6-2:2006
Eurapean mguiawms End Olhsr mﬂca\ reguiations / Harmonisierte EM 61000-6-3:2007+A1:2011
Bezugsnommen und |/ PlGronce QUXNOMMeS N §1000-6-4:2007-+A11:2011

harmaniades et Gux a\llrea nommwchn ues / Faferancia mm‘\as
ﬂnnl:aﬂasyommmml Iuravérv:tads Ermanizs- EN 62233:2008

ras pormas {ecnices [ Odnazne nommy uladnuﬂcmai Inna nomy EN 80335-1:2012+A11:2014
1mr&nmmmammm TR Waarmaar is EM 60335-2-103:2015

F|ISF'EI'I'AI HEQU?SI'H ESSENZIALI APPLICATE: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN

ISTOS AFLICADOS: / REQUISITOS ESSE
B TAONE WV ABA E VLI FVOLDOEN AR LA S ARE MINIMUM EISEN:
1.1.8; 1.4.5; 1.2.4; 1.2.2; 1.8.2; 1.8.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.6.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1;1.6.3; 1.6.4;
17172174
PERSONA AUTOREZZATA A COSTITURE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PEATINENTE / PERSON AUTHORISED TO COMPLE THE mmmmﬂmi

PERSON DIE BEVOLLMACHTICT T, CIE AELEVANTEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN 20) LLEN/ ATION E GPECIFIQUE DYAUTORISATION
A CONSTRURE DE / PERSONA FACULTADA PARA ELABCRAR LA DOCUMENTACKN TEGHIGA PERTIRENTE / PESS0M AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTACAD TECH)
PERTINENTE / OS0BA 1A DO TECHNICZNE / DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE AELEVANTE ISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.
GAME S.p.a.

al'aliegaio VIE. / The pertinent techmical
decurnent VIEL, tescrischy [ Ariags W Busgestal. /La spaciiue & dramgile a
Fannass 18/ La A 5 nesth ol preenchicin o acoro
VI J Odlncana dokumantacja becheicans 2ostala Jredsgevina 2gedie m VIR, / D tuchnisch s cpgesteld In da bijaga VIE.
CANESpa, ulmoeemmmm i nezional, inlormassiond pertinend sulle quasi macdine, @/ Ceme Sp.A,, folowing
& duly mativsted mmmmumu\mmmmmmmrmww-m machings, and / Dis Firmna Gam&nnwr.ﬂmmidlnnmmmm
et ks e sl frl{ Gume s g vl & e

s/ e X A

DETIES (U6 COMPONNam mmmnmasna 20bwEzf8 59 00 LIBEEND NBIMAC] ColySEacy Insszyn
G 5.1 A virtincll sich arioe o op met fedanen omkdaed verzosk van o8

VIETAIFURBID‘SJLVERBIETET ! INTERDITI PROHIBE ImDIBE !ZABHANIA SIE/ VEHEIEDT

sk Frstla b

mament when e Mmual d nmm mzoummmemmmmomm Endmasching® in die dis

wird, ls lirt wurde, mmrﬂmmmnﬂnmummmmmuhmmt—mhmhmmm

pas |, 14 ricea 20064 2/CE. |
cla souarde & la 200M2ICE / & ook 5o or
com & P006M2/CE. /L orhy 3 nis 2goda . b taa
procecia A keniscana, / dacw in warking b Slelan soling W indien
et cha richiin 2008/42/E6.
Dosson di Casier (TV) Legais Hm‘asamzm e / Lagal Represantative /Gasatzlicher
a1 Gannaio / January / Januar £ Jarwier / Enamo Wmehar presmlla“ngrLega\ u;aﬂsprasaﬂggﬁh ?J "
/ Janewro / £ Januari 2018 Wmemga awiy Przedstal ische
Styczen uari pe
Paolo Manuzzo e .

Fascicolo tecnico a8 supporto / Supporting technical dossler / Unterstitfung technischa Dossier / eoutanir dosgler technigua / apoyo expedients
técnico / apolar dossier técnico / wepieranie dolurmantaci techniczng) / endersteunancls technischa dossier; D0ZZLED

Carme S.p.a.

\"\ﬁ Martld della Liberty, 15 - 31030 Dosson di Caslar - Treviso - laly - Tel (+39) 0422 4940 - Fax (+38) 0422 4841
InfoBcame.it - www.came.com

Cap. Sec, 1,610.000,00 € - GF.a P 03481280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275358 - Reg Imp. TV 03481280265

CAME S.P.A.
Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso -
tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941

Italy
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